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Onsoz

Mikrodev telemetri ve otomasyon sistemleri, ylksek elektromanyetik uyumluluk, giglt PLC 6zellikleri
ve ¢oklu haberlesme kanal ve protokolleri ile donatiimigtir.

Telediagram, Mikrodev RTU Programlama Editdéri sayesinde genisletilebilir, acik otomasyon ve
telemetri uygulamalari kolay ve hizli bir sekilde gelistirilebilir.

Mikrodev DM50, DM100, DM500 ve RTU300 serisi DCS Urinleri farkl tipte I/O karti ve haberlesme
portu segeneklerine sahip olup, tim drinlere genisleme moddilleri eklenerek I/0 sayilar

genisletilebilmektedir.

ELEKTRIK ENERJISI OTOMASYONU

Mikrodev Daditik Kontrol Sistemleri cihazlar, Elektrik sektérindeki Akilli Elektrik Cihazlar (koruma
réleleri, tekrar kapamali kesiciler, enerji ve kalite analizérleri.. vb) sektériin standart protokolleri IEC
60870, DNP3, Modbus TCP, MQTT ve ICCP TASE.2 protokolleri ile okuyup kontrol edebilmektedir.
Ayrica SCADA veya kontrol merkezi yazilimlari ile IEC 60870, DNP3 ve MODBUS TCP protokolleri ile
haberlesebilmektedir. Kolay, esnek ve hizli programlama kabiliyetleri ve I/O genisleme imkani ile

Mikrodev RTU urinleri elektrik enerji uygulamalarinda tercih edilmektedir.
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SU ve ATIK SU SEKTORU

Mikrodev RTU drinleri, pompa istasyonlari, depolar, kuyular, boru hatlari, sayac ve
debimetreler, vanalar, dozajlama ve su kalite 6lgim istasyonlarinin uzaktan izlenme ve
kontrol edilmesinde kullanilmaktadir. Master/Slave c¢alisma prensibine goére, su
sistemlerindeki kuyular, depolar, terfi merkezleri gibi istasyonlar arasinda es zamanli ve
birden ¢ok haberlesme kanali olusturabilirler. Bu sayede tiim su sebekesinin dagitik olarak
yonetilmesi saglanir. Merkezi SCADA servis disi bile kalsa sahadaki istasyonlar kendi
aralarinda haberleserek calismaya devam ederler. SCADA tekrardan aktif olunca gegmis
olaylar ve veriler, IEC104 ve DNP3 zaman etiketli mesaj marifetleriyle veri kaybi olmaksiniz

sisteme iletilebilir.

Mikrodev DCS cihazlarin programlanmasinda, IEC 61131-3 standardinda tanimlanmakta olan
Fonksiyon Blok Diyagram - FBD dili kullaniimaktadir. FBD dili ile programlama sayesinde, sirikle
birak mantidiyla, kolay ve hizli bir sekilde proje gelistirilebilmektedir.

Bu dokiimanda, Mikrodev DM50 serisi endlistriyel RTU router, DM500 serisi rack RTU, DM100 ve RTU
serisi RTU ‘larin FBD ile programlanmasinda kullanilan, fonksiyon blok kitliphane elemanlan

anlatiimaktadir.

Dokimanin gilncel versiyonu igin lutfen www.mikrodev.com sitemizi takip ediniz.
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Mikrodev ‘i Taniyalim (\
o

MIKRODEV, 2006 yilindan beri endistriyel kontrol ve haberlesme (riinleri gelistirmekte ve
tiretmektedir. MIKRODEV kamu ve 6zel sektérdeki sistem entegratérlerine, OEM ve son kullanicilara
hizmet vermektedir.

Urtinlerimiz, endistriyel otomasyon sektériiniin gerektirdigi kalite standartlarina goére Uretilmekte

olup, Urdnlerimizin kalitesi sahada uzun yillar sorunsuz calismasiyla kendisini gdstermektedir.

MIKRODEV, (irettigi Programlanabilir Lojik Kontrol cihazlarda, kendi tasarimi olan IEC 61131-3 uyumlu
kitiphaneye sahip dinyadaki sayili firmalardan biridir. Ayrica, gelistirmeye acik, esnek,
programlanabilir SCADA ¢ézimi de MIKRODEV tarafindan gelistirilmis ve misterilerinin kullanimina

sunulmaktadir.

MIKRODEV (riinlerindeki performans ve genis uygulama alani ile sirketin sahip oldugu teknoloji know-

how, musterilerin daha hizli, basitlestirilmis ve dislik maliyetli sonuglara ulasmasina katki saglar.
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UYARI!

v

Programin gelistirme yazilimini sadece Mikrodev onayli Urlnler Gzerinde kullaniniz

Fiziksel donanim konfiglrasyonunuzu dedistirdiginizde, ilgili uygulama programiniza da
guncelleyiniz.

Geligtirilen program, sahada servise alinmadan ayr bir sekilde test edilmeli, testler basariyla
tamamlandiktan sonra sahaya sevk edilmelidir.

TUm kaza 6nleme tedbirlerini ve Yerel kanunlarla tanimlanan gtvenlik tedbirlerini aliniz

A Bu kurallara uyulmamasi, o6liim, ciddi yaralanmalar ve mal kaybina yol acabilir
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1 LOJIK KAPI BLOKLARI
1.1 KENAR KAPISI

1.1.1 Baglantilar

I: Sinyal girisi T T
P .....
(e ]

- ,?— FHFEDGD-

Y/D: Yikselen ve/veya dlsen kenar segimi o o | .
: B?'_[' EDG #EDGO: Blok gikisi

B/T: Bir déngl ya da slrekli dongi secimi . sr—-' -----

B - - - - -

.. M:1000

Sif: Sifirlama (Reset) girisi

1.1.2 Baglanti Aciklamalari
I: Sinyal girisi
Blok sinyal girisidir.

Y/D: Yikselen ve/veya disen kenar secimi

Yukselen ya da dugen kenar seciminin blok digindan yapilmasini saglar.
0 ise disen kenar,

1 ise yukselen kenar,

2 ise de yukselen ve dusen kenardir.

B/T: Bir dongl va da surekli dongu secimi

0 ise slrekli dongu; sinyal kenari algilandiktan sonra blogun sifirlama girisine (“Sif’) anlik 1 degeri
gelene kadar ¢ikis 1 degerinde kalir.

1 ise bir dongu; sinyal kenari algilandiktan sonra bir PLC doéngu suresi kadar ¢ikis 1 degerini alir ve

sonra ¢ikig 0 olur.
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MiCIODEV"

Ao oe bow s _=d

Sif: Sifirlama (Reset) girisi

Blok cevrim tipi “Sirekli Déngu” iken blok cikisini sifirlamak igin kullanilir. Yiksek seviyeli sinyalde

calisir.

#EDGO: Blok cikisi

Blok giriglerinin durumuna gore 0 degeri veya 1 degeri Ureten blok ¢ikisidir.

1.1.3 Ozel Ayarlar

% Kenar Kapisi 7 x
Parametreler ] HatTanmi | MNotlar | Sinyal Kenari: Blogun “Y/D” girisi (ylkselen ve/veya
dusen kenar segimi) ile ayni goérevi yapar.
Blok Ad: [EDG':' ] Diisen, Yiikselen ve Diisen-Yiikselen secimleri vardir.
Sinyal Kenar |Dusen ﬂ
Cevrim Tipi

(" Bir Déngil Zamari ™ Siirekl

[ Log+ayit belledine ekle

[ DevlET ile senkronla Cevrim Tipi: Blogun “B/T” giris (bir dongii ya da

LCD/web izZleme/MQTT Format surekli déngl secimi) ile ayni gérevi yapar.
(* Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
Bir Dongli veya Sirekli Dongl segimleri vardir.
(" Sadece Izleme MQTT Hat Etiketeri

(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri

I:_ Tamam )[_ Iptal ]

1.1.4 Blok Agiklamasi
Kenar kapisi kenar tetikleme iglemleri igin kullanilir. Yikselen veya disen kenari algilama, buna goére

cikisin bir ddngu suresi veya surekli yiksek ¢ikis verme igslemlerini gergeklestirmek igin kullanilir.

® Blogun “Y/D” girisi ve “B/T” girisi sinyal kenarini ve gevrim tipini temsil etmektedir. Bu girigler bos

birakilip, blok dzelliklerinden de ayarlanabilir.
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MiCIODEV"

At hor on bow o 4

1.1.5 Dogruluk Tablosu

Onceki | Anlik | Y/D B/T Sif Onceki #EDGO Anlik #EDGO
0 1 0 X 0 0 1
1 1 0 0 0 1 1
1 1 0 1 0 1 0
1 0 0 X 0 0 0
1 0 1 X 0 0 1
0 1 2 X 0 0 1
1 0 2 X 0 0 1
X X X X 1 X 0

1.1.6 Sinyal Akisi Diyagrami

" - YUKSELEN KENAR SINYAL ORNEGI

‘ —» Sinyal Girig
0  ——

1
’ ‘ —» One Clock

= Full Clock
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MiKIODEV”

Avhoraar boow s _od

, *DUSEN KENAR SINYAL ORNEGI

1

= Sinyal Girig
0
1

—» One Clock
0
1

= Full Clock
0.

1.1.7 Ornek Uygulama

Dusen Kenar-Tam Dongii

Ornekte Kenar Kapisi “Surekli Déngii-Diisen kenar” olarak segcilmistir. Bu durumda blok “I” girigindeki
sinyal 1 degerini aldiginda blok ¢ikisi 0 degerinde kalmis, blok “I” girisindeki sinyal tekrar O degerine
distiginde blok gikisi 1 degerini almigtir. Blok gikisinin tekrar O degerini almasi igin blok “Sif” girisine

yukselen kenar tetiklemesi gelmesi gerekmektedir.
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Yiikselen ve Diisen Kenar-Bir Dongii

(1) (2)

Ornekte Kenar Kapisi, Bir Déngii-Diisen ve Yikselen Kenar olarak segilmistir. Bu durumda blok “I”
girisindeki sinyal 1 de@erini aldi§i anda Kenar Kapisi blok ¢ikisinda anlik 1 sinyali olusur. Kenar kapisi

blogunun “I” girisindeki sinyal 1 degerini aldi§i anda blok ¢ikisindaki Yukari-Asagi Sayici blok dederinin
1 oldugu gorulmektedir. (Resim-1) Yine Kenar kapisi blogunun “I” girisindeki sinyal O degerini aldigi
anda blok cikisindaki Yukari-Asagdi Sayici blogunun degerinin 1 artarak 2 oldugu goértlmektedir.

(Resim-2)
1.2 DEGIL KAPISI

1.2.1 Baglantilar

11: Sinyal girisi #NOTO: Blok cikisi

1.2.2 Baglanti Aciklamalari
11: Sinyal girisi

Degil Kapisi girigidir.

#NOTO: Blok cikisi
Degil blogunun cikigidir.
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1.2.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayari yoktur.

1.2.4 Blok Aciklamasi

Degil kapisi tersleme islemlerinde kullantlir.

Giris sinyalini tersine gevirir. Girigine gelen sinyal 1 veya yiksek (high) ise dusik (low), '0' yapar, gelen

sinyal '0' veya dusuk (low) ise yuksek (high), '1' yapar.

1.2.5 Dogruluk Tablosu

Giris 1 Cikis 1
1 0
0 1

1.2.6 Sinyal Akisi Diyagrami

- NOT KAPISI SINYAL GIRISI / CIKISI

i

1T [ ——— =% Sinyal Giris

NN S

o | | S _— —* Sinyal Cikis
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MiCIODEV"

St o o oo o=

1.2.7 Ornek Uygulama

O T S -
Ornek uygulamada yiksek seviyeli sinyal "degil kapisi” ile duisiik seviyeli sinyale, diisik seviyeli sinyal
ise yUksek seviyeli sinyale dontsmustir.

1.3 VEYA KAPISI

1.3.1 Baglantilar

I11: Sinyal girisi

12: Sinyal girisi

#ORO: Blok gikis
13: Sinyal girisi

14: Sinyal girisi

1.3.2 Baglanti Aciklamalari
[1: Sinyal girisi

Veya Kapisi girigidir.

19 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



12: Sinyal girisi

Veya Kapisi girigidir.

13: Sinyal girisi

Veya Kapisi girisidir.

14: Sinyal girisi

Veya Kapisi girigidir.

#ORO0: Blok cikisi
Veya blogunun cikisidir.

1.3.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

1.3.4 Blok Aciklamasi

Giris degerlerine lojik VEYA (OR) islemi uygulanir.

Veya blogunda kullanilacak giris sayisina gore olusturulan dogruluk tablolari asagidaki gibidir.

1.3.5 iki Giris Icin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Girig 2 Cikis 1
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
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MiCIODEV"

At hor on bow o 4

1.3.6 Uc Giris Icin Dogruluk Tablosu

Girig 1 Girig 2 Giris 3 Cikis 1
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 1
0 1 1 1
1 0 0 1
1 0 1 1
1 1 0 1
1 1 1 1

1.3.7 Dort Giris Icin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Giris 2 Giris 3 Giris 4 Cikis 1
0 0 0 0 0
0 0 0 1 1
0 0 1 0 1
0 0 1 1 1
0 1 0 0 1
0 1 0 1 1
0 1 1 0 1
0 1 1 1 1
1 0 0 0 1
1 0 0 1 1
1 0 1 0 1
1 0 1 1 1
1 1 0 0 1
1 1 0 1 1
1 1 1 0 1
1 1 1 1 1
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1.4 VEYA DEGIL KAPISI

1.4.1 Baglantilar

11: Sinyal girisi
12: Sinyal girisi
#NORO: Blok cikisi
13: Sinyal girisi .
N =
.. Motooo o
14: Sinyal girisi | e e

1.4.2 Baglanti Aciklamasi
I1: Sinyal girisi

VeyaDegil Kapisi girisidir.

12: Sinyal girisi

VeyaDegil Kapisi girisidir.

13: Sinyal girisi

VeyaDegil Kapisi girisidir.

14: Sinyal qgirisi

VeyaDegil Kapisi girisidir.

NORO: Blok cikisi
VeyaDegil blogunun cikigidir.

1.4.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

1.4.4 Blok Acgiklamasi

VeyaDegil(NOR) kapisi, Degil(NOT) ve Veya(OR) kapisinin birlikte kullanimi ile olusmus bir kapidir.
OR kapisinin ¢ikisina NOT kapisi baglanmig gibi davranir. Bu blogu kullanmak i¢in en az iki giris
kullaniimak zorundadir. NOR kapisi bitun girigler dusuk (0) oldugu durumda ¢ikisa ylksek (1) verir.
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1.4.5 iki Giris Icin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Girig 2 Cikis 1

0 0 1

0 1 0

1 0 0

1 1 0

1.4.6 Ug Giris Icin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Girig 2 Giris 3 Cikis1
0 0 0 1
0 0 1 0
0 1 0 0
0 1 1 0
1 0 0 0
1 0 1 0
1 1 0 0
1 1 1 0

1.4.7 Dort Giris Icin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Girig 2 Giris 3 Giris 4 Cikis 1
0 0 0 0 1

0 0 0 1 0

0 0 1 0 0

0 0 1 1 0

0 1 0 0 0

0 1 0 1 0

0 1 1 0 0

0 1 1 0

1 0 0 0 0

1 0 0 1 0

1 0 1 0 0

1 0 1 1 0
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MiKIODEV”

Avhoraar boow s _od

1 1 0 0 0
1 1 0 1 0
1 1 1 0 0
1 1 1 1 0

1.4.8 Ornek Uygulama
Yuksek Seviyeli Cikis
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1.5 VE DEGIL KAPISI

1.5.1 Baglantilar

11: Sinyal girisi U e

i b,

12: Sinyal girisi SN #NAHDD
: Iﬁ- NAND #NANDO: Blok ¢ikisl

13: Sinyal girisi Iﬂ?-__.l

B=dy - - - - - - .

M 1000 - -

14: Sinyal girisi

1.5.2 Baglanti Agciklamasi
[1: Sinyal girisi

VeDegil Kapisi girigidir.

12: Sinyal girisi

VeDegil Kapisi girigidir.

13: Sinyal girisi

VeDegil Kapisi girigidir.

14: Sinyal qgirisi

VeDegil Kapisi girigidir.

#NANDQO: Blok cikisi
VeDegil blogunun c¢ikisidir.

1.5.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

1.5.4 Blok Acgiklamasi
Girig degerlerine lojik VE DEGIL (NAND) islemi uygulanir. VeDegil(NAND) kapisi Ve(AND) kapisinin
cikisina Degil(NOT) kapisinin eklenmesi ile olusmus bir lojik kapidir. NAND kapi tipinde yalnizca

batan girislerden gelen bilgi yuksek veya 1 oldugu durumda ¢ikigina dusik yani
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'0" aktarir. Diger durumlarda ¢ikisina daima ylksek yani '1' aktarir. En az iki girisi kullaniimalidir.

Herhangi iki giris kullanildiginda diger girisler bos birakilabilir.

1.5.5 Iki Giris Icin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Giris 2 Cikis 1
0 0 1
0 1 1
1 0 1
1 1 0

1.5.6 Ug Giris Icin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Girig 2 Girig 3 Cikis1
0 0 0 1
0 0 1 1
0 1 0 1
0 1 1 1
1 0 0 1
1 0 1 1
1 1 0 1
1 1 1 0

1.5.7 Dort Giris Igin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Girig 2 Girig 3 Giris 4 Cikis 1
0 0 0 0 1
0 0 0 1 1
0 0 1 0 1
0 0 1 1 1
0 1 0 0 1
0 1 0 1 1
0 1 1 0 1
0 1 1 1 1
1 0 0 0 1
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MiKIODEV”

Avhoraar boow s _od

1 0 1 1
1 0 1 0 1
1 0 1 1 1
1 1 0 0 1
1 1 0 1 1
1 1 1 0 1
1 1 1 0

1.5.8 Ornek Uygulama
Yiksek Seviyeli Cikis
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MiKIODEV”

Avhoraar boow s _od

Dusiik Seviyeli Cikis

1.6 VE KAPISI

1.6.1 Baglantilar

11: Sinyal girisi

12: Sinyal girisi
#ANDO: Blok cikisi

13: Sinyal girisi

14: Sinyal girisi

1.6.2 Baglanti Aciklamasi
11: Sinyal girisi

Ve Kapisi girigidir.

12: Sinyal girisi

Ve Kapisi girigidir.
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13: Sinyal girisi

Ve Kapisi girigidir.

14: Sinyal girisi

Ve Kapisi girigidir.

#ANDO: Blok cikisi
Ve blogunun gikigidir.

1.6.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

1.6.4 Blok Acgiklamasi
Giris degerlerine lojik VE (AND) islemi uygulanir.

VE (AND) iglemi blogunda en az iki girig kullaniimahdir.

VE(AND) blogunda kullanilacak giris sayisina gore olusturulan dogruluk tablolari asagidaki gibidir.

1.6.5 iki Giris Icin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Girig 2 Cikis 1
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

1.6.6 Ug Giris Icin Dogruluk Tablosu

Girig 1 Girig 2 Giris 3 Cikis 1
0 0 0 0
0 0 1 0
0 1 0 0
0 1 1 0
1 0 0 0
1 0 1 0
1 1 0 0
1 1 1 1
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MiCIODEV"

At hor on bow o 4

1.6.7 Dort Giris Icin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Girig 2 Giris 3 Giris 4 Cikis 1
0 0 0 0 0
0 0 0 1 0
0 0 1 0 0
0 0 1 1 0
0 1 0 0 0
0 1 0 1 0
0 1 1 0 0
0 1 1 1 0
1 0 0 0 0
1 0 0 1 0
1 0 1 0 0
1 0 1 1 0
1 1 0 0 0
1 1 0 1 0
1 1 1 0 0
1 1 1 1 1
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1.6.8 Ornek Uygulama

Yiksek Seviyeli Cikis
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1.7 XOR KAPISI

1.7.1 Baglantilar

11: Sinyal girisi

12: Sinyal girisi

#XORO: Blok gikisl

13: Sinyal girisi

14: Sinyal girisi

1.7.2 Baglanti Aciklamalari
[1: Sinyal girisi
XOR Kapisi girisidir.

12: Sinyal girisi
XOR Kapisi girigidir.

13: Sinyal girisi
XOR Kapisi girigidir.

14: Sinyal girisi
XOR Kapisi girigidir.

#XORO0: Blok cikisi
XOR blogunun ¢ikigidir.

1.7.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

1.7.4 Blok Acgiklamasi

Giris degerlerine lojik mantiksal 6zel veya (XOR) iglemi uygulanir.
XOR kapisi, iki giristen herhangi birisinin ylksek digerinin distk oldugu durumda calisir.

ikisi de yiiksek (1) veya ikisi de diislk (0) oldugu durumda gikigina disiik (0) verir.
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RiCI0DEV"

XOR kapisi igin en az iki giris kullaniimahdir.

Blokta herhangi iki giris kullanildiktan sonra diger girisler bos birakilabilir.

1.7.5 iki Giris Icin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Giris 2 Cikis 1
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0

1.7.6 Ug Giris Icin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Girig 2 Girig 3 Cikis1
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 1
0 1 1 0
1 0 0 1
1 0 1 0
1 1 0 0
1 1 1 1

1.7.7 Dort Giris Igin Dogruluk Tablosu

Giris 1 Girig 2 Girig 3 Giris 4 Cikis 1
0 0 0 0 0
0 0 0 1 1
0 0 1 0 1
0 0 1 1 0
0 1 0 0 1
0 1 0 1 0
0 1 1 0 0
0 1 1 1 1
1 0 0 0 1
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1 0 1 0
1 0 1 0 0
1 0 1 1 1
1 1 0 0 0
1 1 0 1 1
1 1 1 0 1
1 1 1

1.7.8 Ornek Uygulama
Yuksek Seviyeli Cikis
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1.8 YUKSEK KAPISI

1.8.1 Baglantilar

- Hfﬂ: #HIO: Blok cikisi

1.8.2 Baglanti Aciklamalari
#HI0: Blok cikisi
Yuksek Kapisi blok cikisidir.

1.8.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

1.8.4 Blok Aciklamasi
Blok ¢ikisi daima yuksek (1)'tir.

1.8.5 Ornek Uygulama
Yuksek Cikig

YUksek Kapisi blogunun ¢ikisi Réle Cikis blogunun girisine baglanmistir. Mikrodev PLC sistem on
durumunda ise Réle Cikis blogunun ¢ikis de@eri ylksek (1) olacak, degil ise Réle Cikis blogunun
cikisi dusuk (0) duruma gegecektir.
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1.9 DUSUK KAPISI

1.9.1 Baglantilar

L gur ZL0WD - #LOWO: Blok ¢ikigl

1.9.2 Baglanti Aciklamalan
O1: Blok cikisi

Dusuk Kapisi blok ¢ikisidir.

1.9.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

1.9.4 Blok Acgiklamasi
Blok ¢ikigl daima dusuk (0)’tdr.

1.9.5 Ornek Uygulama
Dusiik Cikis

SR o R " G e R " s s

Diuguk Kapisi blogunun ¢ikisi Degil Kapisi blogunun girigsine baglanmigtir. Degil Kapisi blogunun
cikigi da Dijital Cikis blogunun girisine baglanmistir. Mikrodev PLC sistem on durumunda ise Dijital
Cikis blok ¢ikigl yuksek (1) olacak, degil ise Dijital Cikis blok ¢ikisi dislk (0) duruma gecgecektir.
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1.10 DARBE ROLESI

1.10.1 Baglantilar

Ttk: Blok tetikleme girisi

Set: Blok set girisi #IRLYO: Blok gikisi

Sif: Blok sifirlama (Reset) girisi

1.10.2 Baglanti Aciklamalari
Ttk: Blok tetikleme girisi

Ttk girisine ylUkselen kenar tetiklemesi gonderildiginde blok ¢ikisinin mevcut durumunun degilini alir.

Set: Blok set girisi

Yukselen kenar tetiklemesinde blok ¢ikisini her zaman yuksek (1) yapan blok girisidir.

Sif: Blok sififama (Reset) girisi

Yukselen kenar tetiklemesinde blok ¢ikisini her zaman dusuk (0) yapan blok girisidir.

#IRLYO: Blok cikisi
Blok giriglerinin durumuna gore dusuik (0) veya yuksek (1) ¢ikis Ureten blok ¢ikisidir.

1.10.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

1.10.4 Blok Aciklamasi

Darbe Rdlesi blogu ag-kapat, set ve reset gibi islemler icin kullanilir. Lojik ¢ikis veren bir kapidir.
“Ttk” blok girisine gelen yiikselen kenar tetiklemesinde blok ¢ikisi konum dedistirir. Blok ¢ikisi disik
(0) iken blogun “Ttk” girisine yUkselen kenar tetikleme (lojik 1) sinyali uygulandiginda blok ¢ikisi
“#IRLYOQ” yuksek (1) konuma geger. Blok ¢ikisi yiksek (1) iken “Ttk” blok girisine yukselen kenar
tetikleme (1) sinyali uygulandiginda blok ¢ikisi “#IRLY0” dislk (0) konuma gecer.
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“Set” blok girisi ylksek (1) iken, blogun “Sif” girisi ylksek (1) degilse blok ¢ikisi “#IRLY0” daima

yuksek (1) konumuna gecer. “Set” blok girisi ylksek (1) konumda iken, “Ttk” blok girisinin konumuna

bakilmaksizin blok ¢ikisi “#IRLYO0” yuksek (1)'tir.

Blogun “Sif” girigsine gelen ylkselen kenar tetiklemesinde blok ¢ikisi “4IRLY0” daima dusuk (0)

konumuna geger. “Sif” blok girigi yuksek (1) konumda iken, diger girisler yuksek (1) olsa bile blok

cikisl “#IRLYQ” daima duslk (0)’tir.

1.10.5 Dogruluk Tablosu

Dogruluk tablosundaki islemler tabloda yukaridan asagiya sira ile yapiimistir.

Ttk Set Sif #IRLYO
0 0 0 0
0 0 1 0
0 1 0 1
1 0 0 0
0 0 0 0
1 0 0 1
0 0 1 0
0 1 0 1
1 1 0 1
1 1 1 0
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1.10.6 Sinyal Akis Diyagrami
Ttk Girisi ile Blok Cikisi (Q1)

- DARBE ROLESI TRG GIRIiSi VE BUNA BAGLI CIKISI

A
1
—» Darbe Rolesi Cikisi
0
1
0 _
—» Trg Girigi
1 d
Set Girisi ile Blok Cikisi (Q1)
- DARBE ROLESI SET VE RES GIRIS /CIKIS LOJIK DEGERI
A
1
0 : : : —» Darbe Rolesi
1
o ! | —> Set Girisi
1
0 ; : —» Res Girisi
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1.10.7 Ornek Uygulama
Ttk Girisi

“Ttk” blok girisine gelen yukselen kenar tetiklemesine bagh olarak blok ¢ikisinin “Q1” konumu drnekte
izlenmistir. Baslangigta “Ttk” blok girisi ve blok ¢ikisi “Q1” dusik (0) iken, blogun “Ttk” girisi yuksek
(1) oldugunda blok ¢ikisi “Q1” da yuksek (1) olmaktadir. “Ttk” blok girisi dusuk (0) konuma gegctiginde
blok ¢ikisi “Q1” yuksek (1) konumunu korumaktadir. “Ttk” blok girigi tekrar yuksek (1) konumuna
gectiginde blok ¢ikisi “Q1” distk (0) konuma gegmistir. “Ttk” blok girisi tekrar distik (0) konuma
gecip, ardindan yine yuksek (1) konuma gectiginde blok ¢ikisi “Q1” yine yuksek (1) konuma

gececektir.

40 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



MiKIODEV”

Avhoraar boow s _od

Set Girisi

(1) (2)

(3) (4)

Ornekte blogun “Set” girisine gelen yiikselen kenar tetiklemesi ile blok cikisi “O1” yiiksek (1) konuma
gecmis olup, “Set” blok girisi diistik (0) konuma ge¢gmesine ragmen blok ¢ikisi “Q1” yuksek (1)
konumunu korumustur. “Sif’ blok girisine ylksek (1) sinyali uygulandiginda blok ¢ikigl “O1” distk (0)
konuma gegmistir.
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1.11 KAYDIRMA BLOGU

1.11.2 Baglantilar

In: Kaydirilacak deger girisi

Loa: Deger yukleme girisi
#Kydr0: Blok cikisi

Dir: Yon girisi

Clk: Kaydirmayi baglat girisi

1.11.3 Baglanti Aciklamalarn
In: Kaydirilacak deger girisi

“In” blok girisi, kaydirma islemine tabi tutulacak deger girigidir.

Loa: Deger yukleme girisi

Kaydirma islemine tabi tutulacak blogun “In” girisindeki degerin blok icine ylklenmesi i¢in bu girise

yukselen kenar tetiklemesi verilmelidir.

Dir:_Y&n girisi
Blogun “Dir” girisi, “In” blok girigsindeki degerin kaydirilacagi yonu belirlemek igin kullanilir.

Clk: Kaydirma baslat qirisi

“CIK” blok girisi, her yukselen kenar tetiklemesinde blok igine alinan “In” blok girisindeki degerin

kaydirma islemini baglatir.

#Kydr0: Blok cikisi
Blogun “#Kydr0” ¢ikisi, kaydirilan degerin aktarildigi blok ¢ikigidir.
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1.11.4 Ozel Ayarlar

% Kaydirma Blogu 7 X

Parametreler l Hat Tarumi ] Motlar ]

Blok Adi (Kydr0 ) Giris Ustiine Yaz: Segili ise kaydirilan deger blogun
[ Girig Ustiine YAz “In” girisindeki degerin Uzerine yazilir.
Yén Yon:

Sag: Secildiginde kaydirma islemi saga dogru yapilr.

L= * sl (ikiye bolme islemi yapilir.)

[ Log4awit belledine ekle Sol: Secildiginde kaydirma islemi sola dogru yapilir.

[ DT e daada (iki ile garpma islemi yapihr.)

LCD/Web IzlemeMQTT Format

(o Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan

(" Sadece Izleme/MOQTT Hat Etiketleri

(" Izleme ve Dedigtirme MQTT Hat Etiketeri

I:_ Tamam ]I:_ Iptal )

1.11.5 Blok Acgiklamasi
Kaydirma blogu, bir degerin saga veya sola kaydirilmasi durumlarinda kullanilir. Kaydirma blogu, bir

bit saga veya sola kaydirma yani 2 ile garpma veya 2’ye bélme anlamina gelir.

In girisi: Kaydirlacak degerin girisidir. Blok ¢ikisi 16 bit word oldugundan kaydirilacak deger de buna

uygun tanimlanmahdir.

Loa girisi: Load yani kaydirma yapilacak olan blogun “In” girisindeki degerin blok igine alinmasi igin

kullanilir.

Clk girisi: Her ylkselen kenar tetiklemesinde kaydirma islemini gergeklestirir.

Kaydirma islemi uygulanan deger “#Kydr0” gikigina aktarilir.

Kaydirma blogunun ¢alisma mantigi, "In" blok girisinde bulunan yazmag verisi blogun "Loa" girisine

yuksek seviyeli sinyal uygulandiginda kaydirma islemine tabi tutulacak veri blok igerisine
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alinmaktadir. "CIk" blok girisine ylkselen kenar tetiklemesi uygulandiginda "Dir" blok giris degeri yon
durumuna goére kaydirma islemi yapilmaktadir. Kaydirma islemi devam ederken tekrar blogun “Loa”
girisine yUksek seviyeli sinyal gelirse kaydirma “In” blok girisindeki deger blok icine tekrar yUklenir.

“Loa” blok girigine bilgi geldigi slirece yalnizca bir kez kaydirma yapilir.

1.11.6 Ornek Uygulama
Saga Kaydirma

(] ]

2 @)

(5)
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Ornekte saga kaydirma islemi yapilmistir. “In” blok girisindeki degerin kaydirma blogu icine alinarak
2’ye bolinme igslemi yapilmistir. Blogun “In” girisine kaydirma yapilacak deger yazildiktan sonra “Loa”
blok girisi yuksek (1) yapilip, “Loa” blok girisi ylksek (1) yapilarak “In” blok girisindeki deder kaydirma
blogu i¢ine alinmigtir. “In” blok girigsindeki deger kaydirma blogu igine alindigi i¢in resim (3)’te “Loa”
blok girisi distk (0) konuma alinmistir. Daha sonra “CIk” blok girisine gelen her ylkselen kenar
tetiklemesinde blok icindeki deger 1 bit saga kaydirilarak (2’ye bélinerek) kaydirma iglemi blok
icindeki deger sifirlanincaya kadar devam edebilecektir. “Dir” blok girisi kaydirma islemi saga dogru

yapilacagi icin disik (0) secilmistir.

Sola Kaydirma

M:.tois D e 0 e

Sola kaydirma érneginde 6ncelikle sola kaydirma isleminin yapilabilmesi igin “Dir” blok girisi yuksek
(1) yapilarak segim yapilmistir. Daha sonra “In” blok girisine bagh Word Yazmag bloga kaydirma
isleminin baslatilacagi deger yazilmistir. Resim (2)’'de “Loa” ve “CIK” blok girigleri ylksek (1)
yapilarak “In” blok girisindeki deger blok cikisina yazilmistir. Resim (3)’te “Loa” blok girisi sifirlanmis
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ve resim (4)'te “CIk” blok girisine gelen her ylkselen kenar tetiklemesinde blok icindeki deger sola

kaydiriimistir. (2 ile garpilmistir.)
1.12 BIT BIRLESTIRME BLOGU

1.12.7 Baglantilar

iki: 0. Bit girisi

iki: 1. Bit girisi

iki: 2. Bit girisi

iki: 3. Bit girisi

iki: 4. Bit girisi

iki: 5. Bit girisi

iki: 6. Bit girisi

iki: 7. Bit girisi

#BBBO: Blok gikisi

1.12.8 Baglanti Aciklamalari

Iki: 0. Bit girisi
0. Bit tanimlama girisi

Iki: 1. Bit girisi
1. Bit tanimlama girisi

Iki: 2. Bit girisi
2. Bit tanimlama girisi

Iki: 3. Bit girisi
3. Bit tanimlama girisi

Iki: 4. Bit girisi
4. Bit tanimlama girigi

Iki: 5. Bit girisi
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5. Bit tanimlama girisi

Iki: 6. Bit girisi
6. Bit tanimlama girisi

Iki: 7. Bit girisi
7. Bit tanimlama girisi

#BBBO0: Blok cikisi
Bitlerin birlestirilip onluk tabanda yazildigi ¢ikis

1.12.9 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

1.12.10 Blok Agiklamasi
ikilik tabandaki maksimum 8 adet bitin birlestirilerek 1 bayt olarak blok ¢ikisina aktariimasinda
kullanilir. Blok girisine baglanan buttn bitler ylksek (1) olursa blok ¢ikisi maksimum degeri (255) alir.

Blok girislerinden 0. Bit girisi en anlamsiz bit (LSB), 7. Bit girisi en anlamli bit (MSB) icindir.
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1.12.11 Ornek Uygulama
8 Bit Birlestirme

@ “

Ornekte bit birlestirme blogunun 0., 3. ve 7. bitlerinin yiiksek (1) olup diger bitlerinin disiik (0) olmasi

durumunda blok ¢ikisinda bitlerin 6nlik tabana karsilik gelen degerleri gortilmektedir.

1. resimde; 0. bit girisi yiksek (1) konumda oldugundan; 0. bitin onluk tabandaki karsiligi 2°=1 blok
cikisina yazilmistir.

1. resimde; 3. bit girisi ylksek (1) konumda oldugundan; 3. bitin onluk tabandaki karsihdi 2°=8 blok
cikisina yazilmistir.

2. resimde; 7. bit girisi yuksek (1) konumda oldugundan; 7. bitin onluk tabandaki karsiligi 2’=128
blok ¢ikisina yazilmigtir.
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3. resimde; 0., 3., ve 7. bit girisleri yuksek (1) konumda oldugundan; 0., 3., ve 7. bitlerin onluk
tabandaki karsiligi (1+8+128) =137 olarak blok ¢ikigina yaziimistir.

16 Bit Birlestirme

2 adet Bit Birlestirme blogu kullanarak 16 bit birlestirilebilmektedir. Bunun i¢in Bit Birlestirme blogunun
birinin ¢ikisi “Q1” Word islem blogunun “InA” girisine, diger Bit Birlestirme blogunun cikisi “Q1” de
Word islem blogunun “InB” girisine baglanmalidir. Word islem blok &zelliklerine tiklanip (blok tizerine

cift tiklanarak) islem tipi Merge A-B segilir.

Bu durumda Word islem blogunun “InA” girisine bagh olan Bit Birlestirme blogunun ¢ikisindaki onluk
tabandaki sayi degeri Word islem blogunun cikisina direkt aktarilir. Word islem blogunun “InB”
girisine bagli olan Bit Birlestirme blogunun ¢ikisindaki onluk tabandaki sayi degeri Word islem
blogunun gikigina 8 bit 6telenerek (her bitin onluk tabandaki degeri 256 ile garpilarak) aktarilr.
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Ornekte Word islem blogunun “InA” girisine bagh olan Bit Birlestirme blogunun 0. biti yiiksek (1) olup

onluk tabandaki sayi degeri 2°=1"dir.

Word islem blogunun “InB” girisine bagli olan Bit Birlestirme blogunun 0. biti yiiksek (1) olup Word
islem blogu ¢ikisina bu deger 256 ile carpilarak aktarilacagindan 2°*256=256’d1r.

Word islem blogunun “InB” girisine bagli olan Bit Birlestirme blogunun 7. biti yiiksek (1) olup Word
islem blogu ¢ikisina bu deger 256 ile carpilarak aktarilacagindan 27*256=32768’d1r.

3 adet yiiksek (1) konumdaki bitin onluk tabandaki degeri; 1+256+32768=33025 olarak Word islem

blogu cikisinda okunmustur.
1.13 OZEL KAPI

1.13.1 Baglantilar

11: Sinyal girisi

12: Sinyal girisi
#0OKO: Blok gikisi

13: Sinyal girisi

14: Sinyal girisi

1.13.2 Baglanti Aciklamalari

[1: Sinyal girigi
Ozel Kapi blogunun 1. girigidir.

12: Sinyal girigi
Ozel Kapi blogunun 2. girigidir.

I3: Sinyal girigi
Ozel Kapi blogunun 3. girigidir

14: Sinyal girigi
Ozel Kapi blogunun 4. girigidir
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#OKO: Blok ¢ikisi

Ozel Kapi blogunun gikisidir. ikilik tabanda (1-0) deger Uretir.

1.13.3 Ozel Ayarlar

= Ozel Kapi ? X
Parametreler I Hat Tarimi | MNotar |
Blok Adi [ GKo ]
—Ozel Kapi
141312 11
000 0 i1 =
0001 i1 =
0010 i1 =
0011 i1 =
0100 i1 =
0101 i1 =
0110 i1 =
0111 i1 =]
1000 1 =
1001 i1 =
1010 1 =
1011 1 =
1100 i1 =
1101 i1 =
1110 I =
1111 i1 =
I Logkayit bellegine ekle
™ DevNET ile senkronla
LCD/Web IzlemeMQTT Formah
(& izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri
( Tamam ][ Iptal ]

Ozel Kapi: 4 adet blok girisi icin ozel cikis
tanimlama tablosudur.
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1.13.4 Blok Acgiklamasi

Blok 6zelliklerinden yapilan secimlerle istenilen tipte bir lojik kapiyi kullanicinin tasarlamasina imkan
sunar. Blok 6zelliklerinden giriglerin konumuna gore ¢ikista hangi degerin gorulmek istendigi kullanici

tarafindan secilebilmektedir.

1.13.5 Ornek Uygulama

(3) (4)
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Ornekte blok 6zelliklerinden yapilan secimlerde, “I1” ve “I3” blok giriglerinin ayni anda yiiksek (1)

konumda olmasi durumunda blok ¢ikisi yliksek (1), diger tim durumlarda blok ¢ikisi dusiik olacaktir.

Tasarimda “I2” ve “I14” blok girislerinin ylksek (1) veya dusuk (0) olmasinin ¢ikistaki sinyalin

durumuna herhangi bir etkisi yoktur.

2 GIRIS CIKIS BLOKLARI

2.1 DIJITAL GiIRiS BLOK

2.1.1 Baglantilar

#DI10: Blok cikisl

2.1.2 Baglanti Agciklamalari

#DI10: Blok cikisi

Dijital girisi temsil eden blok cikisidir.
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2.1.3 Ozel Ayarlar

% Dijital Girig

Parametreler ] Hat Tanim ] Motar ]

Blok Adi (b ]

Ayrimis Dijital Giris No: |0 |
[ Logkayit belegine ekle

[ DevNET ile senkronla Ayrilmis Dijital Giris No: Dijital giris numarasi blok
LCDweb IzlemeMQTT Format seceneklerinden ayarlanabilir.

(* izleme TokMQTT Blok Mumaralan
(" Sadece IzlemeMQTT Hat Etiketeri
(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

Ii Tamam )Ii iptal j

2.1.4 Blok Aciklamasi
Cihaz uzerindeki fiziksel dijital giris bilgisinin okunmasinda kullanilir. Ana Gnite ve genigleme

moddlleri Gzerindeki girisler igin kullanilir.

Dijital giris 0-1 mantigi ile ¢alisan giris sinyal seklidir. Buna optik sensorler, switchler gibi 0-1 seklinde

calisan elemanlar 6rnek verilebilir.

Blok 6zel ayarlarindaki dijital giris seciminde, cihaz Uzerindeki dijital girislerden bosta olanlar listelenir,
daha 6nce kullanilmig olan girigler bu listede gozikmeyecektir. Bu nedenle ayni indisteki dijital giris
icin, projeye eklenebilecek tek blok vardir. Dijital giris durum bilgisi, birden ¢ok yerde kullanilacak ise,

ilgili dijital giris bloguna hat etiketi tanimlanarak, istenilen yerlere tasinabilir.
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2.1.5 Ornek Uygulamalar

Cihaz uzerindeki fiziksel Dijital Giris 0 bloguna (DIO) 1 sinyali uygulandiginda blok ¢ikisi 1 degerini
almistir. Blok ¢ikisina baglanan Réle Cikisi blogu da (RQ2) 1 de@erini alarak aktif konuma gegmistir.

(Ornekte, dijital girig bir anahtardir ve role ¢ikisi da bir motoru caligtirmada kullaniimig olabilir.)
2.2 DIJITAL CIKIS BLOK

2.2.1 Baglantilar

11: Blok girisi #DQO: Blok gikisi

2.2.2 Baglanti Aciklamalari
[1: Blok girisi
Dijital gikisa yazilacak deger igin blok girigidir.

#DQO: Blok cikisi
Dijital ¢ikisin durumunu gosterir blok ¢ikisidir.
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2.2.3 Ozel Ayarlar

= Dijital Cikig ? X
Parametreler l Hat Tarumi ] Motlar ]
Blok Adi [pqo ]
Ayrimis Dijital Cikas Mo: |D ﬂ

[ Logkayit belledine ekle

[ DevNET ile senkronla Ayrilmis Dijital Cikis No: Dijital ¢ikis numarasi blok
LCD/Web IzlemeMQTT Format seceneklerinden ayarlanabilir.

(* Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralar
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

I:_ Tamam ][_ Iptal j

2.2.4 Blok Acgiklamasi
Cihaz Uzerindeki fiziksel dijital ¢ikislara deder yazmak igin kullanilir. Ana Unite ve genisleme moddlleri

Uzerindeki ¢ikislarda kullanilir.
Dijital ¢ikis 0-1 mantidi ile ¢alisan ¢ikis sinyal seklidir.

Blok 6zel ayarlarindaki dijital ¢ikis seciminde, cihaz Uzerindeki dijital ¢ikislardan bosta olanlar
listelenir, daha dnce kullaniimis olan ¢ikiglar bu listede gézukmeyecektir. Bu nedenle ayni indisteki

dijital ¢ikis igin, projeye eklenebilecek tek blok vardir.

Baz dijital gikiglar, PWM ve PTO bloklari ile ortak kullaniliyor olabilir. ilgili PWM ya da PTO blogu
aktive edildiginde cikisin kontrolu artik, PWM ya da PTO bloguna gegecektir. PWM ya da PTO

pasifles durumuna getirilirse, tekrar ¢ikis Gzerindeki kontrol dijital ¢ikis bloguna gecer.
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2.2.5 Ornek Uygulamalar

Dijital Cikis 11 girisine Word Yazmag! blok baglanmistir. Ornekte Word Yazmag blogu 0’dan farkli bir
deger aldiginda Dijital Cikis blogu (DQO) 1 deg@erini almakta ve aktif konuma gegmektedir. Dijital Cikis
blogunun (DQO) 0 degerinden 1 deg@erini almasi bu gikisa bagli bir devre elemaninin (motor, lamba,

pompa vs.) ¢alismasi demektir.
2.3 ANALOG GIiRiS BLOK

2.3.1 Baglantilar

#AIO: Blok gikis

2.3.2 Baglanti Agciklamalari
#AI0: Blok cikisi
Analog girisi temsil eden blok cikigidir.
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2.3.3 Ozel Ayarlar

% Analog Girig 7 X
Parametreler l Hat Tarumi ] Motlar ]
Blok Adi a10 ]
Ayrilmis Analog Girig No: |D j

[ Log+ayit belegine ekle
[ DevNET ile senkronla
LCD/MWeb IzlemeMQTT Formah
(% Tzleme Tok/MOQTT Blok Numaralar
(" Sadece izlemeMQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Defistirme MOQTT Hat Etiketeri

.

L_ Tamam )I:_ Iptal )

Ayrilmis Analog Giris No: Analog giris numarasi blok
seceneklerinden ayarlanabilir.

2.3.4 Blok Acgiklamasi

Cihaz Uzerindeki fiziksel analog giris bilgisinin okunmasinda kullanilir. Ana Unite ve genigleme

modulleri Gzerindeki girigler icin kullanilir.

Analog girisin gerilim ya da akim ¢ikisi olmasi veya 0..10V, -10..+10V, 0..20mA gibi aralik bilgisi ilgili

donanim ile belirlenmekte olup bu bilgiye gelistiricinin sahip oldugu kabul edilir. Blok ¢ikiginda okunan

deger kayan noktali sayi (floating point) tipinden olup, érnegin ilgili analog girise 12.48 mA akim

uygulaniyorsa blok gikisinda okunacak deger 12.48 olacaktir.

Blok 6zel ayarlarindaki analog giris segiminde, cihaz lizerindeki analog girislerden bosta olanlar

listelenir, daha 6nce kullaniimis olan girisler bu liste de géziikmeyecektir. Bu nedenle ayni indisteki

analog giris icin, projeye eklenebilecek tek blok vardir. Analog giris durum bilgisi, birden ¢ok yerde

kullanilacak ise, ilgili analog giris bloguna hat etiketi tanimlanarak, istenilen yerlere tasinabilir.
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2.3.5 Ornek Uygulama
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Ornekte Analog Giris blogu (Al0) secilmistir. Fiziksel analog giris 4-20mA arasi degerler alabilen bir

cihaz modeli secilmistir. Analog Giris bloguna genellikle analog bir sensér baglanir. (seviye,

debimetre, sicaklik, nem vs.) Analog Giris blogu Noktasal Kalibrator bloguna baglanarak 4mA icin 0’a,

20mA i¢in 100’e lineer olarak kalibre edilmigtir.

2.4 ANALOG CIKIS BLOK

2.4.1 Baglantilar

I1: Blok Girisi

2.4.2 Baglanti Aciklamalari
11: Blok girisi

Analog cikigsa yazilacak deger igin blok girigidir.

#AQO0: Blok cikisi

Analog ¢ikisin durumunu gdsterir blok ¢ikisidir.
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2.4.3 Ozel Ayarlar

% Analog Cikig ? x
Parametreler l Hat Tarimi ] Notar ]
Blok Adi [aqo ]
Ayrilmis Analog Cikis Mo |D j

[ Log+kayit belledine ekle
[ DevMET ile senkronla
LCD/Web Izleme/MOQTT Formah
(@ Izleme Tok/MOQTT Elok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

|::_ Tamam )I:_ iptal ]

Ayrilmig Analog Cikis No: Analog ¢ikis numarasi blok
segeneklerinden ayarlanir.

2.4.4 Blok Aciklamasi

Cihaz Uzerindeki fiziksel analog ¢ikiglara deger yazmak icin kullanilir. Ana Unite ve genigleme

modulleri Gzerindeki ¢ikislarda kullantlir.

Analog ¢ikisin gerilim ya da akim ¢ikisi olmasi veya 0..10V, -10..+10V, 0..20mA gibi aralik bilgisi ilgili

donanim ile belirlenmekte olup bu bilgiye gelistiricinin sahip oldugu kabul edilir. Blok ¢ikisina

yazilacak deger kayan noktali sayi (floating point) tipinden olup, érnegin ilgili analog ¢ikisa 7.56 V

gerilim ¢ikigl saglanmak isteniyor ise blok girisine yazilacak deger 7.56 olmalidir.

Blok 6zel ayarlarindaki analog ¢ikis segiminde, cihaz Gzerindeki analog ¢ikiglardan bosta olanlar

listelenir, daha once kullaniimis olan ¢ikiglar bu liste gozukmeyecektir. Bu nedenle ayni indisteki

analog cikis icin, projeye eklenebilecek tek blok vardir
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2.4.5 Ornek Uygulama

Ornekte Analog Cikis bloklarina 5 ve 20 degerleri yazilmistir. Cihaz eger 0-20mA uyumlu gikis
modelinde ise Analog Cikis blogunun ¢ikisindan dl¢llen degerler 5mA ve 20mA olarak

gOriulecektir.

Not: Analog Cikis bloguna 0’dan kiclk veya 20’den buyuk bir deger yazildiginda filtrelenmekte

ve blok ¢ikisinda maksimum 20mA minimum OmA dederi okunmaktadir.
2.5 ROLE CIKISI BLOK

2.5.1 Baglantilar

11: Blok Girisi #RQO: Blok gikis

2.5.2 Baglanti Agciklamalari
[1: Blok girisi
Roéle ¢ikisa yazilacak deger icin blok girigidir.

#RQO: Blok cikisi
Role ¢ikisin durumunu gosterir blok ¢ikisidir.

61 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama
Kilavuzu



2.5.3 Ozel Ayarlar

w. Rale Cikag 7 X
Parametreler I HatTammi | Notlar |
Blok Adi (rao )
Ayrilmis Rile Cikis No: IU LI

™ Log+kayt belledine ekle

I™ DevhET ile senkronla Ayrilmis Réle Cikis No: Réle cikis numarasi blok
—LCD/Web Izleme MQTT Format seceneklerinden ayarlanabilir.

& Izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme MOTT Hat Etiketleri

( Tamam )[ Iptal )

2.5.4 Blok Acgiklamasi
Cihaz Uzerindeki fiziksel role ¢ikiglara deger yazmak igin kullanihir. Ana Unite ve genigleme

modulleri Gzerindeki ¢ikislarda kullantlir.
Rdole Cikigi blogu 0-1 mantidi ile galisan ¢ikis sinyal seklidir.

Blok 6zel ayarlarindaki réle ¢ikis segiminde, cihaz tzerindeki role gikislardan bosta olanlar
listelenir, daha 6nce kullaniimis olan gikislar bu listede gézikmeyecektir. Bu nedenle ayni

indisteki role ¢ikis icin, projeye eklenebilecek tek blok vardir.

2.5.5 Ornek Uygulama
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Ornekte Réle Cikigi blok (RQ2) segilmistir. Réle Cikisi blogunun “I1” girisine 0’dan farkl bir
sinyal (0’dan farkh bitiin degerlerde; -1, 0.001, 10, vs...) geldiginde Roéle Cikisi blogunun ¢ikisi
1 degerini almakta réle bobini enerjilenmektedir ve réle acik kontagi kapali konuma
gecmektedir.

2.6 RTD GIRIS BLOK

2.6.1 Baglantilar

#RTDO: Blok ¢ikigi

2.6.2 Baglanti Agciklamalari
#RTDO: Blok cikisi
RTD girisi temsil eden blok gikigl

2.6.3 Ozel Ayarlar

% RTD Sicaklik Girigi

Parametreler | Hat Tamimi ] Notar ]
Blok Adi [rRTD0 )
Ayrilmis RTD Sicaklik Giri Mo: |U j

[ Log+kayit belledine ekle
Ayrilmis RTD Giris No: RTD giris numarasi blok
seceneklerinden ayarlanabilir.

[ DevMET ile senkronla
LCDweb Izleme MQTT Formah
(% izleme Tok/MQTT Blok Numaralar
(" Sadece IzlemeMQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme MOTT Hat Etiketeri

[_ Tamam )I:_ Iptal )
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2.6.4 Blok Aciklamasi
Cihaz Uzerindeki fiziksel RTD giris bilgisinin okunmasinda kullanilir. Ana unite ve genisleme

modauilleri Gzerindeki RTD girigler icin kullanilir.

RTD Giris blogu, PT100, PT1000 veya NTC tipinden bir diren¢ termometreye karsi gelmektedir.
ilgili girisin hangi tipten RTD direncine kars bilgisi ilgili donanim ile belirlenmekte olup bu bilgiye
gelistiricinin sahip oldugu kabul edilir. Blok ¢ikisinda okunan deger kayan noktali say! (floating
point) tipinden olup, érnegin ilgili RTD Girig blogunda okunan direng degderine kargi diigen
sicaklik degerinin santigrat derece (°C) olarak verir. PT100 ve PT1000 igin standart dontisiim

tablolari entegre olarak saglanmaktadir.

Blok ayarlarindaki RTD Girig blok segiminde, cihaz tzerindeki RTD girislerden bosta olanlar
listelenir, daha dnce kullaniimis olan girisler bu liste gézikmeyecektir. Bu nedenle ayni indisteki
RTD Girig blok igin, projeye eklenebilecek tek blok vardir. Analog giris durum bilgisi, birden gok
yerde kullanilacak ise, ilgili analog giris bloguna hat etiketi tanimlanarak, istenilen yerlere

tasinabilir.

2.6.5 Ornek Uygulamalar
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()

RTD girigsine sicaklik sensdrt baglanmis ve histerezis blogu ile klima isitma sicaklik kontrol{
yapilmistir. Histerezis blogu ile sicaklik degeri minimum 21 derece maksimum 23 derece olacak

sekilde alt limit ve Ust limit segilmistir.

RTD Giris blogunun sicaklik degeri baslangicta 23 derecenin altinda ise réle ¢ikisina bagl klima
calistirilacak RTD Giris blogunun sicaklik dederi 23 dereceyi gectigi anda klima kapatilacaktir.
RTD Giris blogunun sicaklik degeri 21 derecenin altina distiigu anda klima tekrar calistirilacak

ve RTD Girig blogunun sicaklik degeri 23 derecenin Ustlne g¢ikinca tekrar kapatilacaktir.

Boylece RTD Giris blogunun sicaklik degeri 21 ile 23 derece arasinda sabit tutulacaktir.
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2.7 KILITLEMELI DIJITAL GIRIS BLOK

2.7.1 Baglantilar

#KDGO: Gergek veya Kilitlemeli Deger Cikigi

KDu: Kilit Durumu

KDe: Kilit Degeri

2.7.2 Baglanti Agiklamalari
#KDGO: Gercek veya Kilitlemeli Deger Cikisi
Kilitlemeli Dijital giris blok degeridir.

KDu: Kilit Durumu
Kilitteme aktif mi degdil mi bilgisidir.

KDe: Kilit Degeri

Kilitleme aktif iken, kullanilacak durum bilgisi degeridir.
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2.7.3 Ozel Ayarlar

< Kilitlemeli Dijital Girig

Ayrilmig Dijital Giris No: Dijital giris numarasi blok

seceneklerinden ayarlanabilir.
Parametreler l Hat Tarimi ] Motar ]

Blok Adi (knGo )|
Ayrimis Dijital Giris No: |0 | Kilitli: Blogun kilit ayarlari buradan yapilir.
™ kil Kilitlemenin aktif ya da pasif yapilmasi buradan
saglanir.
Kilitfkaydirma
O Kiliti & Kaydirma
Kilit veya Kaydirma Degeri [III ]

[ Logkayit belledine ekle
[ DevMET ile senkronla Kilit / Kaydirma:

LCDMieb IzlemeMQTT Formats - - . e
Kilit: Kilit ya da Kaydirma kutucugundaki degeri gikisa

(* izleme Tok/MQTT Blok Mumaralar yazar.
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketieri Kaydirma: Kilitlemeli dijital girislerde aktif degil.

(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

-

L Tamam j[ Iptal j

2.7.4 Blok Acgiklamasi

Kilitlemeli Giris/Cikis bloklari, fiziksel giris/¢ikis bloklarindan okunan ya da yazilan dederlerin,
istege bagh olarak gergekteki fiziksel durumdan farkl bir degere atanmasinda kullanilir. Bazi
durumlarda, lojik projenin ¢alisabilmesi icin beklenen giris 10 degerleri sahadan, sensoér arizasi
gibi nedenlerle alinamiyor olabilir, sensor arizasi giderilene kadar ilgili lojik projenin
calistirilabilmesi icin disardan okunan deger zorla bir degere getirilmesi gerekir. Kilitlemeli

bloklar bu ihtiyaci karsilamak i¢in kullanilir.

#KDGO (blogun 1. cikisi): Cikista goritlen deger eger kilitteme aktif ise, blok ayarlarindaki kilit

degerine esittir. Eger kilitleme pasif ise ilgili fiziksel giristeki deger ne ise ona esit olur.

KDu (blogun 2. gikisi): Kilitteme durumunun aktif ya da pasif oldugu bilgisine ulasilir. Eger

kilitteme aktif ise 1, degil ise 0’dir. Bu alan Modbus adres alanina haritalanmis olup, uzaktan
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okunup yazilabilmektedir. “KDu” blok ¢ikisinin Modbus adresi; blok Modbus adresi arti 1
seklindedir.

KDe (blogun 3. ¢ikisi): Burada yazan ¢ikis degeri kilitteme durumunda ¢ikisa yazilacak
degerdir. 0 ya da 1 yazilabilir. Bu alan Modbus adres alanina haritalanmis olup, uzaktan okunup

yazilabilmektedir. “KDe” blok ¢ikisinin Modbus adresi, blok Modbus adresi arti 2 seklindedir.

Modbus numaralari ilk ¢ikisimizin 1003 ise; ikinci ¢ikisimizin 1004 Gglincu ¢ikisimizin 1005

olacaktir.

2.7.5 Ornek Uygulamalar

2.7.5.1 Sifira (0) Kilitleme
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. Kilitlerneli Dijital Girig

Parametreler l Hat Tarurm ] Notar ]

Blok Ad (kG0 ]

Ayrimis Dijital Giris No: |0 |
v Klitli

Kilit/¥aydirma

(o Kiliti (" Kaydrma

Kilit veya Kaydirma Dederi [IZI ]

Ornek, dijital girise gelen gergek sinyal degerinin kullaniimak istenmedigi durumlarda (sensér

arizasi vs.) dijital giriste 0 degeri varmis gibi kabul edilecek sekilde tasarlanmistir.

Blok “Iki” ¢cikisinda Resim (1)’e gore dijital giristen okunan gercek deger vardir. “KDu” blok

cikisinda 0 degderi varsa kilitteme aktif degil demektir.

Resim (2)'de ise “KDu” blok ¢ikisinda 1 degerinin olmasi kilittemenin aktif olmasi ve “KDe” blok
cikigindaki degerin blok “Iki” gikisina yazdiriliyor olmasi demektir. Eger “KDe” blok ¢ikisindaki
deger 1 olsa idi blok “Iki” ¢ikigsindaki deger de 1 olacakti.

“KDu” blok gikisini 1 veya 0 yapmak i¢in 1007. Modbus adresine yazma yapilabilir. (bu 6érnek
icin) Bu durumda “KDe” blok ¢ikisini 1 veya 0 yapmak igin 1008. Modbus adresine yazma
yapilabilir. (Blogun “Iki” ¢ikisinin Modbus adresi 1006, “KDu” blok ¢ikisinin 1007 ve “KDe” blok
¢ikiginin 1008’dir. Blogun her bir ¢ikisi bir Modbus adresine karsilik gelmektedir.)
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2.7.5.2 Bire (1) Kilitleme

(1) (2)

Kilitlerneli Dijital Girig

Parametreler | Hat Tarum | Motlar

Blok Adh [kpeo )
Ayrimis Dijital Giris No: |0 |
I it
Kilit/Kaydirma
(F Kiliti ® Kaydrma
Kiit veya Kaydirma Degeri [ 1 )
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Ornek, dijital girise gelen gercek degerin kullanilmak istenmedigi durumlarda (sensér arizasi

vs.) dijital giriste 1 degeri varmig gibi kabul edilecek sekilde tasarlanmistir.

Blok “Iki” ¢cikisinda Resim (1)’e gore dijital giristen okunan gergek deger vardir. “KDu” blok

cikisinda 0 degeri varsa kilitleme aktif degil demektir.

Resim (2)'de ise “KDu” blok ¢ikisinda 1 degeri varsa kilitteme aktif ve “KDe” blok ¢ikisindaki
deger blok “Iki” ¢cikisina yazdiriliyor demektir.

“KDu” blok ¢ikigl 1 oldugu anda blok “Iki” ¢ikisi 1 olmustur. Cinki “KDe” blok ¢ikisindaki
kilitleme degeri de 1’dir. Bundan dolayi “KDe” blok ¢ikigsindaki deger “KDu” blok ¢ikisi 1 oldugu
anda blok “Iki” ¢ikisina yazdiriimistir.

“KDu” blok cikisini 1 veya 0 yapmak icin 1007. Modbus adresine yazma yapilabilir. “KDe” blok
cikisini 1 veya 0 yapmak icin 1008. Modbus adresine yazma yapilabilir. (Blogun “lki” ¢ikisinin
Modbus adresi 1006, “KDu” blok ¢ikisinin 1007 ve “KDe” blok ¢ikisinin 1008'dir. Blogun her bir
cikisi 1 Modbus adresine karsilik gelmektedir.
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2.8 KILITLEMELI ANALOG GIRIS BLOK

2.8.1 Baglantilar

#KAGO: Gergek veya Kilitlemeli Deger Cikisi

KDu: Kilit Durumu

KDe: Kilit Degeri

2.8.2 Baglanti Aciklamalari
#KDGO: Gercek veya Kilitlemeli Deger Cikisi
Kilitlemeli Analog Giris blok degeridir.

KDu: Kilit Durumu
Kilitteme aktif mi degdil mi bilgisidir.

KDe: Kilit Degeri

Kilitleme aktif iken, kullanilacak durum bilgisi degeridir.
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2.8.3 Ozel Ayarlar

% Kilitlemeli Analog Girig ? x N N
Ayrilmig Analog Giris No: Analog giris numarasi blok

ozelliklerinden ayarlanabilir.
Parametreler l Hat Tanmi | Notlar | Y

Blok Adi (kaco ]
Ayrims Analog Giis No: |0 = Kilitli : Blogun kilit ayarlari buradan yapilir.
[ Kilith Kilitlemenin aktif ya da pasif yapilmasi buradan
saglanir.
Kilit/Kaydirma
C kit & Kaydrma
Kilit veya Kaydirma Dederi [EI ]
[ Log4ayit belledine ekle Kilit / Kaydirma:
Kilit: Kilit ya da Kaydirma kutucugundaki degeri gikisa
[ DevMET ile senkronla yaz
LCD/Web IzlemeMQTT Formah
@ izeme TokMGTT Blok Numaralan Kaydirma: Gergek fiziksel giristen okunan degere
) . eklenecek ofset degeridir.
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

e

k Tamam jl: iptal j

2.8.4 Blok Acgiklamasi

Kilitlemeli Giris/Cikis bloklari, fiziksel giris/¢ikis bloklarindan okunan ya da yazilan dederlerin,
istege bagh olarak gergekteki fiziksel durumdan farkl bir degere atanmasinda kullanilir. Bazi
durumlarda, lojik projenin ¢alisabilmesi icin beklenen giris 10 degerleri sahadan, sensoér arizasi
gibi nedenlerle alinamiyor olabilir, sensor arizasi giderilene kadar ilgili lojik projenin
calistirilabilmesi icin disardan okunan deger zorla bir degere getirilmesi gerekir. Kilitlemeli

bloklar bu ihtiyaci karsilamak i¢in kullanilir.

#KAGO (blogun 1. cikisl): Cikista gorulen deger eger kilitleme aktif ise, blok ayarlarindaki kilit

degerine esittir. Eger kilitleme pasif ise ilgili fiziksel giristeki deger ne ise ona esit olur.

KDu (blogun 2. gikisi): Kilitteme durumunun aktif ya da pasif oldugunu bilgisine ulasilir. Eger

kilitteme aktif ve kilit degeri yazilacak ise 1.0, kilitleme aktif ve gercek dedere ofset eklemesi
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yapilacak ise 2.0, kilitleme tamamen pasif ise 0.0’dir. Bu alan Modbus adres alanina
haritalanmis olup, uzaktan okunup yazilabilmektedir. “KDu” blok ¢ikisinin Modbus adresi, blok

Modbus adresi artl 2 seklindedir.

“KDe” (blogun 3. ¢ikigi): Burada yazan cikis degeri kilitteme durumunda c¢ikiga yazilacak
degerdir. Bu alan Modbus adres alanina haritalanmis olup, uzaktan okunup yazilabilmektedir.
“KDe” blok cikisinin Modbus adresi, blok Modbus adresi arti 4 seklindedir.

Modbus numaralari ilk ¢ikisimizin 6006 ise; ikinci ¢ikisimizin 6008 tglincu ¢ikisimizin 6010
olacaktir.

2.8.5 Ornek Uygulamalar

2.8.5.1 Deger Kilitleme
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% Kilitlerneli Analog Girig 7 X

Parametreler l Hat Tarumi ] Motar ]
Blok Ad [kago ]
Ayrilmis Analog Giris Mo: |CI ﬂ
v Kilitl

Kilit/¥aydirma

(o Kliti (" Kaydrma
Kilit veya Kaydirma Degeri [B.8| ]

Ornekte, cihaz analog girisine gelen gercek sinyal degeri 5.95'tir. Blok “KDu” ¢ikisi 0 iken

analog girigin gercek degeri blogun “Ana” ¢ikisina yazilmaktadir. (Resim1).

Analog giris gercek degerinin kullaniimak istenmedigi durumlarda “KDu” blok ¢ikigi 1 yapilarak
“KDe” blok cikisindaki kilitteme degeri blogun “Ana” ¢ikisina yazilmistir. (Resim2)

Blok “Ana” ¢ikisi Modbus adresi 6000’dir. Bu durumda “KDu” blok ¢ikisinin Modbus adresi
6002, “KDe” blok ¢ikisinin Modbus adresi 6004’tur. 6002’'nci Modbus adresine 1 yazildiginda
6004’uncu Modbus adresindeki deger blogun “Ana” ¢ikisina yazilmistir.

Blok cikisina gergek analog girigi sinyal degeri veya kilitleme degerinden hangisinin

yazdirlacagi “KDu” blok ¢ikisindan belirlenmistir.

“KDu” blok ¢ikisi O ise gergek sinyal deg@eri, “KDu” blok ¢ikisi 1 ise Kilitteme degeri blogun “Ana”
cikigina yazilmistir.
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2.8.5.2 Gergek Degere Ofset Degeri Ekleme

(1) (2)
“. Kilitlemeli Analog Girig ? X
Parametreler l Hat Tarmi ] Motlar ]
Blok Adi [kaco ]
Avyrilmis Analog Giris Mo: |U ﬂ
I Kiliti
Kilit/Kaydirma
" Kiliti (* Kaydirma
Kilit veya Kaydirma Dederi [8.8 ]

Ornekte, “KDu” blok ¢ikisi 0 iken analog giris gercek sinyal degeri blok gikisina yazilmistir.
Resim (2)’de “KDu” blok ¢ikisina (6002. Modbus adresi) 2 yazilmistir.

Gergek sinyal degerine “KDe” blok ¢ikisindaki degeri eklemek igin “KDu” blok ¢ikigina 2 degeri

yazilmigtir.

“KDu” blok ¢ikigl 2 oldugunda gergek sinyal degerine (5.95; bu 6rnek icin) “KDe” blok ¢ikisindaki
deger eklenmis, toplam degeri blogun “Ana” gikisina yazilmigtir. (5.95 + 8.8= 14.75)
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2.9 KILITLEMELI RTD GIRIS BLOK

2.9.1 Baglantilar

#KRTDO: Gergek veya Kilitlemeli Deger Cikisi

KDu: Kilit Durumu

KDe: Kilit Degeri

2.9.2 Baglanti Agciklamalari
#KRTDO: Gercek veya Kilittemeli Deger Cikisi
Kilittemeli RTD giris blok degeridir.

KDu: Kilit Durumu
Kilitteme aktif mi degdil mi bilgisidir.

KDe: Kilit Degeri

Kilitteme aktif iken, kullanilacak durum/ofset bilgisi degeridir.
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2.9.3 Ozel Ayarlar

% Kilitlerneli RTD Sicakhlk Girig

Ayrilmis RTD Giris No: Dijital giris numarasi blok

Parametreler ] HatTanm | Motlar | seceneklerinden ayarlanabilir.
Blok Ad (krTDO )|

Reserved RTD Input Mo: |D j

[ Kilith

Kilitli : Blogun kilit ayarlari buradan yapilr.

Kiit Kaycirma Kilitlemenin aktif ya da pasif yapiimasi buradan
C Kilith & Kaydrma saglanir.
Kilit veya Kaydirma Dederi [III ]

[ Log+kawt belledine ekle

| DevMET ile senkronla Kilit / Kaydirma:
LD/ Weh izeme/MOTT Format Kilit: Kilit ya da Kaydirma kutucugundaki degeri ¢cikisa
yaz

(* Izleme Tok/MQTT Blok Numaralan

(" Sadece fzleme/MQTT Hat Etiketleri Kaydirma: Fiziksel giristen okunan direng degerine

- . eklenecek kablo pay!i direnci.
(" Izleme ve Dedigtirme MQTT Hat Etiketeri pay

-

L Tamam jl: iptal j

2.9.4 Blok Aciklamasi

Kilitlemeli Girig/Cikis bloklari, fiziksel giris/cikis bloklarindan okunan ya da yazilan degerlerin,
istege bagh olarak gergekteki fiziksel durumdan farkh bir degere atanmasinda kullanilir. Bazi
durumlarda, lojik projenin ¢alisabilmesi igin beklenen giris 10 degerleri sahadan, sensoér arizasi
gibi nedenlerle alinamiyor olabilir, sensor arizasi giderilene kadar ilgili lojik projenin
calistinlabilmesi igin digardan okunan deger zorla bir degere getiriimesi gerekir. Kilitlemeli

bloklar bu ihtiyaci karsilamak igin kullanilir.

Kilittemeli RTD bloklarindaki kaydirma ofset 6zelligi, diger kilittemeli bloklardan farkl olarak RTD
ile cihaz arasindaki kablo direnci hatasini gidermek igin kullanilir. Ornegin 300m mesafedeki

PT1000 sensoéri igin yaklasik 35 ohm civarinda bir kablo direnci olusmaktadir, RTD’den
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okunacak sicaklik degerindeki bu kablo direnci hatasinin giderilmesi icin, kablo ofset degeri -

35.0 girilerek, bu hata sifirlanmis olur.

#KRTDO (blogun 1. cikisi): Cikista gérilen deger kilitleme aktif ise, blok ayarlarindaki kilit
degerine veya ofset eklenmis haldeki degere esittir. Eger kilitteme pasif ise ilgili fiziksel giristeki

deger ne ise ona esit olur.

KDu (blogun 2. cikisi): Kilitteme durumunun aktif ya da pasif oldugunu bilgisine ulasilir. Eger
kilitleme aktif ve kilit degeri yazilacak ise 1.0, kilitteme aktif ve gercek degere ofset eklemesi
yapilacak ise 2.0, kilitleme tamamen pasif ise 0.0’dir. Bu alan Modbus adres alanina
haritalanmis olup, uzaktan okunup yazilabilmektedir. “KDu” blok ¢ikisinin Modbus adresi, blok

Modbus adresi arti 2 seklindedir.

KDe (blogun 3. ¢ikisi): Kilitteme durumunda c¢ikisa yazilacak ya da ofset olarak kullanilacak
deger bulunur. Bu alan Modbus adres alanina haritalanmis olup, uzaktan okunup

yazilabilmektedir. “KDe” blok ¢ikisinin Modbus adresi, blok Modbus adresi arti 4 seklindedir.

Modbus numaralari ilk ¢ikisimizin 6012 ise; ikinci ¢ikisimizin 6014 Uguncu ¢ikisimizin 6016

olacaktir.
2.9.5 Ornek Uygulamalar

2.9.5.1 Deger Kilitleme
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Ornekte, cihaz RTD sicaklik girisine gelen gergek sinyal degeri -200 gostermektedir. Bu deger
RTD girisinde sensoértn bagl olmadigi veya baglanan sensdrde veya kablo hattinda problem

oldugu manasina gelir. Resim (1)

Resim (2)'de ise RTD girisindeki sensérde problem oldugunu gézlemleyen programcinin ¢ézim

olarak bir deger kilittemesi gortlmektedir.

Kilitlemeli RTD sicaklik girisi blogunda “KDu” blok ¢ikisinin 0 iken blok RTD girisindeki deger
blok “Ana” ¢ikisina yazilmistir.

RTD girisinde problem oldugu gézlemlenince “KDu” blok ¢ikisina 1 yazilmis ve “KDe” blok

cikisindaki kilitteme degeri santigrat derece (°C) olarak blok “Ana” ¢ikisina yazilmistir.

Bu ornekte kilittemeli RTD sicaklik girisi blogunun Modbus adresi 6000’dir ve sadece
okunabilmektedir. Bu durumda, LSt ¢ikisina 6002'nci Modbus adresinden ve LVa c¢ikisina

6004'Uncu Modbus adresinden ilgili degerler yazilabilmektedir.

2.9.5.2 Gercek Degere Ofset Ekleme

(2)

Bu Ornekte Resim (1)’de sensdr veya sensér baglantisinda problem olugsmustur.
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Resim (2)'de buna bagl olarak “KDu” blok ¢ikisina 2 yazilarak ofset ekleme islemi yapilmistir.
Ofset ekleme islemi ise ohm cinsindendir. Eklenen 1200 ohm degeri sicaklik olarak 25.77 °C’ye

karsilik gelmektedir.

Not: “KDu” blok c¢ikisi 1 ise “KDe” blok ¢ikigindaki deger santigrat derece (°C) cinsindendir.
“KDu” blok cikigi 2 ise “KDe” blok ¢ikisindaki deger ohm cinsindendir.

2.10 KILITLEMELI DIJITAL CIKIS BLOK

2.10.1 Baglantilar

#KDCO: Gergek veya Kilitlemeli
Deger Cikisi

I: Blok Girisi KDu: Kilit Durumu

KDe: Kilit Degeri

2.10.2 Baglanti Aciklamalari

I: Blok girisi

Kilitteme aktif degil ise dijital ¢ikisa yazilacak durum bilgisi girigidir.
#KDCO: Gercek veya Kilittemeli Deger Cikisi

Kilittemeli Dijital Cikig blok degeridir.

KDu: Kilit Durumu
Kilitteme aktif mi degdil mi bilgisidir.

KDe: Kilit Degeri

Kilitleme aktif iken, kullanilacak durum bilgisi degeridir.
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2.10.3 Ozel Ayarlar

% Kilitlermeli Dijital Cikig ? pod
Parametreler ] Hat Tarm ] Notar ] Ayrilmig Dijital Cikis No: Dijital ¢ikis numarasi blok
seceneklerinden ayarlanabilir.
Blok Adi (koco ]
Ayrimig Dijital Cikas Ma: |U ﬂ
[ Kilith
- Kilitli : Blogun kilit ayarlari buradan yapilr.
Hilit/Kaydirma Kilitlemenin aktif ya da pasif yapilmasi buradan
C Kiiti @ Kaydrma saglanir.
Kilit veya Kaydrma Dederi [III ]

[ Log+ayt bellefine ekle
[ DevMET ile senkronla

LCDWeb IzlemeMQTT Format Kilit / Kaydirma:
Kilit: Kilit ya da Kaydirma kutucugundaki degeri gikisa
yazar

(* izleme Tok/MQTT Blok Mumaralar
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Defigtirme MQTT Hat Etiketleri Kaydirma: Cikiglarda aktif degil.

.

L Tamam jl: iptal j

2.10.4 Blok Aciklamasi

Kilittemeli Girig/Cikis bloklari, fiziksel giris/gikis bloklarindan okunan ya da yazilan degerlerin,
istege bagh olarak gergekteki fiziksel durumdan farkh bir degere atanmasinda kullanilir. Bazi
durumlarda, lojik projenin ¢alisabilmesi igin beklenen giris 10 degerleri sahadan, sensoér arizasi
gibi nedenlerle alinamiyor olabilir, sensor arizasi giderilene kadar ilgili lojik projenin
calistinlabilmesi icin disardan okunan deger zorla bir degere getirilmesi gerekir. Kilitlemeli

bloklar bu ihtiyaci karsilamak igin kullanilir.

#KDCO (blogun 1. ¢ikisi): Gergek fiziksel ¢gikisa yazilan deger okunur. Bu deger eder kilitleme
aktif ise, blok ayarlarindaki kilit degerine esgittir. Eger kilitteme pasif ise blok girisinde okunan

deger cikisa yazilir.

KDu (blogun 2. ¢ikisi): Kilitteme durumunun aktif ya da pasif oldugunu bilgisine ulagilir. Eger

kilitteme aktif ise 1, degil ise 0'dir. Bu alan Modbus adres alanina haritalanmis olup, uzaktan
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okunup yazilabilmektedir. “KDu” blok ¢ikiginin Modbus adresi, blok Modbus adresi arti 1
seklindedir.

KDe (blogun 3. ¢ikisl): Kilitteme durumunda ¢ikisa yazilacak deger bulunur. 0 ya da 1
yazilabilir. Bu alan Modbus adres alanina haritalanmig olup, uzaktan okunup yazilabilmektedir.
“KDe” blok cikisinin Modbus adresi, blok Modbus adresi arti 2 seklindedir.

Modbus numaralari ilk ¢ikisimizin 1006 ise; ikinci ¢ikisimizin 1007 Gglincu ¢ikisimizin 1008
olacaktir.

2.10.5 Ornek Uygulamalar

(1) (2)

(3)
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Bu projede Dijital Giris (DI0) blogunun c¢ikisi Kilitlemeli Dijital Cikis (KDC) blogu girisine

baglanmistir.

KDGC blogunda kilitteme aktif degilken; DIO blogu 1 degerini aldiginda KDC blogunun “Iki” ¢ikisi
1 olacak, DIO blogu 0 degerini aldiginda KDC blogunun “Iki” ¢ikisi O olacaktir.

Kilitleme aktif degil: Resim (1)'de “KDu” blok ¢ikisi O oldugundan kilitleme aktif degildir. Dijital
Girig blogunun (DI10) degeri KDC blogunun “Iki” ¢ikisina aktariimigtir.

Kilitteme aktif: Resim (2)'de “KDu” blok ¢ikisi 1 oldugundan kilitteme aktiftir. “KDe” blok
cikisindaki O degeri blok ¢ikisina yaziimistir.

Kilitleme aktif: Resim (3)'te “KDu” blok ¢ikisi 1 oldugundan kilitleme aktiftir. “KDe” blok
cikisindaki 1 degeri KDC blogu ¢ikisina yazilmistir.

KDGC blogunun “KDu” ve “KDe” ¢ikiglarinin degerlerini sonradan degistirmek i¢cin Modbus
adresleri kullanilabilir. KDC blogunun “Iki” ¢ikisinin Modbus adresi 1005°dir. (bu érnek igin) Bu
durumda “KDu” blok c¢ikisinin Modbus adresi 1006, “KDe” blok ¢ikisinin Modbus adresi 1007°dir.
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2.11 KILITLEMELI ANALOG CIKIS BLOK

2.11.1 Baglantilar

""""""" #KACO: Gergek veya Kilitlemeli
Deger Cikisi

I: Blok Girisi KDu: Kilit Durumu

KDe: Kilit Degeri

2.11.2 Baglanti Aciklamalan
I: Blok girisi
Kilitleme pasif ise analog ¢ikisa yazilacak durum bilgisi girisidir.

#KACO: Gercek veya Kilitlemeli Deger Cikisi
Kilittemeli Analog ¢ikis blok degeridir.

KDu: Kilit Durumu
Kilitteme aktif mi degdil mi bilgisidir.

KDe: Kilit Degeri

Kilitleme aktif iken, kullanilacak durum bilgisi degeridir.
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2.11.3 Ozel Ayarlar

% Kilitlemeli Analog Cikig ? X

Parametreler l Hat Tarumi ] Motlar ]

Blok Ad [kaco ]
Ayrimis Analog Cikis MNo: |D ﬂ
[ Kilith

Kilit/Kaydirma

C Kilith & Kaydrma
Kilit veya Kaydirma Dederi [El ]

[ Log+kayit belledine ekle
| DevMET ile serkronla
LCDMeb Izleme MOQTT Format
(* fzleme Tok/MQTT Blok Mumaralar
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedigtirme MQTT Hat Etiketeri

-

L Tamam ]I: iptal j

Ayrilmig Analog Cikis No: Analog ¢ikis numarasi blok
seceneklerinden ayarlanabilir.

Kilitli : Blogun kilit ayarlari buradan yapilr.
Kilitlemenin aktif ya da pasif yapilmasi buradan
saglanir.

Kilit / Kaydirma:
Kilit: Kilit ya da Kaydirma kutucugundaki degeri gikisa
yazar.

Kaydirma: Cikislarda aktif degil.

2.11.4 Blok Acgiklamasi

Kilittemeli Girig/Cikis bloklari, fiziksel giris/cikis bloklarindan okunan ya da yazilan degerlerin,

istege bagh olarak gercgekteki fiziksel durumdan farkli bir degere atanmasinda kullanilir. Bazi

durumlarda, lojik projenin ¢alisabilmesi icin beklenen giris 10 degerleri sahadan, sensoér arizasi

gibi nedenlerle alinamiyor olabilir, sensor arizasi giderilene kadar ilgili lojik projenin

calistinlabilmesi icin disardan okunan deger zorla bir degere getirilmesi gerekir. Kilitlemeli

bloklar bu ihtiyaci karsilamak igin kullanilir.

#KACO (blogun 1. cikisi): Gergek fiziksel ¢ikisa yazilan deder okunur. Bu deger eger kilitleme

aktif ise, blok ayarlarindaki kilit degerine esgittir. Eger kilitteme pasif ise blok girisinde okunan

deger cikisa yazilir.

KDu (blogun 2. gikisi): Kilitteme durumunun aktif ya da pasif oldugunu bilgisine ulagilir. Eger

kilitteme aktif ise 1, degil ise 0’dir. Ofset kaydirma aktif edilecekse bu ¢ikisa 2 degeri
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yazilmahdir. Bu alan Modbus adres alanina haritalanmis olup, uzaktan okunup

yazilabilmektedir. “KDu” blok ¢ikisinin Modbus adresi, blok Modbus adresi arti 2 seklindedir.

KDe (blogun 3. ¢ikisi): Kilitleme durumunda c¢ikisa yazilacak deger bulunur. Bu alan Modbus
adres alanina haritalanmig olup, uzaktan okunup yazilabilmektedir. “KDe” blok ¢ikisinin Modbus
adresi, blok Modbus adresi arti 4 seklindedir.

Modbus numaralari ise ilk ¢ikisimizin 6018 ise; ikinci ¢ikisimizin 6020 Gglincl ¢ikisimizin 6022
olacaktir.

2.11.5 Ornek Uygulamalar

2.11.5.1 Deger Kilitleme

(1) (2)
Ornek projede Analog Girig blogunun ¢ikisi Kilitlemeli Analog Cikis (KAC) blogunun girigine

baglanmistir.

KAC blogunda kilitleme aktif degilken; AlO blogu 4.92 degderini aldiginda KAC blogunun “Ana”
cikigi da 4.92 olacaktir.

AlO blogundaki sinyalin degeri ile KAC blogunun “Ana” ¢ikisi, (kilitleme ve ofset kaydirma pasif

durumda iken) her zaman ayni deg@eri alacaktir.

Kilitleme aktif degil: Resim (1)'de “KDu” blok ¢ikisi 0 oldugundan kilitteme aktif degildir, Analog
Girig blogunun (AlO) degeri KAC blogunun “Ana” ¢ikisina yazilmigtir.
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Kilitleme aktif: Resim (2)'de “KDu” blok ¢ikisi 1 oldugundan kilitteme aktiftir, “KDe” blok
cikisindaki 8.2 degeri KAC blogunun “Ana” ¢ikisina yazilmistir.

KAC blogunun “KDu” ve “KDe” gikiglarinin deg@erlerini sonradan degistirmek icin Modbus
adresleri kullanilabilir. KAC blogunun “Ana” ¢ikisinin Modbus adresi (bu érnek i¢in) 6000'dir. Bu
durumda “KDu” blok ¢ikisinin Modbus adresi 6002, “KDe” blok ¢ikisinin Modbus adresi
6004°tar.

2.11.5.2 Gergek Degere Ofset Ekleme

(1) (2)

Kilitteme aktif: Resim (1)’de “KDu” blok ¢ikisi 1 oldugundan kilitleme aktiftir, “KDe” blok
cikisindaki 8.2 degeri blogun “Ana” ¢ikisina yazilmistir.

Kaydirma aktif: Resim (2)'de “KDu” blok ¢ikisi 2 oldugundan kaydirma aktiftir, “KDe” blok
cikisindaki 8.2 degeri ile KAC blogu girisindeki AlO sinyalinin dederi toplanip blok “Ana” ¢ikisina
yazilmigtir. (8.2+4.92=13.12)

KAGC blogunun “KDu” ve “KDe” blok ¢ikiglarinin degerlerini sonradan degistirmek igin Modbus
adresleri kullanilabilir. KAC blogunun Modbus “Ana” ¢ikisinin adresi (bu érnek igin) 6000°dir. Bu
durumda “KDu” blok ¢ikisinin Modbus adresi 6002, “KDe” blok ¢ikisinin Modbus adresi
6004'’tur.
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2.12 KILITLEMELI ROLE CIKIS BLOK

2.12.1 Baglantilar

#KROCO: Gergek veya Kilitlemeli
Deger Cikisi

I: Blok Girisi KDu: Kilit Durumu

KDe: Kilit Degeri

2.12.2 Baglanti Aciklamalari
I: Blok Girisi

Kilitleme pasif ise role ¢ikisa yazilacak durum bilgisi girisidir.

#KRO6CO0: Gercek veya Kilitlemeli Deger Cikisi
Kilitlemeli Role ¢ikis blok degeridir.

KDu: Kilit Durumu
Kilitteme aktif mi degdil mi bilgisidir.

KDe: Kilit Degeri

Kilitleme aktif iken, kullanilacak durum bilgisi degeridir.

89 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama
Kilavuzu



MiCIODEV"

Ao oe bow s _=d

2.12.3 Ozel Ayarlar

= Kilitlerneli Rle il ? X Ayrilmis Réle Cikis No: Rale ¢ikis numarasi blok

icinden ayarlanabilir.
Parametreler l Hat Tarurmi ] Notlar ]

Blok Ad [kraco )|
Ayrilmig Réle Cikis Mo: |D ﬂ Kilitli : Blogun kilit ayarlari buradan yapilr.
™ il Kilitlemenin aktif ya da pasif yapilmasi buradan
saglanir.
Kilit/Kaydirma
C Kt ® Kaydrma
Kilit veya Kaydirma Dederi [EI ]

[ Log+kayit belledine ekle

[ DevMET ile senkronla Kilit / Kaydirma:

LCD/web Tzleme /MQTT Format Kilit: Kilit ya da Kaydirma kutucugundaki degeri cikisa
(* [zleme Tok/MQTT Blok Mumaralan yazar.

Ot TR Kaydirma: Cikislarda aktif degil.
(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

[:_ Tamam )I:_ Iptal )

2.12.4 Blok Aciklamasi

Kilitlemeli Giris/Cikis bloklari, fiziksel giris/gikis bloklarindan okunan ya da yazilan dederlerin,
istege bagh olarak gergekteki fiziksel durumdan farkl bir degere atanmasinda kullanilir. Bazi
durumlarda, lojik projenin ¢alisabilmesi icin beklenen giris 10 degerleri sahadan, sensoér arizasi
gibi nedenlerle alinamiyor olabilir, sensor arizasi giderilene kadar ilgili lojik projenin
calistirilabilmesi icin disardan okunan deger zorla bir degere getirilmesi gerekir. Kilitlemeli

bloklar bu ihtiyaci karsilamak i¢in kullanilir.

#KROCO (blogun 1. gikisl): Gergek fiziksel ¢ikisa yazilan deder okunur. Bu deger eger kilitleme
aktif ise, blok ayarlarindaki kilit degerine esgittir. Eger kilitteme pasif ise blok girisinde okunan

deger cikisa yazilir.
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KDu (blogun 2. cikisi): Kilitteme durumunun aktif ya da pasif oldugunu bilgisine ulasilir. Eger
kilitleme aktif ise 1, degil ise 0’dir. Bu alan Modbus adres alanina haritalanmis olup, uzaktan
okunup yazilabilmektedir. “KDu” blok ¢ikisinin Modbus adresi, blok Modbus adresi arti 1
seklindedir.

KDe (blogun 3. ¢ikisi): Kilitleme durumunda ¢ikisa yazilacak deder bulunur. 0 ya da 1
yazilabilir. Bu alan Modbus adres alanina haritalanmis olup, uzaktan okunup yazilabilmektedir.
“KDe” blok ¢ikisinin Modbus adresi, blok Modbus adresi arti 2 seklindedir.

Modbus numaralari ise ilk ¢ikisimizin 1002 ise; ikinci ¢ikisimizin 1003 Gglncl ¢ikisimizin 1004

olacaktir.
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2.12.5 Ornek Uygulamalar

(1) (2)

)
Mikrodiagram 6érneginde dijital giris blogunun c¢ikisi Kilitlemeli Réle Cikisa (KR6C) baglanmistir.

KRSAC blogunda kilitleme aktif degilken; DIO blogu 1 degerini aldiinda KR6C blogunun “Ana”
blok ¢ikisi da 1 olacak, DIO blogu 0 deg@erini aldiginda KR6C blogunun “Ana” blok ¢ikisi da 0

olacaktir.
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Kilitleme aktif degil: Resim (1)'de “KDu” blok ¢ikisi 0 oldudu igin Dijital Girisin (DIO) degeri
Kilitlemeli Role Cikis blogunun “Ana” ¢ikisina yazilmistir.

Kilitteme aktif: Resim (2)'de “KDu” blok ¢ikisi 1 oldugundan kilitteme aktiftir, “KDe” blok
cikisindaki 0 degeri KROC blok ¢ikisina yazilmistir.

Kilitleme aktif: Resim (3)'de “KDu” blok ¢ikisi 1 oldugundan kilitleme aktiftir, “KDe” blok
cikisindaki 1 degeri KROC blok ¢ikisina yazilmigtir.

KR&C blogunun KDu ve KDe ¢ikiglarinin degerlerini sonradan degistirmek igin Modbus adresleri
kullanilabilir. KR6C blogunun Modbus “Ana” ¢ikisinin adresi 1005°dir. (bu érnek igin) Bu
durumda “KDu” blok c¢ikisinin Modbus adresi 1006, “KDe” blok ¢ikisinin Modbus adresi 1007°dir.

3 KALIBRATOR BLOKLAR

3.1 EGIMSEL KALIiBRATOR

3.1.1 Baglantilar

11: Sinyal girisi

#EKalO: Blok cikisl

Ttk: Tetik girisi

3.1.2 Baglanti Agiklamalari
[1: Sinyal girisi

Kullanilacak olan egimsel degerin girisidir.

Ttk: Tetik girisi
Tetikleme girisidir, bos birakilabilir.

#EKal0: Blok cikisi
Kalibre edilmis egimsel girigin ¢ikigidir.
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3.1.3 Ozel Ayarlar

%, Egimsel Kalibratar ? x

Parametreler l Hat Tarum ] Motlar ]

Blok Ach (2al0 ) Y: Q1 kalibre edilmis blok ¢ikis degeridir.
v=Jpoo H=* x + o = X: 11 kalibre edilmemis blok giris degeridir.
4.3

4 m: Y=mX+c denklemindeki m degeri kalibre

3.2 edilmemis 11 girisi carpan katsayisidir.
2.4
;:: c: Y=mX+c denklemindeki c degeri kalibre

o L L L L L L edilmemis 11 girisi toplam katsayisidir.
0 03 16 24 32 4 48

I Trig Aktifken Calis
I Logdayit belledine ekle

[ DevNET ile senkronla

LCD/Web iz Format
e Leeme MQTT Forma Trig Aktifken Calig: Segili degilken; Her PLC

program dongusinde giris degerini kalibre edip
(" sadece zleme/MQTT Hat Etiketleri cikisa aktarir.

(" Izeme ve Degistirme MQTT Hat Etketleri Secili oldugunda; blogun “Ttk” girisine her
yikselen kenar geldiginde giris degerini kalibre
edip cikisa aktarir.

(« izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan

-

I\_ Tamam )I:_ iptal )

3.1.4 Blok Aciklamasi

Egimsel Kalibrator blogu, analog bir degerin “Y=mX+c” seklinde bir igleme tabi tutulmasi anlamina
gelmektedir.

“m” ve “c” degerleri blok segeneklerinden ayarlanan katsayi degerleridir.

X degeri blogun “I1” giris degeridir, Y degeri ise bu iglemin “#EKal0” ¢ikis degeridir.
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3.1.5 Ornek Uygulama

%. Egirmsel Kalibratar

Parametreler ] Hat Tarim ] Motlar l

Blok Adi [EKalo| ]

Fud
B

]
do
b
[}

Egimsel Kalibrator blogu drneginde m carpan katsayisi 2, ¢ toplam katsayisi ise 4 olarak
tanimlanmistir. Y=mX+c dogru denkleminde katsayilar yerine konunca Y=2X+4 olarak denklem

olusturulur.

Egimsel Kalibrator blok girisine tanimlanan X degerine (I1 girisine) gore de Y degeri (blok cikisi
(Q1)) elde edilir. (Y=8*2+4=20)

3.2 NOKTASAL KALIBRATOR

3.2.1 Baglantilar

In: Sinyal girisi

& :.,'_r'—wl ......
X1: Sinyal giris alt limiti I, i, o

Y1: Sinyal gikis alt limiti

X1

N

: }{r MKal |© ° ~ " #NKal0: Blok gikisi
Y
THR

X2: Sinyal giris Gst limiti | ' * ¢ A= Jr ot

.. A
Y2: Sinyal ¢ikis Ust limiti - - - - B:5000- - - -
o Moe0oo o
Ttk: Tetikleme girisi
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3.2.2 Baglanti Aciklamalan
In: Sinyal girisi

Kalibre edilecek sinyal girisidir.

X1: Sinval giris alt limiti

Kalibrasyon 1. Noktasina ait X degeridir.

Y1: Sinyal cikisi alt limiti

Kalibrasyon 1. Noktasina ait Y degeridir.

X2: Sinval giris Ust limiti

Kalibrasyon 2. Noktasina ait X degeridir.

Y2: Sinyal cikisi Ust limiti

Kalibrasyon 2. Noktasina ait Y degeridir.

Ttk: Tetikleme girisi

Blok tetikleme girisidir.

#NKal0: Blok cikisi
Kalibre edilmis blok ¢ikisidir.
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3.2.3 Ozel Ayarlar

%. Noktasal Kalibratér ? X

Parametreler l Hat Tarumi ] Motlar ]

ilk nokta (X): In girisindeki sinyale ait degeridir.

Blok Ad: [Nikalo )

ilk nokta (Y): Out gikisindaki sinyale ait degeridir.
4.8
4 ikinci nokta (X): In girisindeki sinyale ait degeridir.
3.2
2.4
1.6
0.8
% 0.8 16 2a 32 4 4.8

flkMokta:  ( |0.00 =, 0.0 =)
tkin Mokta: ( |0.00 =, oo =

ikinci nokta (Y): Out cikisindaki sinyale ait degeridir.

I Trig Aktifken Calis
I Log+kayit bellefine ekle

[~ DevMET ile senkronla
LCD/Web Izleme MQTT Format

@ izl lok |
EEE LT e Trig Aktifken Calis: Blogun Ttk girisinin kullaniima

durum secimi yapilir. Segili ise Ttk girisine gelecek
(" Izleme ve Dedistrme MQTT Hat Etiketier sinyale gore blok In giris degeri isleme tabi tutulup
¢ikisa aktarilir

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

L [ Tamam J[ iptal _J

3.2.4 Blok Aciklamasi
Ozellikle analog 6lgim sensdrlerinde, okunan analog voltaj/akim degeri ile gercekteki fiziksel
blyUklik arasina lineer bir iligki vardir. Bu déndsim iligkisi, dogru Uzerinde en az 2 nokta

tanimlanarak kurulabilir.

Noktasal Kalibratdr blogunda, dogru denklemine ait egim ve ofset tanimlamak yerine, 2 érnek

nokta tzerinden dénidsim tanimlanir.

2 noktasinin koordinatlari bilinen lineer bir dogru Uzerinde herhangi bir noktanin giris degeri (X)
biliniyorsa, ¢ikis degeri de (Y) bulunabilir.

Bunun igin; (X-X1) / (X2-X1) = (Y-Y1) / (Y2-Y1) formUline gore Noktasal Kalibratér blogu
gelistirilmistir. (X1, X2, Y1, Y2 blok Uzerindeki giriglerdir. X, In girisine gelen degere karsilik gelir.
Y ise Noktasal Kalibratér blogunda giris degerlerine gére hesaplanip blok ¢ikisina yazilan

degerdir.)
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3.2.5 Ornek Uygulamalar

Ornekte koordinatlari bilinen 2 adet nokta ile lineer bir dogru olusturulmustur. Bu dogrunun
birinci noktasina ait X1=4, Y1=0'dir. (Bu durumda In girisine gelen sinyalin degeri 4 ise Out

cikisi 0 olacak demektir.)

Bu dogrunun ikinci noktasina ait X2=20, Y2=100'dir. (Bu durumda In girisine gelen sinyalin

degeri 20 ise Out ¢ikisi 100 olacak demektir.)
(X-X1) 1 (X2-X1) = (Y-Y1) / (Y2-Y1) formulunde degerler yerine yazilirsa;

(X-4) / (20-4) = (Y-0) / (100-0) = (X-4) / 16 = Y / 100 => 16Y = 100X -400’den Y= 6.25X -25

seklinde egimi bilinen Y=mX+c biciminde dogru denklemi elde edilir.

Ornekteki blok “In” girisindeki deger yerine yazilirsa Y=6.25*10 - 25 => Y=37.5 olarak
hesaplanmistir.
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4 GECIKME/DARBE ZAMANLAYICILAR

4.1 CEKMEDE GECIKME

4.1.1 Baglantilar

Ttk: Blok tetikleme girisi

T: Cekmede gecikme siresi

L ooMIIois o

#CGO: Blok gikis

4.1.2 Baglanti Aciklamalari
Ttk: Blok tetikleme girisi

Cekmede gecikme blogu aktif etme girisidir.

T: Cekmede gecikme slresi

Cekmede gecikme suresini blok digindan girme girisidir. Zaman 6lg¢egdi blok segeneklerinden

belirlenir.

#CGO: Blok cikisi

Belirlenen gecikme suresi sonunda lojik (1) olan blok ¢ikisidir.
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4.1.3 Ozel Ayarlar

% Cekmede Gecikme ? X

Parametreler l Hat Tarimi ] Motar ]

Blok Adi (G0 ]

Initial Value: Cekmede gecikme siiresi blok
On-Delay segeneklerinden veya blogun “T” girisinden
ayarlanabilir.

Initial Value |III

L] L

Unit |ms

[ Kahalk

[ Logkayit belledine ekle

[ DevNMET ile senkronla
LCDMeb Izleme MOTT Format

(* Izleme Tok/MOQTT Blok Mumaralarn
Unit: Cekmede gecikme siiresi “milisaniye, saniye,

dakika, saat” olarak segilebilir. Bu birim blok girisinden
(" Izleme ve Dedistirme /MQTT Hat Etiketeri secilemez.

(" Sadece IzlemeMQTT Hat Etiketleri

I:_ Tamam jl:_ Iptal j

4.1.4 Blok Aciklamasi
Cekmede Gecikme blogunun “Ttk” girisine lojik (1) sinyali geldigi zaman Cekmede Gecikme

blogu sire saymaya baslar, belirlenen sirenin sonunda “#CGO0” ¢ikisi lojik (1) olur.

Cekmede Gecikme blogunun “Ttk” girisi belirlenen gecikme slresinden daha fazla stire lojik (1)
olmazsa Cekmede Gecikme blogunun “#CGO0 ¢ikisi lojik (1) olmaz. Cekmede Gecikme
blogunun “Ttk” girigi lojik (0) oldugu anda “#CGO0” ¢ikisi lojik (0) olur.

T degeri 0-65535 arasi bir sayidir.
T degeri blok 6zelliklerinde de yazilabilir.

Blogun “T” girisine Word, Analog, Long Yazmag blogu baglanabilmektedir.
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4.1.5 Sinyal Akis Diyagrami

« CEKMEDE GECIKME
A
1
0 X . —» Cekmede Gecikme
! H Durumu
1
0 -
—» Trg Girigi
=P Cekmede Gecikme Slresi =
4.1.6 Ornek Uygulama
* Cekmede Gecikme ? *

Parametreler l Hat Tarumi ] Motlar ]

Blok adi [CG0 )
On-Delay
Initial Value 3l 3:
Unit seconds A
[ Kahalk

[ Log-ayit bellefiine ekle

[ DevNET ile senkronla
LCD/Web izlemeMQTT Formath

® [zleme Tok/MQTT Blok Mumaralar
" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri

" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

[: Tamam )I:: iptal :l

Ornekte, Dijital Cikig bloguna siirekli sinyal geldikten 3 saniye sonra Dijital Cikig blogunun “O1”
¢ikisinin 1 olmasi amaglanmigtir. (Otomasyon sistemlerinde istenmeyen anlik sinyallerin Dijital
Cikis blogunun “O1” ¢ikisina bagh makinada tahribata sebebiyet vermemesi igin Dijital Girig
blogu ile Dijital Cikis blogu arasina Cekmede Gecikme blogu kullaniimistir. Bu uygulama

otomasyon sistemlerinde sik sik kullanihr.)
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4.2 DUSMEDE GECIKME

4.2.1 Baglantilar

Ttk: Blok tetikleme girisi

#DGO: Blok gikisl

T: Dusmede gecikme slresi oM 1013 0

4.2.2 Baglanti Aciklamalari
Ttk: Blok tetikleme girisi

Dismede gecikme blogu aktif etme girigidir.

T: Dusmede gecikme suresi

Dusmede gecikme slresini blok disindan girme girisidir. Zaman 6l¢egi blok seceneklerinden

belirlenir.

#DGO0: Blok cikisi

Belirlenen gecikme stresi sonunda lojik (0) olan blok ¢ikigidir.

102 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama
Kilavuzu



MiCIODEV"

a

e o bow s _zd

4.2.3 Ozel Ayarlar

%. Dismede Gecikme

Parametreler l Hat Tarumi ] Motar ]

Blok Adi (DGO

Off-Delay

Initial Value |E|

Unit |ms

[ kahahk
[ LogHayit belledine ekle
[ DevNET ile senkronla
LCD/Web Tzleme MQTT Formah
(* Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" Sadece IzZleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

L« L

Initial Value: Dlsmede gecikme suresi blok
seceneklerinden veya blok “T” girisinden
ayarlanabilir.

I:_ Tamam J[_ iptal )

Unit: Dismede gecikme siiresi “milisaniye, saniye,
dakika, saat” olarak segilebilir. Bu birim blok
girisinden segilemez.

4.2.4 Blok Acgiklamasi

Digsmede Gecikme blogunun “Ttk” girisine lojik (1) sinyali geldiginde “#CGO0” cikisi lojik (1) olur,

blogun “Ttk” girisine lojik (0) sinyali geldiginden belirlenen T slire sonra blogun “#CGO0” ¢ikisi

lojik (0) konumuna geger.

Digsmede Gecikme blogunun “Ttk” girisi lojik (1) oldugu anda “#CGO0” ¢ikisi lojik (1) olur.

T degeri 0-65535 arasi bir sayidir.

T degeri blok se¢eneklerinden de yazilabilir.

Blogun “T” girisine Word, Analog, Long Yazmag blogu baglanabilmektedir.
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4.2.5 Sinyal Akis Diyagrami

« DUSMEDE GECIKME

-

0 : : . — Dismede Gecikme

= Digmede GoCkme e

Suress

4.2.6 Ornek Uygulama

= Trg Girigi

% Digmede Gecikme ? X
Parametreler I Hat Tarimi ] Notlar ]
Blok Adi [DG0 )
Off-Delay
Initial Value 3 El:
Unit seconds =
[ Kahalk

[ DevMET ile senkronla

[ Logkayit belledine ekle

LCDMeb Tzleme MQTT Format
(& izleme TokMQTT Blok Mumaralar
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

E_ Tamam ][_ iptal )

Ornekte; Dijital Girig blogu aktif konuma gegip “O1” ¢ikisi 1 degerini aldi§1 anda Dijital Cikis

blogunun ¢ikigi da aktif olup “O1” ¢ikisi 1 deg@erini aliyor. Dijital Girig blogunun “O1” ¢ikisI pasif

konuma gegip 0 degerini aldiktan 3 saniye sonra da Dijital Cikis blogunun “O1” ¢ikisi da pasif

konuma gecip 0 degerini almaktadir. (Otomasyon sistemlerinde istenmeyen anlik sinyal

dismelerinin Dijital Cikis blogunun ¢ikisina bagh makinada tahribata sebebiyet vermemesi igin
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Dijital Giris ile Dijital Cikis bloklari arasina Dismede Gecikme blogu kullanilir. Bu uygulama

otomasyon sistemlerinde sik sik kullanihr.)
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4.3 CEKME/DUSMEDE GECIKME

4.3.1 Baglantilar

Ttk: Blok tetikleme girisi

tH: Cekmede gecikme siiresi girisi #CDGO: Blok gikisl

tL: Dismede gecikme siiresi girisi

4.3.2 Baglanti Aciklamalari
Ttk: Blok tetikleme girisi

Cekme/Dismede Gecikme blogu aktif etme girisidir.

tH: Cekmede gecikme slresi

Cekmede gecikme suresini blok digindan girme girisidir. Zaman 6l¢egdi blok se¢eneklerinden belirlenir.

tL: Dusmede gecikme suresi

Dusmede gecikme sliresini blok disindan girme girisidir. Zaman dlg¢egi blok seceneklerinden belirlenir.

#CDGO: Blok cikisi

Belirlenen cekmede gecikme (tH) sliresi sonunda lojik (1), belirlenen dismede gecikme (tL) siresi

sonunda lojik (0) olan blok ¢ikisidir.
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4.3.3 Ozel Ayarlar

% Cekme/DigmedeGecikme
Parametreler l HatTanm | Notar | On Time Initial Value: Cekmede gecikme siiresi blok
Blok Adi [t;DGD ] seceneklerinden veya blogun “tH” girisinden
ayarlanabilir.
OnfOff Parameters
On Time Initial Value |EI il
Off Time Initial Value ||:| jl
Unit |ms ﬂ
I Kahalk Off Time Initial Value: Dismede gecikme siiresi blok
seceneklerinden veya blogun “tL” girisinden
[ Log+ayit belledine ekle ¢ - y & Birty
ayarlanabilir.
[ DevMET ile senkronla
LCD/Web Izleme/MQTT Format
(* Tzleme Tok/MQTT Blok Numaralan
(" Sadece IzlemeMQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri Unit: Cekmede/dismede gecikme suresi “milisaniye,
saniye, dakika, saat” olarak segilebilir. Bu birim blok
P P girisinden secilemez.
L_ Tamam ) L_ iptal ]

4.3.4 Blok Aciklamasi

Cekmede gecikme ve dismede gecikme bloklarinin art arda baglanmasi mantigina goére calisir.

Cekme/Dismede Gecikme blogunu lojik (0) olan “Ttk” girisi lojik (1) konuma gegtikten tH slire sonra
“#CDGO” ¢ikigi lojik (1) olur.

Cekme/Dismede Gecikme blogunun lojik (1) olan “Ttk” girisi lojik (0) konuma gegtikten tL sire sonra
“#CDGO” ¢ikigi lojik (0) olur.

tH ve tL degeri 0-65535 arasi bir sayidir.
tH ve tL degeri blok se¢eneklerinden de yazilabilir.

Blogun “tH” ve “tL” girisine Word, Analog, Long Yazmag blogu baglanabilmektedir.
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4.3.5 Sinyal Akis Diyagrami

« GEKMEDE | DUSMEDE GECIKME

Gecikme

0 . : l——b- Gecikmede / Dilsmede

—* Trg Girigi

Cekme/Dismede Gecikme blogunun zamanlama dlgedi saniye cinsinden segilmis olup tH ve tL

degerleri blok girisinden ayarlanmistir.

Lojik (0) olan Dijital Giris blok ¢ikisi lojik (1) olduktan 3 saniye sonra Dijital Cikis blogunun “O1” ¢ikisi
lojik (1) olur.

Lojik (1) olan Dijital Giris blok cikisi lojik (0) olduktan 10 saniye sonra da Dijital Cikis blogunun “O1”
cikisi lojik (0) olmaktadir.
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4.4 CEKMEDE KALICI GECIKME

4.4.1 Baglantilar

Ttk: Blok tetikleme girisi

Rst: Resetleme girisi #CKGO: Blok gikisi

T: Cekmede gecikme siresi girisi

4.4.2 Baglanti Aciklamalari
Ttk: Blok tetikleme girisi

Cekmede kalici gecikme blogu aktif etme girisidir.

Rst: Resetleme girisi
Lojik (1) olan “#CKGO” blok ¢ikigini lojik (0) yapma girisidir.

T: Cekmede gecikme suresi qirisi

Cekmede kalici gecikme suresini blok digindan girme girigidir.

#CKGO: Blok cikisi

GCekmede Kalici Gecikme blogunun “Ttk” girisi lojik (1) olduktan T sure sonra lojik (1) olup,

resetleninceye kadar lojik (1) olan blok ¢ikigidir.
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4.4.3 Ozel Ayarlar

% Cekmede Kalici Gecikme 7 X
Parametreler l Hat Tarmi ] Motlar ]
Blok Adi [ CKGD ]
) Initial Value: Cekmede gecikme siresi blok
Retentive On-Delay . e
seceneklerinden veya blogun “T” girisinden
Initial Value |EI il ayarlanabilir.
Unit |ms ﬂ
[ Kahalk
[ Log4ayt belledine ekle
[ DevMET ile senkronla
LCDeb IzlemeMOTT Format
(® [zleme Tok/MOQTT Blok Mumaralarn
" Sadece tzeme/MOTT Hat Etiketleri Unl'F: Cekmede geukmg su.r(.e5| mll.ls.anlye, saniye,
dakika, saat” olarak segilebilir. Bu birim
(" Izleme ve Degistirme MQTT Hat Etiketleri blok girisinden secilemez.

I:_ Tamam )[_ iptal )

4.4.4 Blok Aciklamasi
Cekmede Kalici Gecikme blogunun lojik (0) olan “Ttk” girisi lojik (1) konuma gegtikten T sure sonra

blogun “#CKGO” ¢ikisl lojik (1) konumuna geger.

Cekmede Kalici Gecikme blogunun “#CKGO” cikisi lojik (1) iken “Ttk” girisi lojik (0) olsa bile blogun
“#CKGO” cikisi lojik (1) konumunu korur.

Cekmede Kalici Gecikme blogunun “Rst” girisine gelen lojik (1) sinyalinin yikselen kenarinda blogun
“#CKGO” cikisi lojik (0) olur.

T degeri 0-65535 arasi bir sayidir.

T degeri blok seceneklerinden de yazilabilir.

Blogun “T” girisine Word, Analog, Long Yazmag blogu baglanabilmektedir.
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4.4.5 Sinyal Akis Diyagrami

+ CEKMEDE KALICI GECIKME
i

1 - —» Cekmede Kalici
! Gecikme Durumu

'\ ] ' —» Trg Girigi
—» Cekmede Gecikme Siiresi «—

4.4.6 Ornek Uygulama

Cekmede Kalici Gecikme blogunun zamanlama dlgegi “saniye” secilmis olup, T dederi blogun “T”

girisinden girilmigtir.

Lojik (0) olan Dijital Giris blok ¢ikisi lojik (1) olduktan 5 saniye sonra Dijital Cikis blogunun “O1” gikisi
lojik (1) olur.
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Dijital Cikig blogunun “O1” ¢ikisi lojik (1) iken, Dijital Girig blok ¢ikigi lojik (0) olsa bile Dijital Cikis

blogunun “O1” ¢ikisi lojik (1) konumunu korur.

Cekmede Kalici Gecikme blogunun “Rst” girisine gelen lojik (1) sinyalinin ytkselen kenarinda Dijital

Cikig blogunun “O1” ¢ikigl lojik (0) konumuna geger.
4.5 ZAMAN AYARLI CIKIS ROLESI

4.5.1 Baglantilar

Ttk: Blok tetikleme girisi

#ZARO: Blok gikis

T: Zamanlama parametresi girisi R T L

4.5.2 Baglanti Aciklamalari
Ttk: Blok tetikleme girisi
Zaman Ayarli Cikis Rdlesi blogu aktif etme girigidir.

T: Zamanlama parametresi qirisi

Zaman Ayarli Cikis Rdlesi blogunun zaman parametresi blok disindan girme girisidir.

#ZARO0: Blok cikisi
Zaman Ayarli Cikig Rdlesi blogunun “Ttk” girisi lojik (1) iken, T sure boyunca lojik (1) ¢ikigi veren blok

cikisidir.
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4.5.3 Ozel Ayarlar

% Zaman Ayarl Cikig Rélesi ? x
Parametreler l Hat Tarumi ] Motlar ]
Blok Adi (ZARD ]
Initial Value: Zamanlama parametresi blok
Off Time(TL) . o tmrr e s
seceneklerinden veya blogun “T” girisinden
Initial Value |EI il ayarlanabilir.
Unit |ms ﬂ
[ Log-+kawt belledine ekle
[ DewNET ile senkronla
LCDMeb IzlemeMOQTT Format
(* Tzleme Tok/MOQTT Blok Numaralar
(" Sadece IZeme/MQTT Hat Etiketleri Unit: Zamanlama parametresi “milisaniye, saniye,
(" izleme ve Degjistirme /MQTT Hat Etiketleri dakika, saat” olarak segilebilir. Bu birim blok girisinden
secilemez.
s s n
L_ Tamam ] L iptal j

4.5.4 Blok Aciklamasi
Zaman Ayarli Cikig Rdlesi blogunun “Ttk” girisi lojik (1) oldugu anda “#ZAR0” ¢ikigi lojik (1) olup, “Ttk”
girisi lojik (1) iken T slre sonunda “#ZARO0” ¢ikis! lojik (0) konuma geger.

Zaman Ayarli Cikis Rdlesi blogunun “#ZARO0” ¢ikisinin tekrar lojik (1) olmasi igin “Ttk” girisinin lojik (0)
yaplilip, yeniden lojik (1) yapilmasi gerekir.

Zaman Ayarli Cikis Rdlesi blogunun “Ttk” girisi lojik (1) iken T zamanlama parametre suresi agiimadan,
“Ttk” girigi lojik (0) olursa “#ZAR0” blok ¢ikisi da lojik (0) olur.

Zaman Ayarli Cikig Rdlesi blogunun “Ttk” girisi lojik (0) oldugu anda “#ZAR0” ¢ikigi da lojik (0) olur.

T degeri 0-65535 arasi bir sayidir.
T degeri blok icine de yazilabilir.

Blogun “T” girisine Word, Analog, Long Yazmag blogu baglanabilmektedir.
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4.5.5 Sinyal Akis Diyagrami

+ ZAMAN AYARLI CIKIS ROLESI

&

1

—» Zaman Ayarh Cikis
) I Rélesi Durumu

—* Trg Girisi
*

Zaman Ayarh Cikis
Role Siresi

_'. *_

4.5.6 Ornek Uygulama

Zaman Ayarli Cikis Rdlesi blogunun zamanlama 6l¢edi saniye olarak blok segeneklerinden secilmis
olup, T degeri blok girigsinden girilmigtir.

Dijital Girig blok ¢ikigi lojik (1) oldugu anda Dijital Cikis blogunun “O1” ¢ikisi lojik (1) konumuna geger.
Dijital Girig blok ¢ikiginin lojik (1) olduktan zamanlama parametre suresi (5 saniye) gegtikten sonra

Dijital Cikis blogunun “O1” ¢ikisi lojik (0) konumuna ge¢migtir.
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4.6 SIMETRIK DARBE URETECI

4.6.1 Baglantilar

Etk: Blok aktiflestirme girisi

#SDUO: Blok gikisi

T: Zamanlama parametresi girisi

4.6.2 Baglanti Aciklamalari
Etk: Blok aktiflestirme girisi

Simetrik Darbe Ureteci blogu aktif etme girisidir.

T: Zamanlama parametresi qirisi

Simetrik Darbe Ureteci blogu zaman parametresini blok digindan girme girisidir.

#SDUO: Blok cikisi
Simetrik Darbe Uretici blogunun “Etk” girisi stirekli lojik (1) iken; zamanlama parametre slresi kadar
lojik (1) ve lojik (0) olan blok cikisidir.
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4.6.3 Ozel Ayarlar

% Simetrik Darbe Uretici
Parametreler l Hat Tamimi ] Motar ]
Blok Adi [SDUD ]

- Initial Value: Zamanlama parametresi blok
Perio seceneklerinden veya blogun “T” girisinden
Tnitial Value o = ayarlanabilir.

Unit |rns ﬂ
[ Log+ayt belledine ekle
[ DevMET ile senkronla
LCD M eb Tzleme MOQTT Format
(* Izleme TokMQTT Blok Mumaralzn
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri Unit: Zamanlama parametresi “milisaniye, saniye,
(" izleme ve Degistirme MOQTT Hat Etiketleri dakika, saat” olarak segilebilir.
Bu birim blok girisinden segilemez.
' ' .
I'\_ Tamam J I'\_ iptal J

4.6.4 Blok Acgiklamasi
Simetrik Darbe Uretici blogunun “Etk” girisi lojik (1) oldugu sirece, “#SDUOQ” blok gikisi T siire lojik

(0), T sure lojik (1) olarak periyodik simetrik darbe Uretir.

T degeri 0-65535 arasi bir sayidir.
T degeri blok segeneklerinden de yazilabilir.

Blogun “T” girisine Word, Analog, Long Yazmag blogu baglanabilmektedir.
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4.6.5 Sinyal Akis Diyagrami

- SIMETRIK DARBE

5 4 & 8 10 15 == Faman ( sn.)

Durum grafiginde T degeri 2, zaman 6lgegdi saniye olarak segilmigstir.

4.6.6 Ornek Uygulama

. Simetrik Darbe Uretici

Parametreler I Hat Tarumi | Motlar |

Blok Adi [5DU1 )
Period
Initial Value ID ﬂ
Unit Isemnds ;I

r Log-+kayit belledine ekle

[ DewNET ile senkronla
LCD/Web IzlemeMQTT Format

& izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

Cooman D) (Cpa )

Simetrik Darbe Ureteci blogunun zaman 6lgegi saniye segilmis olup T degeri blok girisinden

girilmistir.
Dijital Giris blogunun ¢ikisi lojik (1) konumunda iken, Dijital Cikis blogunun “O1” ¢ikisi periyodik

olarak 5 saniye lojik (0), 5 saniye lojik (1) konumuna geger.
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4.7 GERCEK ZAMANLI DARBE URETICiSI

4.7.1 Baglantilar

#GzDUO0: Blok gikisi

4.7.2 Baglanti Aciklamalarn
#GZDUO: Blok cikis!

Blok seceneklerinden tanimlanan zaman dlgeklerinde lojik (1) Ureten blok ¢ikisidir.

4.7.3 Ozel Ayarlar

# Gercek Zarmanh Darbe Ureteci ? >
Parametreler l Hat Tarumi ] Motar ]
BlokAd  [GzDio )|
Zamanlama |Saniyede Bir ﬂ

[ Log+kayt belledine ekle
[ DevMET ile senkronla Zamanlama: Darbe sinyal periyodu segimi blok
LCD/Web IzlemeMOTT Format segeneklerinden yapilir. Blok girisinden segilemez.
(* Izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

Tw .
| Tamam || iptal
\ F N

- s

4.7.4 Blok Acgiklamasi

Cihazin gercek zaman saati ile senkronize olarak belirlenen zaman araliklarinda anlik yukselen
kenar tetiklemesi Uretir.

Blok seceneklerinden tetikleme sureleri segilir.

Gergek Zamanli Darbe Ureticisi blok ¢ikisi sadece online izlemede izlenebilir, similasyon aracili
ile blok ¢ikisi izlenemez.
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4.7.5 Sinyal Akis Diyagrami

Q1 Block
Output

00:8T:5T
00:LZ:5T
00:9Z:5T
00:5Z:5T

Gergek Zamanli Darbe Uretici blogunun zaman ayari dakika baslar seklinde segilmistir. Cihazin
galismaya basladi§i saat 15:27:12 olmasina ragmen, Uretilen darbeler tam olarak dakika

baslarinda olugmaktadir.

4.7.6 Ornek Uygulama

# Gergek Zamanlh Darbe Ureteci ? >
Parametreler ] HatTammi | Motlar
Blok Ad  [GzDio )
Zamanlama |Her 10 Saniyede Bir j

[ Logkawt bellegine ekle
[ DevMET ile senkronla

#* Word Islem ? *
Parametreler ] Hat Tarumi Notlar
Blok Adi  [wisio )
Islem Tipi |+ ﬂ
me (o )
rig Aktifken Calig

Ornekte, Gergek Zamanli Darbe Ureteci (GZDU) blogu her 10 saniyede bir darbe Uretecek sekilde
programlanmistir. Word Islem blogunun “Ttk” girisine baglanan GZDU blogu ile her 10 saniyede bir
blok giriglerindeki degerler toplanip blok gikisina yazilmistir. (GZDU blogunun tetiklemesinin bu

érnek igin kullanilabilmesi icin Word islem blogunda Trig Aktifken Calis segenegi segili oimalidir.)
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5 MATEMATIKSEL ISLEM BLOKLARI
5.1 WORD KARSILASTIRICI

5.1.1 Baglantilar

inA: 1. Word deger girisi

inB: 2. Word deger girisi
#WKrs0: Blok gikisl

inC: 3. Word deger girisi

Etk: Blok aktiflestirme

5.1.2 Baglanti Aciklamalan
inA: 1. Word deder girisi

Karsilastiriimak istenen Word deger girisidir.

inB: 2. Word deder girisi

Karsilastirimak istenen Word deger girisinin alt esik girisidir.

inC: 3. Word deder qirisi

Karsilastiriimak istenen Word de@er girisinin Ust egik girisidir.

Etk: Blok aktiflestirme
“Etk” girisine yuksek seviyeli sinyal (lojik (1)) geldiginde karsilagtirma islemi yapilir.

#WKrs0: Blok cikisi
Karsilastirma sarti saglanirsa lojik (1) olan blok ¢ikisidir.
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5.1.3 Ozel Ayarlar

% Word Karsilastinc ? X
Karsilastirma Tipi: Karsilastirma tipi segimleri yapilir.

parametreler | HatTanm | Notr | “Arasinda, kiicuiktiir, buytktir, kiiciik esit, biyik esit,
Blok Adi (wkrso ) esittir, esit degil, aralik disinda” segenekleri vardir.
Karslastrma Tipi |arasmda ﬂ
B [0 )
me (o )
[ Log-+ayit bellegine ekle INB: Karsilastirma yapilmak istenen alt esik degeri blok
[ DevlET ile senkronla seceneklerinden veya blok girisinden girilebilir.

LCD/Web IzlemeMQTT Format

(e fzleme Tok/MQTT Blok Numaralar
(" Sadece izleme/MQTT Hat Etiketleri

(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri . . X ..
INC: Karsilastirma yapilmak istenen Ust esik degeri

blok seceneklerinden veya blok girisinden girilebilir.

[ Tamam J[ Iptal J

5.1.4 Blok Acgiklamasi
16 bit (0-65535) Word sayilarin karsilastiriimasi gereken uygulamalarda kullantlir.
“inA” blok girigsindeki deger “Etk” blok girisi lojik (1) aktif iken blok segeneklerinden segilen

karsilastirma tipine goére “inB” ve “inC” blok girisindeki degerlerle karsilastirilir.

Karsilastirma sarti saglaniyorsa “#WKrs0” blok ¢ikigi lojik (1), saglanmiyorsa “#WKrs” blok ¢ikisi

lojik (0) degerini verir.

Karsilastirma yapilmak istenen alt ve Ust esik degerleri blok segeneklerinden belirlenebildigi gibi

“inB” ve “inC” blok giriglerinden de belirlenebilir.

Word Karsilastirici blogu ile Word sayilarin arasinda, buyutktar, kiguktur, aralik disinda, esittir,

blyUk esit, klglk esit, esit degil islemleri yapilabilir.

Esittir, bayUktur, kiictktlr, baylk esit, kiglk esit, esit degil islemi icin; “inA” blok girisindeki deger
ile “inB” blok girisindeki deger karsilastirilacaktir.

Arasinda ve aralik disinda iglemleri i¢in; “inA” blok giris degeri, “inB” ve “inC” blok giris degeri ile

karsilastirilacaktir.

Not: Arasinda ve aralik disinda islemleri kullanilacaksa; “inB” (alt esik) blok giris degeri, “inC” (Ust

esik) blok giris degerinden kuguk secilmelidir. (inB<inC)

Not: “Etk” girigi lojik (1) ve karsilastirma sarti saglanmis iken (“#WKrs0” blok ¢ikisi lojik (1)), “Etk”
girisi lojik (0) olsa bile “#WKrs0” ¢ikisi lojik (1) konumunu korur.
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K'ar'sllastlrma KI:II.Ianllan Etk Aciklama

Tipi Girigler

Esittir inA, inB 1 inA =inB ise; “#WKrs0” blok cikisi lojik (1)’dir.

Buyuktir inA, inB 1 inA > inB ise; “#WKrs0” blok ¢ikisi lojik (1)'dir.

Kuguktur inA, inB 1 inA <inB ise; “#WKrs0” blok ¢ikisi lojik (1)'dir.

Biyik esit inA, inB 1 inA > inB ise; “#WKrs0” blok gikisi lojik (1)’dir.

Kuguk esit inA, inB 1 inA <inB ise; “#WKrs0” blok cikisi lojik (1)'dir.

Esit degil inA, inB 1 inA #inB ise; “#WKrs0” blok gikisi lojik (1)’dir.

Arasinda inA, inB, inC 1 inB < inA<inC ise; “#WKrs0” blok ¢ikisi lojik (1)’dir.

Aralik disinda inA, inB, inC 1 inB<inC< inA veya inA < inB < inC ise (“inA” blok giris degeri aralik
disinda ise); “#WKrs0” blok ¢ikisi lojik (1)'dir.

- - 0 Onceki blok cikis degeri sabit kalir, “#WKrs0” blok ¢ikis degeri
gincellenmez.

0

5.1.5 Ornek uygulama

Ornekte;

Word Karsilastirici blogunda karsilastirma tipi arasinda secilmigtir.

“inA” blok giris degerinde, “inB (alt esik)” blok giris degeri ve “inC (Ust esik)” blok giris degeri

arasinda bir deger varken, “Etk” girigine lojik (1) sinyali uygulandiginda, “4WKrgs0” ¢ikigina

baglanan RQO réle ¢ikigi lojik (1) konumunu almaktadir.

5.2 ANALOG KARSILASTIRICI

5.2.1 Baglantilar

inA: 1. Analog deger girisi

inB: 2. Analog deger girisi

ir:ﬁf'r
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#AKrsO: Blok gikisi
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inC: 3. Analog deger girisi

Etk: Blok aktiflestirme

5.2.2 Baglanti Agiklamalari
inA: 1. Analog deger qirisi

Kargilastirimak istenen Analog deger girisidir.

inB: 2. Analog deger qirisi

Karsilastirimak istenen Analog deger alt esik girigidir.

inC: 3. Analog deger qgirisi

Karsilastiriimak istenen Analog deger Ust esik girisidir.

Etk: Blok aktiflestirme
“Etk” girisine yuksek seviyeli sinyal (lojik (1)) geldiginde karsilagtirma islemi yapilir.

#AKrs0: Blok cikisi
Karsilastirma sarti saglanirsa lojik (1) olan blok ¢ikisidir.
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5.2.3 Ozel Ayarlar

% Analog Karsilastinc: ? x
Parametreler ] HatTanmi | Notiar | Karsilagtirma Tipi: Karsilastirma tipi secimleri yapilr.
ok Adh [AKarsU ] A.ra'smde?, kung'Jktur, buyuktur,"kuguk esit, puyuk esit,
esittir, esit degil, aralik disinda” segenekleri vardir.
Karsilagtrma Tipi |arasmda ﬂ
B [0 ]
e [0 ]

[ Logayit belegine ekl
ceHaVEEIeanE S INB: Karsilastirma yapilmak istenen alt esik degeri blok

L seceneklerinden veya blok girisinden girilebilir.

LCD/Web IzlemeMQTT Format

(« izleme TokMQTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etketeri

(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri
INC: Karsilastirma yapilmak istenen Ust esik degeri

blok segeneklerinden veya blok girisinden girilebilir.

[ Tamam _/II: iptal jl

5.2.4 Blok Agiklamasi
32 bit Analog (floating point) sayilarin karsilastiriimasi gereken uygulamalarda kullanilir.
“inA” blok girigsindeki deger “Etk” blok girisi lojik (1) aktif iken blok segeneklerinden segilen

karsilastirma tipine goére “inB” ve “inC” blok girisindeki degerlerle karsilastirilir

Karsilastirma sarti saglaniyorsa “#AKrs0” blok ¢ikisi lojik (1), saglanmiyorsa “#AKrs0” blok ¢ikisi

lojik (0) degerini verir.

Karsilastirma yapilmak istenen alt ve Ust esik degerleri blok segeneklerinden belirlenebildigi gibi

“inB” ve “inC” blok giriglerinden de belirlenebilir.

Analog Karsilastirici blogu ile Analog sayilarin arasinda, buyuaktir, kiguktir, aralik diginda, esittir,

blyuk esit, kicuk esit, esit degil islemleri yapilabilir.

Esittir, bayUktur, kiguktur, bayuk esit, kicuk esit, esit degil islemi icin; “inA” blok girisindeki deger
“inB” blok girisindeki dederle karsilastirilacaktir.

Arasinda ve aralik disinda islemleri igin; “inA” blok giris degeri, “inB” ve “inC” blok giris degeri ile

karsilastirilacaktir.

Not: Arasinda ve aralik diginda islemleri kullanilacaksa; “inB (alt esik)” blok giris degeri, “inC (Ust
esik)” blok giris degerinden kucik segilmelidir. (inB<inC)

Not: “Etk” blok girisi lojik (1) ve karsilastirma sarti saglanmis iken (“#AKrs0” blok ¢ikigi lojik (1)),
“Etk” blok girisi lojik (0) olsa bile “#AKrs0” blok ¢ikisi lojik (1) konumunu korur.
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Karsilastirma Kullanilan Etk Aciklama
Tipi Girigler
Esittir inA, inB 1 inA =inB ise; “#AKrs0” blok cikisi lojik (1)'dir.
Buyuktir inA, inB 1 inA > inB ise; “#AKrs0” blok ¢ikisi lojik (1)’dir.
Kaguktar inA, inB 1 inA <inB ise; “#AKrs0” blok cikisi lojik (1)'dir.
Buyuk esit inA, inB 1 inA > inB ise; “#AKrs0” blok ¢ikisi lojik (1)’dir.
Kuguk esit inA, inB 1 inA <inB ise; “#AKrs0” blok cikisi lojik (1)’dir.
Esit degil inA, inB 1 inA #inB ise; “#AKrs0” blok cikisi lojik (1)'dir.
Arasinda inA, inB, inC 1 inB <inA <inCise; “#AKrs0” blok cikisi lojik (1)'dir.
S inB <inC<inAveya inA <inB <inCise (“inA” blok giris degeri aralik
Aralik disinda inA, inB, inC | 1 disinda ise); “#AKrs0” blok ¢ikisi lojik (1) dir.
- - 0 Onceki blok ¢ikis degeri sabit kalir, “#AKrs0” blok cikis degeri
gincellenmez.
O

5.2.5 Ornek uygulama

Ornekte;

Analog Karsilastiricida kargilastirma tipi aralik diginda segilmigtir.

“inA” blok giris degerinde; “inB (alt esik)” ve “inC (Ust esik)” blok giris degerlerinin arasinda

olmayan bir deger varken, “Etk” blok girisine lojik (1) sinyali uygulandiginda, “#AKrs0” blok cikigina

baglanan RQO rdlesi lojik (1) konumunu almaktadir. “Etk” blok girisi karsilastirma sarti

saglandiktan sonra lojik (0) oldugu icin “#AKrs0” blok cikisi lojik (1) konumunu korumustur.
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5.3 LONG KARSILASTIRICI

5.3.1 Baglantilar

InA: 1. Long deger girisi

InB: 2. Long deger girisi
#LKrs0: Blok gikis

InC: 3. Long deger girisi

Etk: Blok aktiflegtirme girisi C oM I000

5.3.2 Baglanti Aciklamalan
InA: 1. Long deger girisi

Karsilastiriimak istenen Long deger girisidir.

InB: 2. Long deger giris

Karsilastirimak istenen Long deder alt esik girisidir.

InC: 3. Long deder qirisi

Karsilastiriimak istenen Long deger Ust esik girisidir.

Etk: Blok aktiflestirme girisi

“Etk” blok girigine yuksek seviyeli sinyal (lojik (1)) geldiginde karsilagtirma islemi yapilir.

#LKrs0: Blok cikisi
Karsilastirma sarti saglanirsa lojik (1) olan blok ¢ikigidir.
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5.3.3 Ozel Ayarlar

% Long Kargilagtinc
Parametreler ] Hat Tanimi ] Notlar ]
Blok Adi (tkrso
Karsilastrma Tipi |arasmda j
B (0
me (0

I Log4ayit bellegiine ekle

I DevNET ile senkronla
LCD/Wehb Izleme/MQTT Format
(® Izleme Tok/MQTT Blok Numaralar:
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

Karsilagtirma Tipi: Karsilastirma tipi secimleri yapilr.
“Arasinda, kugliktur, buyutktir, kiicik esit, bliylk esit,
esittir, esit degil, aralik disinda” segenekleri vardir.

INB: Karsilastirma yapilmak istenen alt esik degeri blok
seceneklerinden veya blok girisinden girilebilir.

P

I\ Tamam /I[ iptal /I

INC: Karsilastirma yapilmak istenen Ust esik degeri
blok segeneklerinden veya blok girisinden girilebilir.

5.3.4 Blok Acgiklamasi

32 bit isaretli Long tamsayilarin kargilastiriimasi gereken uygulamalarda kullanilir.

“InA” blok girisindeki deger “Etk” blok girigi lojik (1) aktif iken blok se¢eneklerinden secilen

karsilastirma tipine gore “InB” ve “InC” blok girisindeki degerlerle karsilastirilir

Karsilastirma sarti saglaniyorsa “#LKrs0” blok ¢ikisi lojik (1), saglanmiyorsa “#LKrs0” blok ¢ikisi

lojik (0) degerini verir.

Karsilastirma yapilmak istenen alt ve Ust esik degerleri blok segeneklerinden belirlenebildigi gibi

“InB” ve “InC” blok giriglerinden de belirlenebilir.

Long Karsilastirici blogu ile Long tamsayilarin arasinda, buyuktur, kuguktur, aralik diginda, esittir,

blyUk esit, klglk esit, esit degil islemleri yapilabilir.

Esittir, bayUktur, kiictktlr, bayUk esit, kiclk esit, esit degil islemi icin; “InA” blok giris degeri “InB”

blok giris deg@eri ile karsilagtirilacaktir.

Arasinda ve aralik disinda iglemleri i¢in; “InA” blok giris degeri, “InB” ve “InC” blok giris degerleri ile

karsilastirilacaktir.

Not: Arasinda ve aralik disinda islemleri kullanilacaksa; “InB (alt esik)” blok giris degeri, “InC (Ust

esik)” blok giris degerinden kiguk secilmelidir. (inB<inC)
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Not: “Etk” blok girisi lojik (1) ve karsilastirma sarti saglanmis iken (“#LKrs0” blok ¢ikisi lojik (1)),
“Etk” blok girisi lojik (0) olsa bile “#LKrs0” blok ¢ikisi lojik (1) konumunu korur.

Karsilagtirma Kullanilan Etk Agiklama

Tipi Girigler

Esittir InA, InB 1 InA = InB ise; “#LKrs0” blok ¢ikisi lojik (1)’dir.

Buyuktir InA, InB 1 InA > InB ise; “#LKrs0” blok cikisi lojik (1)’dir.

Kuguktar InA, InB 1 InA < InB ise; “#LKrs0” blok gikisi lojik (1)’dir.

Buyuk esit InA, InB 1 InA > InB ise; “#LKrs0” blok ¢ikisi lojik (1)’dir.

Kiglk esit InA, InB 1 InA < InB ise; “H#LKrs0” blok c¢ikisi lojik (1)’dir.

Esit degil InA, InB 1 InA # InB ise; “#LKrs0” blok cikisi lojik (1)’dir.

Arasinda InA, InB, InC | 1 InB<InA<InC ise; “#LKrs0” blok cikisi lojik (1)'dir.

Aralik disinda InA, InB, InC | 1 InB < InC < InA veya InA < InB < InCise (“InA” blok giris degeri aralik
disinda) ise; “#LKrs0” blok cikisi lojik (1)’ dir.

- - 0 Onceki blok ¢ikis degeri sabit kalir, “#LKrs0” blok ¢ikis degeri
giincellenmez.

O

5.3.5 Ornek uygulama

. B: 3004 .

Ornekte;
Long Karsilastiricida karsilastirma tipi “bayuktir” secilmistir.

“InA” blok girisindeki deger “InB” blok girisindeki degerden biyik olmadidi igin (InA=InB), “Etk”
blok girisine lojik (1) sinyali uygulandiginda, “#LKrs0” blok ¢ikigina baglanan RQO rdlesi lojik (0)
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konumunda kalmigtir. RQO rélesinin lojik (1) degerini almasi igin INA>InB olmalidir. Ornekte

InA=InB oldugundan sart saglanmamis ve blok cikisindaki réle lojik (1) degerini almamistir.

5.4 WORD ISLEM

5.4.1 Baglantilar

inA: Word deger girisi | meeeeeee e

inB: Word deger girisi

Ttk: Tetikleme girisi

#Wislo: Word islem cikis

5.4.2 Baglanti Aciklamalan
inA: Word deger girisi

isleme tabi tutulacak 1. Word deger girisidir.

inB : Word deger qirisi

isleme tabi tutulacak 2. Word deger girisidir.

Ttk: Tetikleme qirisi

Blok segeneklerinden “Trig aktifken galis” secili iken “Ttk” girigsine yukselen kenar (lojik (1))

tetiklemesi geldiginde blok aktiflesir.

#Wisl0: Word islem cikisi

Word islem sonucunun aktarildigi 16 bit Word c¢ikisidir.
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5.4.3 Ozel Ayarlar

% Word Islem 7 X islem Tipi: Matematiksel islem segimi yapilir.
Parametreler l HatTanm | Motlar |
Blok Adi  wisi0 ) INB: isleme tabi tutulacak 2. Word deger girisidir.
i Tn | = ~] Bu deger blok segeneklerinden veya blok
girisinden girilebilir.
me o )
[ Trig Aktfken Cals Trig Aktifken Calis: Segili ise; Blok “Ttk” girisine
[ Giris Ustiine YAz yikselen kenar (lojik (1)) tetiklemesi geldiginde
I Logkayit bellegine ekle islem yapilir.

[ DevNET ile senkronla

LCD/Web Izieme MQTT Format Giris Ustline Yaz: Segili ise; “inA” blok girisindeki

(* Izleme TokMQTT Blok Numaralari deger ile “inB” blok girisindeki deger isleme tabi
(" Sadece Ideme/MQTT Hat Etiketieri tutulur, sonug “inA” blok girisine yazilir. islem
sonucunun “inA” blok girisine yazilmasi igin “inA”

(" Izleme ve Defjistirme MQTT Hat Etiketleri o .
blok girisine Word Yazmagi blok baglanmalidir.

P P Trig Aktifken Calis segili ise her ylkselen kenar
| Tamem J| Il ] || tetiklemesinde veya segili degil ise her PLC
dongusinde matematiksel islem yapilir.

5.4.4 Blok Aciklamasi

islem sonucu maksimum 16 bit (0-65535) Word olan matematiksel islemlerde kullanilir.

Word islem blogunda toplama, ¢ikarma, carpma, béime, ve (AND), veya (OR), 6zel veya (XOR),
sola kaydir, saga kaydir, bit kontrol, sola kaydir ilkini kontrol, saga kaydir ilkini kontrol, sola kaydir
sonuncuyu kontrol, saga kaydir sonuncuyu kontrol, mutlak deger, bit karsilastir, mod, bit yerlestir,

get, low limit, high limit, merge A-B ve set islem secenekleri bulunmaktadir.

Trig Aktitken Calis: “Ttk” blok tetikleme girisidir. Bu giris blok segeneklerinden Trig Aktitken Calis
isaretli degil ise bog birakilabilir. Blok segeneklerinden Trig Aktifken Calis segili ise blogun “Ttk”
girisine gelen her yukselen kenar tetiklemesinde segili degil ise her PLC doéngusinde matematiksel

islem yapilir.

Giris Ustiine Yaz: Blok seceneklerinden Giris Ustiine Yaz segili ise “inA” blok girisindeki deger ile
“inB” blok girisindeki deder isleme tabi tutulur, islem sonucu “inA” blok giris degerinin Gzerine

yazilmasi igin “inA” blok girisine Word Yazmagi blok baglanmalidir.
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islem Tipleri ve Agiklamalan:

islem

Kullanilan
Girigler

Agiklama

TOPLAMA (+)

inA, inB

“inA” blok giris degeri ile “inB” blok girig degeri toplanir, islem sonucu
“#Wisl0”blok cikisina veya Girig Ustline Yaz secili ise hem “#Wisl0” blok
cikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir.

CIKARMA (-)

inA, inB

“inA” blok giris degerinden “inB” blok giris degeri gikarilir, islem sonucu
“#Wisl0” blok gikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Wisl0” blok
¢ikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir.

CARPMA (*)

inA, inB

“inA” blok giris degeri ile “inB” blok girig degeri carpilir, islem sonucu
“#Wisl0” blok ¢ikisina veya Girig Ustiine Yaz secili ise hem “#Wisl0” blok
cikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir.

BOLME (/)

inA, inB

“inA” blok giris degeri “inB” blok giris degerine boliinir, islem sonucu
“#Wisl0” blok ¢ikisina veya Girig Ustiine Yaz segili ise hem “#Wisl0” blok
cikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir.

VE(AND)

inA, inB

“inA” blok giris degeri ile “inB” blok giris degeri BITWISE AND islemine tabi
tutulur, islem sonucu “#Wisl0” blok ¢ikisina veya Giris Ustiine Yaz secili ise
hem “#Wisl0” blok cikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir.

VEYA(OR)

inA, inB

“inA” blok giris degeri ile “inB” blok giris degeri BITWISE OR islemine tabi
tutulur, islem sonucu “#Wisl0” blok ¢ikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise
hem “#Wisl0” blok ¢ikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir.

OZEL VEYA(XOR)

inA, inB

“inA” blok giris degeri ile “inB” blok girig degeri BITWISE XOR iglemine tabi
tutulur, islem sonucu “#Wisl0” blok ¢ikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise
hem “#Wisl0” blok ¢ikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir.

SOLA KAYDIR

inA, inB

“inA” blok giris degerinin bitleri “inB” blok giris degeri kadar sola kaydirilir
ve “inB” blok giris degeri kadar saga 0 eklenir. islem sonucu “#Wisl0” blok
cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Wisl0” blok ¢ikisina hem de
“inA” blok giris degerine yazilir. (Or: inA =1110b, inB=1 ise; #Wisl0=1100b)

SAGA KAYDIR

inA, inB

“inA” blok giris degerinin bitleri “inB” blok giris degeri kadar saga kaydirilir
ve “inB” blok giris degeri kadar sola 0 eklenir. islem sonucu “#Wisl0” blok
cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Wisl0” blok ¢ikisina hem de
“inA” blok girisi degerine yazilir. (Or: inA=1110b, inB=1 ise; #Wisl0=0111b)

BiT KONTROL

inA, inB

“inA” blok giris degerinin “inB” blok giris degerindeki biti kontrol edilir.
“inA” blok giris degeri 16 bit oldugu icin “inB” blok girisine 0-15 arasi
deger girilmelidir. (Or: inB:8 ise; “inA” blok giris degerinin 8. biti kontrol
edilecektir.) Sonug “#Wisl0” blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise
hem “#Wisl0” blok ¢ikisina hem de “inA” blok giris degerine 0 veya 1
olarak yazilir. (Or: inA=1110, inB=2 ise; #Wisl0=1)

SOLA KAYDIR
iLKINi KONTROL

inA, inB

“inA” blok giris degerinin 0. biti kontrol edilir ve deger “4Wisl0” blok
cikisina yazilir. “inA” blok giris deger bitleri “inB” blok giris degeri kadar
sola kaydirilir ve “inB” blok giris degeri kadar saga 0 eklenir. Yeni deger
Giris Ustiine Yaz segili ise “inA” blok giris degerine yazilir.

SAGA KAYDIR
iLKINi KONTROL

inA, inB

“inA” blok giris degerinin 0. biti kontrol edilir ve “4#Wisl0” blok cikisina
yazilir. “inA” blok giris degerinin bitleri “inB” blok giris degeri kadar saga
kaydirilir ve “inB” blok giris degeri kadar sola 0 eklenir. Yeni deger Giris
Ustiine Yaz segili ise “inA” blok giris degerine yazilir.

SOLA KAYDIR
SONUNCUYU
KONTROL

inA, inB

“inA” blok giris degerinin 15. biti kontrol edilir ve deger “#Wisl0” blok
cikisina yazilir. “inA” blok giris degerinin bitleri “inB” blok giris degeri
kadar sola kaydirilir ve “inB” blok giris degeri kadar saga 0 eklenir. Yeni
deger Giris Ustiine Yaz secili ise “inA” blok giris degerine yazilir.
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“inA” blok giris degerinin 15. biti kontrol edilir ve deger “#Wisl0” blok

:gﬁﬁgéﬁ?ﬁ inA, inB cikisina yazilir. “inA” blok giris degerinin bitleri “inB” blok giris degeri
KONTROL kadar saga kaydirilir ve “inB” blok giris degeri kadar sola O eklenir. Yeni

deger Giris Ustiine Yaz secili ise “inA” blok giris degerine yazilir.

y _ “inA” blok giris degerinin mutlak degeri “#Wisl0” blok cikisina veya deger
MUTLAK DEGER inA Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Wisl0” blok ¢ikisina hem de “inA” blok
giris degerine yazilir.

“inA” ve “inB” blok giris deger bitleri soldan baslayarak birbiriyle

) karsilastirilir. ilk farkli olan bit deger indeksinin 1 fazlasi “#Wisl0” blok

BIT KARSILASTIR inA, inB cikisina veya Giris Uzerine Yaz secili ise hem “#Wisl0” blok cikisina hem de
“inA” blok giris degerine yazilir. (Orn: 0. Bit igin 1, 1. Bit i¢in 2 degeri
“#Wisl0” blok ¢ikisina yazilir.) Tim bit degerleri ayni ise ¢ikisa 0 yazilir.

Modiler aritmetik islemidir. “inA” blok giris degeri mod(inB) islemine tabi
tutulur. “inA” blok giris degeri “inB” blok giris degerine bolunir, kalan
MOD inA, inB “#Wisl0” blok ¢ikisina veya Girig Ustiine Yaz segili ise hem “#Wisl0” blok
cikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir. (Or: inA=254, inB=10 ise;
inA/inB=254/10, Kalan=4, #Wisl0=4)

“inA” blok giris deger bitlerinin, blok segenekleri kisminda bulunan “INB”
. . degerindeki indeksini 0 ya da 1 yapmak igin kullanilir. Yazilacak bit degeri
BIT YERLESTIR inA, inB, INB “inB” blok giris degeri ile belirlenir. islem sonucunu “#Wisl0” blok cikisina
veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Wisl0” blok ¢cikisina hem de “inA”
blok giris degerine yazilir.

Lojik projedeki Word Yazmagi blogunun degerini ya da herhangi bir blok
degerini okumak igin kullanilir. Okunacak blok numarasi, “inB” blok giris
degeri ile belirlenir. Okunan deger “#Wisl0” blok cikisina veya Giris Ustiine
GET inB Yaz segili ise hem “#Wisl0” blok ¢ikisina hem de “inA” blok giris degerine
yazilir.

Ayrica bazi 6zel komutlar igin kullanilir. Ozel komut tablosu ayrica
verilmistir.

“#Wisl0” blok ¢ikisina yazilacak minimum degeri belirler. “inA” blok giris
degerine minimum deger yazilir. “inB” blok giris degeri “inA” blok giris
degerinden biiyiik ise “inB” blok giris degeri “#Wisl0” blok cikisina yazilir.
LOW LIMIT inA, inB “inB” blok giris degeri “inA” blok giris degerinden kiglik ise “inA” blok giris
degeri “#Wisl0” blok cikisina yazilir. Blok seceneklerinden Giris Ustiine Yaz
secili ise ¢ikisa yazilacak deger hem “#Wisl0” blok cikisina hem de “inA”
blok giris degerine yazilir. (Or: inA=10, inB=8 ise; #Wisl0=10)

“#Wisl0” blok ¢ikisina yazilacak maksimum degeri belirler. “inA” blok giris
degerine maksimum deger yazilir. “inB” blok giris degeri “inA” blok giris
degerinden kiigiik ise “inB” blok giris degeri “#Wisl0” blok cikisina yazilir.
HIGH LIMIT inA, inB “inB” blok giris degeri “inA” blok giris degerinden bliyik ise “inA” blok
giris degeri “#Wisl0” blok cikisina yazilir. Blok seceneklerinden Giris
Ustiine Yaz segili ise cikisa yazilacak deger hem “#Wisl0” blok ¢ikisina hem
de “inA” blok giris degerine yazilir. (Or: inA=10, inB=12 ise; #Wisl0=10)

“inB” blok giris degeri 8 bit sola kaydirilir ve sagina 8 tane 0 eklenir. Elde
edilen deger ile “inA” blok giris degeri toplanir. Sonug “#Wisl0” blok
MERGE A-B inA, inB cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Wisl0” blok ¢ikisina hem de
“inA” blok girisine yazilir. (Bu islem 8 bitlik bit birlestirme blogundan 2
adet kullanilarak 16 bit birlestirmede kullanilabilir.)

Lojik projedeki Word Yazmacgi bloguna ya da herhangi bir bloga yeni deger
yazmak icin kullanilir. “inA” blok giris degerine yazilacak deger girilir, “inB”
SET inA, inB blok giris degerine ise “inA” blok giris degerinin yazilacagi blok numarasi
girilir. “inA” blok giris degeri hem “#Wisl0” blok cikisina hem de yazilmak
istenen bloga yazilir. (Or: inA=10, inB=3001 ise; 3001 nolu bloga 10
yazilir.)
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5.4.5 GET islemi Ozel Komutlar
islem tiplerinden Get isleminde, “inB” blok giris degeri olarak asagdidaki tabloda yer alan 6zel

degerlerin girilmesi durumunda blok 6zel fonksiyonlar yerine getirir.

Asagidaki tabloda bu “inB” blok giris degeri ve kargi diisen 6zel fonksiyon agiklamalari

verilmektedir.

inB Degeri Fonksiyon Agiklamasi

20000 Cihaza yazilim tabanl RESET atar.

31000 “inA” blok girisindeki deger DTMF kodu olarak génderir. (Bu fonksiyon sadece GSM
entegre cihazlar igin gecerlidir.)
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5.4.6 Ornek uygulamalar

Toplama iglemi orneklerinde;

t .
- B: 3005 .

toplama1 6rneginde, “inA” ve “inB” blok girislerindeki degerler toplanip, toplam “O1” blok ¢ikisina

yazilmigtir.

toplama2 érneginde, blok segeneklerindeki Trig Aktifken Calis ve Giris Ustiine Yaz segili oldugu
icin “inA” ve “inB” blok giriglerindeki degerler “Ttk” blok girisine gelen her ylkselen kenar

tetiklemesinde toplanip, toplam “O1” blok ¢ikigina ve “inA” blok girisine yazilmistir.
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Cikarma islemi érneklerinde;

¢cikarma1 érneginde, “inA” blok giris degerinden “inB” blok giris degeri ¢ikarilip, ¢ikan sonug “O1”
blok ¢ikisina yazilmistir.

cilkarma2 6rneginde, blok segenekleri kisminda yer alan Trig Aktitken Calis ve Girig Ustline Yaz
segili oldugu icin “inA” blok giris degerinden “inB” blok giris degerini “Ttk” blok girisine gelen her
yukselen kenar tetiklemesinde ¢ikarilip, ¢ikan sonug “O1” blok ¢ikigina ve “inA” blok giris degerine

yazilmigtir.
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Carpma islemi orneklerinde;

carpmat érnegdinde, “inA” blok giris degeri “inB” blok giris degeri ile ¢arpilip, ¢garpim sonucu “O1”

blok ¢ikisina yazilmistir.

carpma2 érneginde, blok secenekleri kisminda yer alan Trig Aktifken Calis ve Giris Ustline Yaz
segili oldugu icin “inA” blok giris degeri “inB” blok giris degeri ile “Ttk” blok girisine gelen her
yukselen kenar tetiklemesinde g¢arpilip, ¢arpim sonucu “O1” blok ¢ikigina ve “inA” blok girig

degerine yazilmistir.
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Bolme iglemi 6rneklerinde;

bdlme1 érneginde, “inA” blok giris degeri “inB” blok giris degerine bolinup, islem sonucu “O1” blok

¢ikisina yaziimistir.

bélme2 drneginde, blok secenekleri kisminda yer alan Trig Aktifken Calis ve Giris Ustiine Yaz
segili oldugu icin “inA” blok giris degeri “inB” blok giris degerine “Ttk” blok girisine gelen her
yukselen kenar tetiklemesinde bdlinup, islem sonucu “O1” blok ¢ikisina ve “inA” blok girig

degerine yazilmistir.
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VE(AND) ve VEYA(OR) iglemi 6rneginde;

“inA” blok giris degerinin bitlerine ayriimis hali; (10)10=(01010).’'dir.
“inB” blok girig degerinin bitlerine ayriimis hali; (24)10= (11000).'dir.
inA(AND)inB VE isleminin sonucu ise; (8)10=(01000).’dir.

inA(OR)inB VEYA isleminin sonucu ise; (26)10=(11010),'dir.
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Ozel Veya (XOR) islemi ve Mod islem érneginde;

Ozel VEYA (XOR) 6rneginde;

“inA” blok girig degerinin bitlerine ayriimis hali; (13)10=(01101)2'dir.
“inB” blok giris degerinin bitlerine ayrilmis hali; (20)10= (10100).’dir.
inA(XOR)inB isleminin sonucu ise; (25)10=(11001),'dir.

Mod 6rneginde;

“inA” blok giris degeri “inB” blok giris degerine bolunmustur, kalan deger “O1” blok ¢ikisina
yazilmistir.
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“Sola Kaydir” ve “Saga Kaydir” érneginde;

“inA” blok giris degerinin bitlerine ayrilmis hali; (8)10=(01000).’dir.
“inB” blok giris dederi kag bit kaydirma yapilacagini belirtir.

“O1” blok ¢ikigina “inA” blok giris degerinin bitleri kaydiriimasi ile elde edilen sonu¢ Word deger
olarak yazilir.

Sola Kaydir érneginde; 8 degeri 1 bit sola kaydirildiginda; (16)10=(10000). degeri elde edilir.

Saga Kaydir drneginde; 8 degeri 1 bit saga kaydirildiginda; (4)10=(00100). degeri elde edilir.
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“Bit Kontrol” orneklerinde;

“inA” blok girig degerinin bitlerine ayriimis hali; (21)10=(10101)2’dir, “inB” blok giris degeri kaginci
bitin kontrol edilecegini belirtir. Bit kontrol islemi sonucunda kontrol edilen bitin degeri “O1” blok

cikisina yazilir.
Bit Kontrol 1 érneginde; kontrol edilen 2. bitin degeri (10101)2 :1’dir.

Bit Kontrol 2 6rneginde; kontrol edilen 3. bitin degeri (10101), :0’dir.
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Mutlak deger 6rneklerinde;

“inA” blok giris degerinin 0 noktasina olan uzakh@: “O1” blok ¢ikisina yazilmistir.
Mutlak Deger 1 6rneginde; 5 dederinin 0’a olan uzaklhid! 5 birimdir.

Mutlak Deger 2 drneginde; -5 degerinin 0’a olan uzakhgi 5 birimdir.
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Alt limit orneklerinde;

“inA” blok girig degerine alt limit degeri girilmigtir.

Alt Limit 1 drneginde; alt limit degeri devreye girmemigtir. “inB” blok giris degeri alt limitten buyuk

oldugu icin “O1” blok ¢ikisina “inB” blok giris degeri yaziimistir.

Alt Limit 2 drneginde alt limit degeri devreye girmistir. “inB” blok giris degeri alt limitten kiguk

oldugu i¢in “O1” blok ¢ikigina “alt limit inA” blok degeri yaziimistir.
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Ust limit 6rneklerinde;

“inA” blok giris degerine Ust limit degeri girilmigtir.

Ust Limit 1 de Ust limit degeri devreye girmemistir. “inB” blok giris degeri st limitten kiiclk oldugu

icin “O1” blok ¢ikisina “inB” blok giris degeri yazilmistir.

Ust Limit 2 de Ust limit degeri devreye girmistir. “inB” blok giris degeri Ust limitten biyuk oldugu igin

“O1” blok ¢ikigina “Ust limit inA” blok giris degeri yazilmistir.
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Merge A-B 6rneginde;

“inA” blok giris degerine 8 bitlik bit birlestirme blogu baglanmistir. “inB” blok giris degerine baska
bir bit birlestirme blogu baglanmistir.

“inB” blok girisindeki deder 8 bit sola kaydiriimis ve “inA” blok giris degeri ile toplanmistir.
Boylelikle ilk 8 biti “inA” blok giris degeri, 9-16 bitler arasi “inB” blok giris degeri ile tanimlanan 16

bitlik bit birlestirme blodu tasarlanmistir.
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Set 6rneginde;

“inA” blok giris degerine set edilecek deger girilmistir.
“inB” blok giris degerine “inA” blok giris degerinin set edilecedi blogun “blok numarasi” yazilmistir.

“inA” blok girisindeki 55 degeri blok numarasi 3006 olan bloga set edilmistir.
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5.5 ANALOG ISLEM

5.5.1 Baglantilar

inA: Analog veri girisi

inB : Analog veri girisi #AIsmO: Analog islem cikisi

Ttk: Tetikleme girisi

5.5.2 Baglanti Agiklamalari

inA: Analog veri girisi

isleme tabi tutulacak 1. Analog deger girisidir.

inB: Analog veri girisi

isleme tabi tutulacak 2. Analog deger girisidir.

Ttk: Tetikleme qirisi

Blok segeneklerinden Trig Aktifken Calis segili iken “Ttk” blok girigine yukselen kenar (lojik (1))
tetiklemesi geldiginde blok aktiflesir.

#AIsmO: Analog islem cikisi

Analog islem sonucunun aktarildigl 32 bit Analog (floating point) sayi ¢ikisidir.
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5.5.3 Ozel Ayarlar

= Analog islem ? X
Parametreler l Hat Tarimi ] MNotlar ]
BlokAd  [Alsmo )
Analog islem |+ !
NG [0 )

I Trig Aktifken Cals
I Girig Ustiine YAz
[~ Log+kayt belledine ekle
[ DevNET ile senkronla
LCD/Web TzlemeMQTT Formah
(* izleme TokMQTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme MOQTT Hat Etiketeri

Analog islem: Matematiksel islem secimi yapilir.

INB: Blok segeneklerinden isleme tabi tutulacak
2. Analog deger girilebilir.

Trig Aktifken Calis: Secili ise; Blogun “Ttk” blok
girisine her yikselen kenar tetiklemesi geldiginde
islem yapilir.

[_ Tamam )Ii iptal ]

Giris Ustiine Yaz: Secili ise; “inA” blok giris degeri
ile “inB” blok giris degeri isleme tabi tutulup,
sonug “inA” blok girisine yazilir. islem sonucunun
“inA” blok giris degerine yazilmasi icin “inA”
girisine Analog Yazmag blogu baglanmalidir.

Bu islem her PLC donglsiinde veya Trig Aktifken
Calis secili ise her yikselen kenar tetiklemesinde
yapilir.

5.5.4 Blok Acgiklamasi

IEEE 754 Kayan Noktali (Analog) sayilar Uzerinde matematiksel islem yapan bloktur.

Analog iglem blogunda toplama, ¢ikarma, carpma, bdlme, mutlak deger, kok, sin, cos, tan, asin,

acos, atan1, atan2, get, low limit, high limit, set, word to signed islem sec¢enekleri bulunmaktadir.

Trig Aktifken Cahg: “Ttk” blok tetikleme girigidir. Bu giris blok seceneklerinden Trig Aktifken Calis

isaretli degil ise bos birakilabilir. Blok seceneklerinden Trig Aktifken Calis secili ise blogun “Ttk”

girigsine gelen her yukselen kenar tetiklemesinde segili degil ise her PLC dongusunde matematiksel

islem yapilr.
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Girig Ustline Yaz: Blok segeneklerinden Girig Ustiine Yaz segili ise “inA” blok girisindeki deger ile
“inB” blok girigsindeki deger igleme tabi tutulur, islem sonucu “inA” blok girig degerinin Uzerine
yazilmasi i¢in “inA” blok girisine Analog Yazmag blogu baglanmalidir.

Bu islem her PLC doéngu slresinde veya Trig Aktitken Calis secili ise blogun “Ttk” blok girisine

gelen her yukselen kenar tetiklemesinde yapilir.

Kullanilan

islem
Girigler

Agiklama

o “inA” blok giris degeri ile “inB” blok giris degeri toplanir, islem sonucu
TOPLAMA (+) inA, inB “#Alsm0” blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#AlIsm0” blok
¢ikisina hem de “inA” blok girig degerine yazilir.

o “inA” blok giris degerinden “inB” blok giris degeri gikarilir, islem sonucu
CIKARMA (-) inA, inB “#Alsm0” blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Alsm0” blok
cikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir.

“inA” blok giris degeri ile “inB” blok giris degeri ¢arpilir, islem sonucu
CARPMA (¥) inA, inB “#Alsm0” blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Alsm” blok
¢ikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir.

- o “inA” blok giris degeri “inB” blok giris degerine bollnr, islem sonucu
BOLME (/) inA, inB “#Alsm” blok ¢ikisina veya Giris Ustiine Yaz secili ise hem “#Alsm0” blok
¢ikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir.

. ' inA” blok giris degerinin mutlak degeri “#Alsm0” blok gikisina veya deger
MUTLAK DEGER inA Giris Ustiine Yaz secili ise hem “#Alsm0” blok cikisina hem de “inA” blok
giris degerine yazilir. (Or: inA=-15 ise; 01=15)

- . “inA” blok giris degeri karekok icindeki degeri ifade eder. Cikan sonug
KOK inA “#Alsm0” blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Alsm0” blok
cikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir. (Or: inA=81 ise; 01=9)

. Trigonometrik sinis sin(inA) fonksiyonudur. Cikan sonug “#Alsm0” blok
SIN inA cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Alsm0” blok ¢ikisina hem de
“inA” blok giris degerine yazilir.

' Trigonometrik kosinls cos(inA) fonksiyonudur. Cikan sonug “#Alsm0” blok
Cos inA cikisina veya Giris Ustiine Yaz secili ise hem “#AIsm0” blok ¢ikisina hem de
“inA” blok giris degerine yazilir.

. Trigonometrik tanjant tan(inA) fonksiyonudur. Cikan sonug “#Alsm0” blok
TAN inA cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Alsm0” blok ¢ikisina hem de
“inA” blok giris degerine yazilir.

. Trigonometrik arcsinis Asin(inA) fonksiyonudur. Cikan sonug “#Alsm0”
ASIN inA blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Alsm0” blok cikisina
hem de “inA” blok giris degerine yazilr.

_ Trigonometrik arckosiniis Acos(inA) fonksiyonudur. Cikan sonug “#AlsmQ”
ACOS inA blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Alsm0” blok ¢ikisina
hem de “inA” blok giris degerine yazilr.

. Trigonometrik arctanjant Atan(inA) fonksiyonudur. Cikan sonug “#Alsm0”
ATAN1 inA blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Alsm0” blok cikisina
hem de “inA” blok giris degerine yazilr.

o Trigonometrik arctanjant (inB/ inA) Atan2(inA, inB) fonksiyonudur. Cikan
ATAN2 inA, inB sonuc “#Alsm0” blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem
“#Alsm0” blok ¢ikisina hem de “inA” blok giris degerine yazilir.

Lojik projedeki Analog Yazmag blogunun degerini ya da herhangi bir blok
degerini okumak icin kullanilir. Okunacak blok numarasi, “inB” blok giris
degeri ile belirlenir. Okunan deger “#Alsm0” blok ¢ikisina veya Giris

GET inB
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Ustiine Yaz segili ise hem “#Alsm0” blok cikisina hem de “inA” blok giris
degerine yazilir.

Ayrica bazi 6zel komutlar icin kullanilir. Ozel komut tablosu ayrica
verilmistir.

“#Alsm0” blok ¢ikisina yazilacak minimum degeri belirler. “inA” blok giris
degerine minimum deger yazilir. “inB” blok giris degeri “inA” blok giris

o degerinden biyik ise “inB” blok giris degeri “#Alsm0” blok cikisina yazilir.
LOW LIMIT inA, inB “inB” blok giris degeri “inA” blok giris degerinden kiglik ise “inA” blok giris
degeri “#Alsm0” blok cikisina yazilir. Blok seceneklerinden Giris Ustiine
Yaz segili ise ¢ikisa yazilacak deger hem “#Alsm0” blok ¢ikisina hem de
“inA” blok giris degerine yazilir. (Or: inA=10, inB=8 ise; 01=10)

“#Alsm0” blok gikisina yazilacak maksimum degeri belirler. “inA” blok girig
degerine maksimum deger yazilir. “inB” blok giris degeri “inA” blok giris
o degerinden kiiglk ise “inB” blok giris degeri “#Alsm0” blok ¢ikisina yazilir.
HIGH LIMIT inA, inB “inB” blok giris degeri “inA” blok giris degerinden biyik ise “inA” blok
giris degeri “#Alsm0” blok cikisina yazilir. Blok seceneklerinden Girig
Ustiine Yaz segili ise cikisa yazilacak deger hem “#Alsm0” blok ¢ikisina
hem de “inA” blok giris degerine yazilir. (Or: inA=10, inB=12 ise; 01=10)

Lojik projedeki Analog Yazmag bloguna ya da herhangi bir bloga yeni
deger yazmak igin kullanilir. “inA” blok giris degerine yazilacak deger
SET inA, inB girilir, “inB” blok giris degerine ise “inA” blok giris degerinin yazilacagi
“blok numarasi” girilir. “inA” blok giris degeri hem “#Alsm0” blok ¢ikisina
hem de yazilmak istenen bloga yazilir. (Or: inA=10, inB=5002 ise; 5002
nolu bloga 10 yazilir.)

“inA” blok girisine lojik projede isaretli say1 degerine dénistirilmek
istenen Word Yazmaci blok degeri baglanir. Word Yazmag blogunun
degeri 0 — 65535 arasinda isaretsiz sayi degeridir. “inA” isaretsiz blok giris
WORD TO SIGNED | inA degerin isaretli sayi haline doniistiriilmesi icin bu islem kullanilir,

(Or: inA=65535 ise; cikis=-1, inA=65534 ise; cikis=-2, inA=32768 ise ¢ikis=-
32768, inA=32769 ise; ¢ikis=-32767

inA=1 ise; cikis=1, inA=32766 ise; ¢ikis=32766, inA=32767 ise; ¢ikis=32767)
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5.5.5 GET Islemi Ozel Komutlar
islem tiplerinden Get isleminde, “inB” blok giris degeri olarak asagidaki tabloda yer alan 6zel
degerlerin girilmesi durumunda blok 6zel fonksiyonlar yerine getirir.

Asagidaki tabloda bu “inB” blok dederi ve kargi disen 6zel fonksiyon agiklamalar verilmektedir.

inB Degeri Fonksiyon Agiklamasi

10000 Entegre sicakl sensori olan (SHT21) olan cihazlarda, sensorden sicaklik degerini okur.
10001 Entegre nem sensori olan (SHT21) olan cihazlarda, sensérden nem degerini okur
20000 GPS’den okunan RMC cografi enlem bilgisini okur.

20001 GPS’den okunan RMC cografi boylam bilgisini okur.

20002 GPS’den okunan cografi hiz bilgisini (km /h) okur.

20003 GPS’den okunan GLL cografi enlem bilgisini okur.

20004 GPS’den okunan GLL cografi boylam bilgisini okur.

20005 GPS’den okunan HEH agi bilgisini okur.

30001 Gergek zaman saati, VBAT — batarya gerilimi V olarak okur.
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5.5.6 Ornek uygulamalar

Toplama iglemi orneklerinde;

toplama1 6rneginde, “inA” ve “inB” blok giris degerleri toplanip, toplam “O1” blok ¢ikisina

yazilmigtir.

toplama2 érneginde, Trig Aktifken Calis ve Giris Ustiine Yaz segili oldugu igin “inA” ve “inB” blok
girig degerleri, “Ttk” blok girisine gelen her yukselen kenar tetiklemesinde toplanip, toplam “O1”

blok ¢ikisina ve “inA” blok giris degerine yaziimistir.
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Cikarma islemi érneklerinde;

¢cikarma1 érneginde, “inA” blok giris dederinden “inB” blok giris degeri ¢ikarilip, ¢ikan sonug “O1”
blok ¢ikisina yazilmistir.

cikarma2 érneginde, Trig Aktifken Calis ve Giris Ustiine Yaz secili oldugu icin “inA” blok giris
degerinden “inB” blok giris degeri “Ttk” blok girisine gelen her ylkselen kenar tetiklemesinde

cikarihp, ¢ikan sonug “O1” blok ¢ikisina ve “inA” blok giris degerine yazilmistir.
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Carpma islemi orneklerinde;

carpmat érnegdinde, “inA” blok giris degeri “inB” blok giris dederi ile ¢arpilip, garpim “O1” blok
cikisina yazilmistir.

carpma2 érneginde, Trig Aktifken Calis ve Giris Ustiine Yaz segili oldugu icin “inA” blok giris degeri
“inB” blok giris degeri ile “Ttk” blok girisine gelen her ylkselen kenar tetiklemesinde garpilip,

carpim “O1” blok gikisina ve “inA” blok giris degerine yazilmigtir.
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Bolme iglemi 6rneklerinde;

bdlme1 6rneginde, “inA” blok giris degeri “inB” blok giris dederine boltntp, bélim “O1” blok
cikisina yazilmistir.

bélme2 drneginde, Trig Aktifken Calis ve Girig Ustline Yaz secili oldugu icin “inA” blok giris degeri
“inB” blok giris degerine “Ttk” blok girisine gelen her ylkselen kenar tetiklemesinde bolunup, bolim

“O1” blok ¢ikisina ve “inA” blok giris dederine yazilmistir.
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Mutlak deger 6rneklerinde;

“inA” blok giris degerinin 0 noktasina olan uzakh@: “O1” blok ¢ikisina yazilmistir.
mutlak deger 1 6rnedinde 25.6 degerinin 0’a olan uzakligi 25.6 birimdir.

mutlak deger 2 6rnedinde -32.6 degerinin 0’a olan uzakligi 32.6 birimdir.
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Alt limit orneklerinde;

“inA” blok giris degerine alt limit degeri girilmistir.

Alt limit 1 6rnedinde alt limit degeri devrede degildir. “inB” blok giris degeri alt limitten buyuk oldugu
icin “O1” blok ¢ikisina “inB” blok giris degeri yazilmistir.

Alt limit 2 6rneginde alt limit dederi devreye girmigtir. “inB” blok giris degeri alt limitten klguk

oldugu i¢in “O1” blok ¢ikisina “alt limit inA” blok giris degeri yazilmistir.
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Ust limit 6rneklerinde;

“inA” blok giris degerine Ust limit degeri girilmigtir.

“Gst limit1” érneginde Ust limit degeri devrede degildir. “inB” blok giris dederi Ust limitten kigik

oldugu i¢in “O1” blok ¢ikisina “inB” blok giris degeri yaziimigtir.

“Ost limit2” érneginde Ust limit devreye girmistir. “inB” blok giris degeri Ust limitten blylk oldudu igin

“O1” blok ¢ikigina “Ust limit inA” blok giris degeri yazilmistir.
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Set 6rneginde;

“inA” blok giris degerine set edilecek deger girilmistir.
“inB” blok giris degerine ise “InA” blok giris degerinin set edilecegi blogun numarasi yazilmistir.
(Blok numaralari her blok eklendiginde blok altlarina otomatik olarak atanmaktadir. (B :5xxx))

“inA” -123.5 blok giris degeri blok numarasi 5003 olan bloga set edilmistir.
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5.6 LONG ISLEM

5.6.1 Baglantilar

InA: Long veri girisi

InB: Long veri girisi #Lisl0: Long islem cikig

Ttk: Tetikleme girisi

5.6.2 Baglanti Agiklamalari

InA: Long veri girisi

isleme tabi tutulacak 1. Long deger girisidir.

InB: Long veri girisi

isleme tabi tutulacak 2. Long deger girisidir.

Ttk: Tetikleme girisi

Blok seceneklerinden Trig Aktifken Calis segili iken “Ttk” blok girigine yukselen kenar (lojik (1))
tetiklemesi geldiginde blok aktiflesir.

#Lisl0: Long islem cikisi

Long iglem sonucunun aktarildigi 32 bit isaretli tamsayi ¢ikigidir.
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5.6.3 Ozel Ayarlar

% Long islem 7 X
Parametreler ] Hat Tarmi ] MNotar ]
Blok Adi [Lislo )
Islem Tipi |+ j
me o )

I Trig Aktiflken Calis
I Girig Ustiine YAz
[ Log+ayt belledine ekle
[ DevNET ile senkronla
LCDWeb IzlemeMQTT Farmat
(@ izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme MOQTT Hat Etiketeri

-

L Tamam ][ iptal j

islem Tipi: Matematiksel islem segimi yapilir.

INB: Blok segeneklerinden isleme tabi tutulacak
2. Long deger girilebilir.

Trig Aktifken Calis: Secili ise; Blok “Ttk” blok
girisine her yikselen kenar tetiklemesi geldiginde
islem yapilir.

Giris Ustline Yaz: Segili ise; “InA” blok giris degeri
ile “InB” blok giris degeri isleme tabi tutulup,
sonug “InA” blok girisine yazilir. islem sonucunun
“InA” blok giris degerine yazilmasi igin “InA” blok
girisine Long Yazmag! blogu baglanmalidir.

Bu islem her PLC donglsiinde veya Trig Aktifken
Calis secili ise her yikselen kenar tetiklemesinde
yapilir.

5.6.4 Blok Agiklamasi

islem sonucu maksimum 32 bit isaretli tamsayi olan matematiksel islemlerde kullanilir.

Long islem blogunda toplama, ¢ikarma, carpma, bélme, ve (AND), veya (OR), dzel veya (XOR),
sola kaydir, saga kaydir, bit kontrol, sola kaydir ilkini kontrol, saga kaydir ilkini kontrol, sola kaydir

sonuncuyu kontrol, saga kaydir sonuncuyu kontrol, mutlak deger, bit karsilastir, mod, bit yerlestir,

get, low limit, high limit, merge A-B, set, word to signed islem seg¢enekleri bulunmaktadir.

Trig Aktitken Calis: “Ttk” blok tetikleme girisidir. Bu giris blok sec¢eneklerinden Trig Aktifken Calis
isaretli degil ise bos birakilabilir. Blok seceneklerinden Trig Aktifken Calis secili ise blogun “Ttk”

blok girisine gelen her ylkselen kenar tetiklemesinde secili degil ise her PLC déngustnde

matematiksel islem yapilir.
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Girig Ustline Yaz: Blok segeneklerinden Girig Ustiine Yaz segili ise “InA” blok girisindeki deger ile
“InB” blok girisindeki deger isleme tabi tutulur, islem sonucu “InA” blok giris de@erinin Uzerine

yazilmasi igin “InA” blok girisine Long Yazmagc! blogu baglanmalidir.

Bu islem her PLC déngu slresinde veya Trig Aktitken Calis segili ise “Ttk” blok girisine gelen her

yukselen kenar tetiklemesinde yapilir.

Kullanilan

- Aciklama
Girigler

islem

“InA” blok giris degeri ile “InB” blok giris degeri toplanir, islem sonucu
TOPLAMA (+) InA, InB “#Lisl0” blok gikisina veya Giris Ustiine Yaz secili ise hem “#Lisl0” blok
¢ikisina hem de “InA” blok giris degerine yazilir.

“InA” girig degerinden “InB” blok giris degeri ¢ikarilir, islem sonucu
CIKARMA (-) InA, InB “#Lisl0” blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Lisl0” blok
cikisina hem de “InA” blok girisi degerine yazilir.

“InA” blok giris degeri ile “InB” blok giris degeri ¢arpilir, islem sonucu
CARPMA (¥) InA, InB “#Lisl0” blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz secili ise hem “#Lisl0” blok
cikisina hem de “InA” blok girisi degerine yazilir.

- “InA” blok giris degeri “InB” blok giris degerine bollinir, islem sonucu
BOLME (/) InA, InB “#Lisl0” blok gikisina veya Giris Ustiine Yaz secili ise hem “#Lisl0” blok
¢ikisina hem de “InA” blok girisi degerine yazilir.

“InA” blok giris degeri ile “InB” blok giris degeri AND islemine tabi tutulur,
VE(AND) InA, InB islem sonucu “#Lisl0” blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili i"se hem
“#LIsl0” blok ¢ikisina hem de “InA” blok giris degerine yazilir. (Or:
InA=0110, InB=1011 ise #Lisl0=0010)

“InA” blok giris degeri ile “InB” blok giris degeri OR islemine tabi tutulur,
VEYA(OR) InA, InB i§lem sonucu “#Lisl0” blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz secili i“se hem
“#LIsl0” blok ¢ikisina hem de “InA” blok giris degerine yazilir. (Or:
InA=0110, InB=0101 ise; #Lisl0=0111)

“InA” blok giris degeri ile “InB” blok giris degeri XOR islemine tabi tutulur,
OZEL VEYA(XOR) InA, InB islem sonucu “#Lisl0” blok ¢ikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem
“#LIsl0” blok g¢ikisina hem de “InA” blok girisi degerine yazilir. (Or:
InA=0101, InB=1001 ise; #Lisl0=1100)

“InA” blok giris degerinin bitleri “InB” blok giris degeri kadar sola kaydirilir
SOLA KAYDIR InA, InB ve “InB” blok giris degeri kadar saga 0 eklenir. islem sonucu “#Lisl0” blok
cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Lisl0” blok cikisina hem de
“InA” blok giris degerine yazilir. (Or: InA=1110, InB=1 ise; #Ligl0=1100)

“InA” blok giris degerinin bitleri “InB” blok giris degeri kadar saga kaydirilir
SAGA KAYDIR InA, InB ve “InB” blok giris degeri kadar sola 0 eklenir. islem sonucu “O1” blok
cikisina veya Giris Ustline Yaz segili ise hem “O1” blok ¢ikisina hem de
“InA” blok girisi degerine yazilir. (Or: InA=1110, InB=1 ise; #Lisl0=0111)

“InA” blok giris degerinin “InB” blok giris degerindeki biti kontrol edilir.
“InA” blok giris degeri 32 bit oldugu icin “InB” blok girisine 0-31 arasi

BiT KONTROL InA, InB deger girilmelidir. (Or: InB:15 ise; “InA” blok giris degerinin 15. biti kontrol
edilecektir.) Sonug “#Lisl0” blok ¢ikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise
hem “#Lisl0” blok ¢ikisina hem de “InA” blok giris degerine 0 veya 1 olarak
yazilir. (Or: InA=1011 1111 0010 1110, InB=15 ise; #Lisl0=1)

“InA” blok giris degerinin 0. biti kontrol edilir ve deger “#Lisl0” blok
SOLA KAYDIR InA, InB cikisina yazilir. “InA” blok giris deger bitleri “InB” blok giris degeri kadar
ILKINI KONTROL sola kaydirilir ve “InB” blok giris degeri kadar saga 0 eklenir. Yeni deger
Girig Ustiine Yaz segili ise “InA” blok giris degerine yazilir.
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“InA” blok giris degerinin 0. biti kontrol edilir ve “#Lisl0” blok ¢ikisina
SAGA KAYDIR InA, InB yazilir. “InA” blok giris degerinin bitleri “InB” blok giris degeri kadar saga
ILKINI KONTROL kaydirilir ve “InB” blok giris degeri kadar sola 0 eklenir. Yeni deger Girig
Ustiine Yaz segili ise “InA” blok giris degerine yazilir.

“InA” blok giris degerinin 31. biti kontrol edilir ve deger “#Lisl0” blok

ZSII;IAUEACTJDYIS InA, InB cikisina yazilir. “InA” blok giris degerinin tiitleri “InB” bjok giris degeri
KONTROL kadar sola k-f.:lydlrlhr ve “InB” blok giris degeri kadar saga 0 eklenir. Yeni
deger Giris Ustline Yaz segili ise “InA” blok giris degerine yazilir.
SAGA KAYDIR “InA” blok giris degerinin 31. biti Iv<ontrol edilir ve deger “#Lisl0” bJok
SONUNCUYU InA, InB cikisina yua2|I|r. “InA” blok giris degerirjin bitleri “InB” blok giris degeri )
KONTROL kadar“saga kaydirilir ve “InB” blok degeri kadar sola 0 eklenir. Yeni deger
Girig Ustline Yaz segili ise “InA” blok giris degerine yazilr.
“InA” blok giris degerinin mutlak degeri alinip, islem sonucu “#Lisl0” blok
MUTLAK DEGER InA cikisina veya “Giris Ustiine Yaz” segili ise hem “#Lisl0” ¢cikisina hem de
“InA” blok giris degerine yazilir. (Or: InA=-5 ise; #Lisl0=5 veya InA=22 ise;
#Lislo=22)

“InA” ve “InB” blok giris deger bitleri soldan baglayarak birbiriyle

. karsilastirilir. ilk farkli olan bit deger indeksinin 1 fazlasi “#Lisl0” blok

BIT KARSILASTIR InA, InB cikisina veya Giris Uzerine Yaz secili ise hem “#Lisl0” blok cikisina hem de
“InA” blok giris degerine yazilir. (Orn: 0. Bit icin 1, 1. Bit igin 2 degeri 01
cikisina yazilir.) Tim bit degerleri ayni ise ¢ikisa O yazilir.

Modiler aritmetik islemidir. “InA” blok giris degeri mod(InB) islemine tabi
tutulur. “InA” blok giris degeri “InB” blok giris degerine boélindr, kalan
MOD InA, InB “#Lisl0” blok cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Lisl0” blok
¢ikisina hem de “InA” blok giris degerine yazilir. (Or: InA=254, InB=10 ise;
InA/InB=254/10, Kalan=4, #Lis|0=4)

“InA” blok giris deger bitlerinin, blok segenekleri kisminda bulunan “INB”
. . degerindeki indeksini 0 ya da 1 yapmak igin kullanilir. Yazilacak bit degeri
BIT YERLESTIR InA, InB, INB “InB” blok giris degeri ile belirlenir. islem sonucunu “#Lisl0” blok cikisina
veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Lisl0” blok ¢ikisina hem de “InA”
blok giris degerine yazilir

Lojik projedeki Long Yazmag! blok degerini ya da herhangi bir blok
degerini okumak icin kullanilir. Okunacak blok numarasi, “InB” blok giris
GET InB degeri ile belirlenir. Okunan deger “#Lisl0” blok cikisina veya Giris Ustiine
Yaz segili ise hem “#LIsl0” ¢ikisina hem de “InA” blok giris degerine yazilir.
Ayrica bazi 6zel komutlar igin kullanilir. Long islem blok icin aktif &zel
komut bulunmamaktadir.

“#Lisl0” blok ¢ikisina yazilacak minimum degeri belirler. “InA” blok giris
degerine minimum deger yazilir. “InB” blok giris degeri “InA” blok giris
degerinden biiyiikse “InB” blok giris degeri “#Lisl0” blok cikisina yazilir.
LOW LIMIT InA, InB “InB” blok giris degeri “InA” blok giris degerinden kigik ise “InA” blok giris
degeri “#Lisl0” blok cikisina yazilir. Blok seceneklerinden Giris Ustiine Yaz
segili ise cikisa yazilacak deger hem “#Lisl0” blok ¢ikisina hem de “InA”
blok giris degerine yazilir. (Or: InA=10, InB=8 ise; #Lisl0=10)

“#Lisl0” blok ¢ikisina yazilacak maksimum degeri belirler. “InA” blok giris
degerine maksimum deger yazilir. “InB” blok giris degeri “InA” blok giris
degerinden kiiglikse “InB” blok giris degeri “#Lisl0” blok ¢ikisina yazilir.
HIGH LIMIT InA, InB “InB” blok giris degeri “InA” blok giris degerinden biyikse “InA” blok giris
degeri “#Lisl0” blok cikisina yazilir. Blok seceneklerinden Giris Ustiine Yaz
secili ise ¢ikisa yazilacak deger hem “#Lisl0” blok cikisina hem de “InA”
blok giris degerine yazilir. (Or: InA=10, InB=12 ise; #Lisl0=10)

MERGE A-B InA, InB “InB” blok girig degeri 16 bit sola kaydirilir ve sagina 16 tane 0 eklenir.
Elde edilen deger ile “InA” blok giris degeri toplanir. Sonug “#Lisl0” blok
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cikisina veya Giris Ustiine Yaz segili ise hem “#Lisl0” blok cikisina hem de
“InA” blok girisine yazilir.

SET

InA, InB

Lojik projedeki Long Yazmag bloguna ya da herhangi bir bloga yeni deger
yazmak icin kullanilir. “InA” blok giris degerine yazilacak deger girilir, “InB”
blok giris degerine ise “InA” blok giris degerinin yazilacagi blok numarasi
girilir. “InA” blok giris degeri hem “#Lisl0” blok cikisina hem de yazilmak
istenen bloga yazilir. (Or: InA=524, InB=6001 ise; 6001 nolu bloga 524
yazilir.)

WORD TO SIGNED

InA

“InA” blok girisine lojik projede isaretli sayl degerine donustlrilmek
istenen Long Yazmag blogu baglanir. Long Yazmag blok degeri 0 — 65535
arasinda isaretsiz sayi degeridir. “InA” isaretsiz blok giris degerin isaretli
say! haline déniistiirilmesi icin bu islem kullanilir. (Or: InA=65535 ise;
¢ikis=-1, INA=65534 ise; ¢ikig=-2, InA=32768 ise ¢ikis=-32768, InA=32769
ise; ¢cikis=-32767, InA=1 ise; cikis=1, InA=32766 ise; ¢cikis=32766,
INA=32767 ise; ¢ikis=32767)
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5.6.5 GET Islemi Ozel Komutlar

islem tiplerinden Get isleminde, “inB” blok giris degeri olarak asagidaki tabloda yer alan ézel

degerlerin girilmesi durumunda blok 6zel fonksiyonlar yerine getirir.

Long iglem igin aktif 6zel komut bulunmamaktadir

5.6.6 Ornek uygulamalar

Toplama iglemi orneklerinde;

toplama1 6rneginde, “InA” ve “InB” blok giris degerleri toplanip, toplam “Out” blok ¢ikisina

yazilmistir.

toplama2 érneginde, Trig Aktifken Calis ve Giris Ustiine Yaz segili oldugdu igin “InA” ve “InB” blok
giris deg@erleri “Ttk” blok girisine gelen her yukselen kenar tetiklemesinde toplanip, toplam “Out”

blok ¢ikisina ve “InA” blok girisine yazilmigtir.
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Cikarma islemi érneklerinde;

¢cikarma1 érneginde, “InA” blok giris degerinden “InB” blok giris degeri ¢ikarilip, islem sonucu “Out”
¢ikisina yaziimistir.

cikarma?2 érneginde, Trig Aktifken Calis ve Girig Ustiine Yaz segili oldugu icin “InA” blok giris
degerinden “InB” blok giris degeri “Ttk” blok girisine gelen her ylukselen kenar tetiklemesinde

¢ikarihp, islem sonucu “Out” blok ¢ikisina ve “InA” blok girisine yaziimistir.
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Carpma islemi orneklerinde;

carpmat érnedinde, “InA” blok giris degeri “InB” blok giris degeri ile ¢carpilip, ¢garpim “Out” blok
¢ikisina yaziimistir.

carpma2 érneginde, Trig Aktifken Calis ve Girig Ustiine Yaz segili oldugu icin “InA” blok giris degeri
“InB” blok giris deg@er ile “Ttk” blok girisine gelen her ylkselen kenar tetiklemesinde garpilip, garpim

“Out” blok cikisina ve “InA” blok girisine yazilmigtir.
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Bolme iglemi 6rneklerinde;

bdlme1 érneginde, “InA” blok giris degeri “InB” blok giris degerine bolinup, bélim “Out” blok
¢ikisina yaziimistir.

bdlme2 drneginde, Trig Aktifken Calis ve Giris Ustiine Yaz secili oldugu icin “InA” blok giris degeri
“InB” blok giris degerine “Ttk” blok girisine gelen her yukselen kenar tetiklemesinde bolinup, boélim

“Out” blok cikisina ve “InA” blok girisine yazilmigtir.
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VE(AND) ve VEYA(OR) iglemi 6rneginde;

“InA” blok giris deg@erinin bitlerine ayrilmis hali; (21)10=(10101)2'dir.
“InB” blok giris deg@erinin bitlerine ayrilmig hali; (11)10= (01011)2'dir.
INA(AND)InB VE isleminin sonucu ise; (1)10=(00001),'dir.

INA(OR)InB VEYA isleminin sonucu ise; (31)10=(11111)2'dir.
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Ozel Veya (XOR) ve Mod islem érneginde;

“InA” blok giris deg@erinin bitlerine ayrilmis hali; (27)10=(11011)2'dir.
“InB” blok giris deg@erinin bitlerine ayrilmig hali; (20)10= (01011)2'dir.
INA(XOR)InB isleminin sonucu ise; (16)10=(10000);'dir.

(Not: XOR tanimi: girigler farkli ise ¢ikis 1, girisler ayni ise ¢ikis 0’dir.)
Mod 6rneginde;

“InA” blok giris degeri “InB” blok giris degerine bdlunup, kalan “Out” blok ¢ikisina yazilmigtir.
(286/7=40, kalan:6’dir)
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Sola Kaydir ve Saga Kaydir 6rneginde;

“InA” blok giris de@erinin bitlerine ayrilmis hali; (4)10=(00100).’dir.

“InB” blok giris degeri ka¢ bit kaydirma yapilacagini gdsterir.

“Out” blok cikisina “InA” blok giris degerinin bitleri kaydirildiktan sonraki Long degeri yazilir.
Sola Kaydir érneginde; 4 degeri 2 bit sola kaydirildiginda; (16)10=(10000). degeri elde edilir.

Saga Kaydir drneginde; 4 de@eri 2 bit saga kaydirildiginda; (1)10=(00001). degeri elde edilir.
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Bit Kontrol 6rneklerinde;

“InA” blok giris deg@erinin bitlerine ayrilmis hali; (21)10=(10101)2'dir.

“InB” blok giris de@eri kaginci bitin kontrol edilecegini belirtir. Bit kontrol islem sonucu “Out” ¢ikisina

yazilr.
Bit Kontrol 1 érneginde; kontrol edilen 2. bit'in degeri (10101),=1"dir.

Bit Kontrol 2 6rneginde; kontrol edilen 3. bit'in degeri (10101),=0"dir.
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Mutlak deger 6rneklerinde;

“InA” blok giris degerinin 0 noktasina olan uzakligi “Out” blok ¢ikigina yazilmistir.
Mutlak deger 1 6rneginde; 445 degerinin 0’a olan uzakligi 445'tir.

Mutlak deger 2 6rneginde; -412 degerinin 0’a olan uzakhgi 412’dir.
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Alt limit orneklerinde;

“InA” blok giris degerine alt limit degeri girilmigtir.

Alt limit 1 6rneginde; alt limit degeri devreye girmemistir. “InB” blok girig degeri alt limitten buyuk

oldugu icin “Out” blok ¢ikisina “InB” blok giris degeri yazilmistir.

Alt limit 2 6rnedinde; alt limit degeri devreye girmistir. “InB” blok giris degeri alt limitten kigik

oldugu i¢in “Out” blok ¢ikisina “alt limit INA” blok giris degeri yazilmistir.
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Ust limit 6rneklerinde;

“InA” blok giris degerine Ust limit degeri girilmistir.

Ust limit 1 drneginde; st limit degeri devreye girmemistir. “InB” blok giris degeri Ust limitten kiiglk

oldugu icin “Out” blok ¢ikisina “InB” blok giris degeri yazilmistir.

Ust limit 2 érneginde; Ust limit degeri devreye girmistir. “InB” blok giris degeri tst limitten blyik

oldugu i¢in “Out” blok ¢ikisina “Gst limit inA” blok giris degeri yaziimistir.

175 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



MiCRODEV"

Merge A-B 6rneginde;

“InB” blok girisine baglanan Word Yazmacgi blogunun degeri 16 bit sola kaydirilmig, “InA” blok giris
degeri ile toplanip, ¢ikan sonug “Out” blok ¢ikisina yazilmistir.

16 bitlik 2 adet Word Yazmag! blogunun bitleri Long islem blogu ile birlestiriimistir.
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Set 6rneginde;

“InA” blok giris de@erine set edilecek deger girilmistir.
“InB” blok giris degerine “InA” blok giris degerinin set edilecegi blogun numarasi yazilmistir.

“InA” 545 blok giris de@eri blok numarasi 6003 olan bloga set edilmistir.
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6 SAYAC BLOKLARI

6.1 YUKARI/ASAGI SAYAC 1

6.1.1 Baglantilar

Ttk: Tetik girisi

Res: Reset girisi

Dir: YOn girisi

#U/D10: Blok gikist

6.1.2 Baglanti Aciklamalari
Ttk: Tetik qgirisi
Tetikleme girisidir.

Res: Reset qirisi

Sayac resetleme girisidir.
Dir:_Y&n girisi
Sayag yonu belirleme girigidir.

#U/D10: Blok cikisi
Sayac degeri ¢ikisidir.
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6.1.3 Ozel Ayarlar

% Up/Down Counter] ? 4
Parametreler ] HatTanmi | Notlar | Yukari: Segili ise; sayag pozitif (+) yonde artar.
Blok disindan segilmek istendiginde “Dir” blok girisine
Blok Adh [ufDlD ] lojik (1) degeri verilmelidir.
[ Kahalk
Yan
(" Yukan (* Asad

Asagi: Secili ise; sayag negatif (-) yonde artar.
Blok disindan secilmek istendiginde “Dir” blok girisine

[ Log-kawit belledine ekl
oAyt RelEane =E lojik (0) degeri verilmelidir.

[ DevMET ile senkronla
LCD/Meb IzlemeMQTT Format

(e izleme Tok/MQTT Elok Mumaralar
(" Sadece IzlemeMQTT Hat Etiketleri

(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri Kalicihk: Segili ise; cihazin enerjisi kesildiginde veya
cihaz resetlendiginde sayag son degerini korur.

-

LL Tamam )[i iptal )

6.1.4 Blok Acgiklamasi
Sayma igsleminin herhangi bir degerden pozitif (+) yonde birer birer artirlmasinda veya bir

degerden negatif (-) yonde birer birer azaltiimasinda kullanihr.

Sayag yonu blok disindan belirlenecekse; “Dir” blok girisine lojik (1) degeri baglanirsa pozitif (+)

yonll sayag (artan sayag), lojik (0) degeri baglanirsa negatif (-) yonll sayagtir. (azalan sayag)
“Ttk” blok girisine gelen lojik (1) sinyalinin ylkselen kenarinda sayag degerini 1 arttirir/azaltir.
Sayma igsleminin baslayacagi referans nokta blok Gizerine online olarak yazilabilir.

Blok tipi Long oldugundan 32 bitlik isaretli sayilarda sayma yapilabilir.
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6.1.5 Ornek Uygulama

Ornekte DIO dan gelen her lojik (1) sinyalinin yiikselen kenarinda; DI2 girisi lojik (1) ise yukarl, lojik

(0) ise asagi yonde sayma islemi yapilmistir.

Sayiciyi sifirlamak icin “Res” blok girisine baglanan DI1 blogundan yikselen kenar tetiklemesi

gelmelidir.
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6.2 YUKARI/ASAGI SAYAC 2

6.2.1 Baglantilar

Yuk: Yukari girisi

Asa: Asagi girisi

Sif: Reset girisi

#U/D20: Blok cikisi

6.2.2 Baglanti Aciklamalari
Yuk: Yukari girisi

Tetiklendiginde sayac¢ degerini 1 artiran giristir.

Asa: Asadi girisi

Tetiklendiginde sayac degerini 1 azaltan giristir.

Sif: Reset girisi

Sayac degerini sifirlama girigidir.

#U/D20: Blok cikisi
Sayag degeri ¢ikisidir.

6.2.3 Ozel Ayarlar

% Up/Down Counter2 ? X

Parametreler l Hat Tarumi ] Motlar ]

Blok Adi (U/D20 )

[ Kahalk
I Log+kayit bellefiine ekle

(¢ Tzleme Tok/MQTT Blok Numnaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Defistirme MQTT Hat Etiketeri

I:l Tamam )E iptal )

I DevNET ile senkronla Kalicilik: Segcili ise; cihazin enerjisi kesildiginde veya
LCD/Web tzlemeMQTT Format resetlendiginde sayag son degerini korur.
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6.2.4 Blok Aciklamasi
Pozitif (+) yonll ve negatif (-) yonli sayma islemi blok Gzerindeki iki farkli giristen yapilmak

istendiginde kullanilir.

“Yuk” blok girisine ylikselen kenar tetiklemesi geldiginde sayacg dederi 1 artar.
“Asa” blok girisine yukselen kenar tetiklemesi geldiginde sayag¢ degeri 1 azalir.
Sayma igsleminin baslayacagi referans nokta blok tzerine yazilarak belirlenebilir.

Blok tipi Long oldugundan 32 bitlik isaretli sayilarda sayma yapilabilir.
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6.2.5 Ornek Uygulama

Ornekte;
DI1 den gelen her lojik (1) sinyalinin yukselen kenarinda sayag degeri 1 artmisg,
DI2 den gelen her lojik (1) sinyalinin ylkselen kenarinda sayac degeri 1 azalmistir.

Sayiciyi sifirlamak icin DI3 den gelen lojik (1) sinyali kullaniimigtir.
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6.3 CALISMA ZAMANI

6.3.1 Baglantilar

Akt: Aktiflestirme

Sif: Sifirlama

#CZBO: Blok cikisi

6.3.2 Baglanti Aciklamalari
Akt: Aktiflestirme
Blok aktiflestirme girisidir.

Sif: Sifirlama

Calisma zamani sayacini sifirlama girigidir.

Cal: Blok cikisi

Calisma zamani degerini gosteren gikistir.

6.3.3 Ozel Ayarlar

% Gahsma Zamani ? X
Parametreler l Hat Tanimi ] Motar ]
BlokAd  [czB0 )
Zaman Olzedi |Saniye j

[ Log+ayit belledine ekle
[ DevMET ile senkronla
LCD/Web Izleme MOQTT Format
( izleme Tok/MGQTT Blok Numaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme /MQTT Hat Etiketleri

I: Tamam jli iptal )

Zaman Olcegi: “Saniye, dakika, saat” zaman
Olgeklerinden biri segilebilir.

6.3.4 Blok Aciklamasi

Calisma zamanini kaydetmek igin kullanilir.
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“Akt” blok girisine sinyal geldigi sire boyunca belirlenen zaman 6élgegdinde (saniye, dakika, saat)

sureyi sayar ve ¢ikisina yazar.
“Akt” blok girisine her sinyal geldiginde kaldidi yerden slreyi saymaya devam eder.
Blogun “Sif” girisine ylkselen kenar tetiklemesi geldiginde sayag degeri sifirlanir.

6.3.5 Ornek Uygulama

Ornekte DIO girisinden gelen yiikselen kenar tetiklemesi ile darbe rélesi ¢ikisi (IRLY) 1 degerini

ahyor ve RQO da 1 degerini aliyor.

DI1 girisinden gelen yukselen kenar tetiklemesi ile darbe rélesi ¢ikisi (IRLY) O degerini aliyor ve

RQO da 0 degerini aliyor.
CZB blogu ile RQO blogunun lojik (1) konumunda kaldigi stire sayiimaktadir.

“Sif” blok girisine DI2’den gelen yukselen kenar tetiklemesi ile galisma zamani sifirlanacaktir.
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7 GSM BLOKLARI
GSM bloklari grubunda; SMS alma, SMS gonderme, DTMF c¢adrisi baglatma, DTMF ¢agrisi alma
ve GSM sinyal kalitesi bloklari vardir.

Cihaz Konfigiirasyonu | PLCve Uzantilar | QUELSELIETY | Block Properties |  Variable Addresses |

Metin Tablosu

Metin Tablosu

Id String Icerigi
000
001 roleac
002 rolekapat
003 +905001234567

nnaAa

(1)
GSM bloklarinda SMS icerikleri ve GSM numaralari “Metin Tablosu”na yazilmaktadir. Resim (1)

Metin tablosuna yazilan SMS icerikleri ve telefon numaralari “Metin Referans Blogu” ile segilir.
7.1 SMS ALICI

7.1.1 Baglantilar

No: Numara girisi #SMSAIO: Blok ¢ikisi

Msg: Mesaj girisi Fla: Bayrak cikisi
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7.1.2 Baglanti Aciklamalari

No: Numara girisi

Mesajin kabul edilecegi numara girisidir.

Msqg: Metin girisi

Gonderilecek SMS igerigi secim girisidir.

#SMSAIO: Blok cikisi

Alinan SMS mesajl karsilastirma yonetimine gore islemden gegirilerek, ¢ikisa yazilir.

Fla: Bayrak cikisi

Her SMS alindiginda blogun “Fla” ¢ikisi ylkselen kenar tetiklemesi Uretir.

7.1.3 Ozel Ayarlar

% SMS Alic 7
Parametreler l Hat Tarumi ] Motlar ]
Blok Ad [smsal0

Chzme Yontemi |KarakterDizisi Karsilastr

String Ofseti  |4.
[ Log+kayit belledine ekle
[ DevMET ile senkronla
LCD/Web IzlemeMQTT Format
(" Treme Tok/MQTT Blok Murnaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme MOQTT Hat Etiketeri

)
=
=

”on

Cozme Yontemi: “Karakter Dizisi Karsilastir”,
Ascii’yi Tamsayi'ya”, “Write Into Device” ve
“Text=:Value:” segenekleri vardir.

-
L_ Tamarm

) |:_ iptal

String Ofseti: Metin tablosunda alinan SMS’in
kaydedilecegi ofset segilir.
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7.1.4 Blok Agiklamasi
SMS ile kontrol gerektiren uygulamalarda kullanilir. SMS Alici blogunun “No” ve “Msg” giriglerine

metin referans blogu baglanir.

Blok se¢eneklerindeki “String Ofset” ile alinan SMS’in metin tablosunda hangi indekse
kaydedilecegi segcilir. Bu indeks degeri metin tablosunda uygun bir deger olmali, baska bloklarin

kullandidi indekslerin bozulmamasi igin dikkat edilmelidir.

Blogun secgeneklerinden belirlenen “Cézme Ydéntemi’ne goére, gelen SMS metni isleme tabi tutulur.

Bu sayede metin referans blogu ile bu deger istenildigi sekilde kullanilabilir.

Kabul Edilecek Tel No: Sistem hangi numaradan gelen SMS’i kabul edecekse o numara “Metin
Tablosu’na basinda tlke telefon kodu (Turkiye icin +90) olacak sekilde girilir. Herhangi bir

numaradan gelen SMS kabul edilecekse bu girig bog birakilir ya da telefon numarasi 0 yazilir.

Co6zme Yontemi: SMS giris blogu ayarlar kismindaki “Cézme Yoéntemi” segeneginde, “Karakter
Dizisini Karsilastir’ secenegi segilir ise gelen SMS icerigi “Msg” girisindeki metin ile kargilastirilir.
Eger alinan SMS ile karsilagtirilan metin ayni ise blok gikisi lojik (1) konuma geger ve surekli lojik

(1) konumda kalir.

Eger “Cozme Yontemi” segeneginde, “Ascii’'yi Tamsayr'ya” segenegi secili ise gelen SMS icerigi

tam sayiya gevrilerek blok ¢ikisina yazilir.

Eger “Text=:Value:” segcenegi segili ise metin tablosuna kaydedilen “Text=:Value:” formatindaki
mesaj icerindeki “Value” degeri SMS geldigi anda blok “Out” gikisina yazilir. Msg pinine bagh olan
metin referansi mesajin Text kismiyla ayni ise value deder c¢ikisa yazilir degil ise eski halini korur.
Ornegin metin referansinda ABC yazili ise ABC=123 génderildiginde 123 bilgisi ¢ikisa yazilir.
AB=12 gonderilirse deder degismez.

Eger “Write Into Device” segenegi secili ise alinan SMS’in blok 6zel ayarlarindan segcilen string

offsetine kayit edilmesini saglar.

No pinine metin referansi blogu baglanirsa yalnizca bagli olan numaradan gelen SMSler

kargilanir, baglanmazsa herhangi numaradan gelen SMSleri karsilar.
Fla ¢ikisi her SMS alindiginda yikselen kenar tetiklemesi ¢ikisi Uretir.

SMS alici blogu GSM 6zelligi bulunan cihazlarda ve cihaz SIM kartinda SMS 6zelligi aciksa

kullanilabilir.
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7.1.5 Ornek Uygulama

Id String iceridi
000 +005321234567

001 roleac

002 rolekapat
nn3

SMS Alici bloklariyla sistemin acilip kapatiimasi saglanmistir. SMS Alici blojunda belirtilen
numaradan gelecek bilgiye gore sistem ¢alismaktadir. Sistemi a¢ blok grubundaki SMS Alici
blogunun “Msg” girisine Metin Referans blogundan “roleac” bagli ve SMS olarak da metin
tablosunda belirtilen numaradan “roleac” SMS’i geldiginde Darbe Roélesi Cikisi blogu ve RQO lojik

(1) konuma gecgecek ve sistem c¢alisacaktir.

Sistemi kapat blok grubunda ise SMS Alici blogunun “Msg” girisine Metin r-Referans blogundan
“rolekapat” bagl ve SMS olarak metin tablosunda belirtilen numaradan “rolekapat” SMS’i
geldiginde Darbe Roélesi blok ve RQO lojik (0) konuma gecgecek ve sistem duracaktir. “Out” ve “Fla”
cikisi VE(AND) kapisina tabi tutularak her SMS geldiginde islemlerin periyodik olarak yapilmasi

saglanmigtir.
7.2 SMS GONDER

7.2.1 Baglantilar

IN: Deger girisi
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Ttk: Blok tetikleme girisi Irﬁ’-
Tk
No: Numara girisi Noo— SMSG
. lm ]
Msgh /.
Msg: Mesaj girisi .B:8. . .
- M:-1008 -

7.2.2 Baglanti Aciklamalari
IN: Deder qirisi

Degeri SMS olarak gonderilecek blok girigidir.

Ttk: Blok tetikleme girisi
Blok tetikleme girisidir.

No: Numara girisi

Metin referans blogu ile SMS gonderilecek numara girigidir.

Msq: Mesaj Girisi

Metin referans blogu ile SMS igeriginin tanimlandidi giristir.

7.2.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayari yoktur.

7.2.4 Blok Aciklamasi
Mikrodev PLC/RTU cihazindan bagka bir numaraya SMS gdnderilmek istenen uygulamalarda
kullanilir. Tetikleme oldugunda “No” girisine tanimlanan GSM numarasina “Msg” girisine

tanimlanan SMS goénderilir.

Metin Referans blogundan almig oldugu verilere gore islem yapar. SMS Génder blogunun “No” ve

“Msg” girislerine sadece Metin Referans blogu baglanabilir, bagka blok baglanamaz.

SMS Gonder blogunun “Ttk” girisine lojik (1) sinyalinin yukselen kenari geldiginde SMS génderme
islemi gergeklesir. Mikrodiagramda Word, Analog, Long Yazmag bloklari da lojik olarak da
calisabildigi icin buraya bu bloklardan 0’dan farkl bir deger gelmesi, SMS géndermek igin

yeterlidir.

Blogun “No” girisine Metin Referans blogu baglanir, metin tablosundan SMS gonderilecek numara

secilir.
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SMS goénderilecek numara metin tablosuna tlke kodu (Turkiye igin "+90") ekleyerek
+901234567898 seklinde girilimelidir.

Cihazin en son SMS aldigi numaraya SMS gondermesi isteniyorsa blogun “No” girisine baglanan

Metin Referans bloguna metin tablosunda tanimlanan “ < ” simgesi girilmelidir.

Blogun “Msg” girisine Metin Referans blogu baglanir, génderilmek istenen mesaj igerigi metin

tablosuna girilmelidir.

Blogun “IN” girisine baglanan bir blok degeri SMS olarak génderiimek isteniyorsa, metin
tablosunda génderilecek SMS'in igerigine %s yazilmalidir. Orn; “Oda sicakh@ %s’dir” gibi. (“IN”

blok girisindeki blok degeri %s yerine konularak gonderilir.)

Birden fazla bloktaki verileri tek bir SMS’e sigdirmak igin metin tablosunda okunacak blok
adreslerinin bagina ‘$’ isareti koyularak da SMS génderme yapilabilir. Ornegin; “Hat 1 degeri:
$1344, Hat 2 degeri: $1345 olarak ol¢lilmektedir”, seklinde metin tablosuna tanimlama yapilirsa
1344 ve 1345 adresli bloklarin degeri SMS olarak gonderilir.

Kullanim Ornek Mesaj Metni

$<Block Number> Temp: $5000 , Hum: $5001 Temp: 23.45, Hum: 88.02
$TIME Value: $3000 at $TIME Value: 2341 at 18.06.2018 09:55
$SRNO Value $3008 from $SRNO Value 324 from 1000213

Not: Metin Tablosunda 1 metin icerigine maksimum 63 karakter girilebilir.

Not: SMS Gonder Blogu GSM 6zelligi bulunan cihazlarda ve cihaz SIM kartinda SMS paketi

bulundugunda kullanilabilir.
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7.2.5 Ornek Uygulama

Id String Igeridi
000 +005321234567
001 sicaklik=%s_debi=55001"dir
ooz

Ornekte; SMS tetiklemesi DIO girisinden gelen ylkselen kenar tetiklemesinde saglanmistir.
Metin tablosuna SMS goénderilecek numara ve SMS igerigi yazilmigtir.

SMS igerigine “sicaklik=%s_debi=$5001'dir” yazilmistir. Burada “%s” komutu ile SMS Génder
blogunun “IN” girigsindeki RTD sicaklik degeri, “$5001” komutu ile de AlO (5001 nolu blok)'in blok

degeri blogun “Ttk” girisine gelen yukselen kenar tetiklemesinde SMS olarak génderilmistir.
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7.3 DTMF GELEN CAGRI

7.3.1 Baglantilar

#GInCagri0: DTMF kodu gikisl

No: Arama kabul edilecek numara

girisi
Cal: Hat ¢agr kontrol ¢ikigi

7.3.2 Baglanti Aciklamalan

No: Arama kabul edilecek numara girisi

Arama kabul edilecek numara metin referans blogu baglanarak girilir.

#GInCagri0: DTMF kodu cikisi
DTMF kodu cikigidir.

Cal: Hat cagri kontrol cikisi

Hat cagri kontrol ¢ikisidir.

7.3.3 Ozel Ayarlar

X

. DTMF Gelen Cadn ?

Parametreler l Hat Tanimi ] Notlar ]

Blok Adi Kabul Edilecek Telefon Numarasi: Arama kabul
(bl Exifeodke Telefor Humor oo :] edilecek telefon numarasi blok icinden girilebilir.

[ Otomatk Mesqule Al
[ Log-kawt belledine ekle

[ DevNET ile senkronla
LCD/Web Izleme MQTT Format

(& izleme TokMQTT Blok Numaralan
(" Sadece [zleme/MQTT Hat Etiketleri

(" Tzleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri Otomatik Mesgule Al: Gelen ¢agrinin mesgule
alinmasi isteniyorsa bu segenek tiklanabilir.

[ Tamam ,J[ iptal /I

7.3.4 Blok Aciklamasi

Arama bloklari sayesinde PLC cihazi DTMF kodlar ile kontrol edilmektedir. Bu bloklardan arama
kabul et blogu gelen ¢agriyi belirlenen numaradan gelmisse cevaplamaktadir ve cevaplandiktan

sonra telefondan girilen DTMF kodlar cihazda goérulmektedir.
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Blogun “No” girisine Metin Referans blogu ile arama kabul edilecek numara girilir. Ayrica bu giris

bos birakilarak blok segeneklerinden de numara girilir.

Girilen numaranin basinda Ulke kodu (TUrkiye igin +90) bulunmaldir. Ornegin; +901234567898
gibi.

Blogun “Cal” cikisi ¢agri oldugu sirece lojik (1) sinyal Gretmektedir.

Arama kabul edildikten sonra DTMF kod ile islem yapabilmek icin telefondan éncelikle “*” tusuna
basilir. Girilmek istenen DTMF girilir ve “#” tusuna basilir. Burada * ile # arasinda girilen deger
Word olarak DTM c¢ikigina aktarilir.

Ornek Olarak “*1234#” girildiginde “#GInCagri0” ¢ikisindan “1234” degeri okunur. Bu deger Word

olarak istenilen yerde kullanilabilir.

Tekrar DTMF kod aktarilmasi i¢in ayni islem tekrarlanir. Yani “*” tusu ile DTMF kod girisi baslatilir.
“#” tusu ile girilen DTMF kod c¢ikisa yazdirilir.

Not: DTMF Gelen Cagri Blogu GSM 6zelligi bulunan cihazlarda ve cihaz SIM kartinda aranma

Ozelligi aciksa kullanilabilir.
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7.3.5 Ornek Uygulama

Ornekte; arama kabul edilecek telefon numarasi Metin Referans blogu ile girilmistir. Word
Karsilastirici bloklar “esittir” karsilastirma tipinde “inB” girisindeki degerlere esit “inA” degeri
geldiginde cikislar lojik (1) olmaktadir.

Arama kabul edildikten sonra DTMF kodu *10# gonderildiginde Darbe Roélesi blogunun cikisi lojik
(1) olup, RQO lojik (1) olacaktir. DTMF kodu *20# génderildiginde Darbe Rolesi blogunun ¢ikigi
sifirlanip, RQO lojik (0) olacaktir. Boylelikle DTMF kodlari ile Mikrodev PLC/RTU Urinleri Gzerinde

uzaktan SMS ile istenen iglemler yapilabilir.
7.4 DTMF ARAMASI BASLAT

7.4.1 Baglantilar

No: Arama yapilacak numara girisi

#GidCagri0: Blok cikisi

Ara: Arama yap girisi

7.4.2 Baglanti Aciklamasi

No: Arama yapilacak numara qirisi

Arama yapilacak numara metin referans blogu baglanarak girilir.

Ara: Arama yap

Arama yapmak icin lojik (1) olmasi gereken blok girigidir.

#GidCag0: Blok cikisi

Yapilan aramanin kabul edilip, edilmedigini gosteren blok ¢ikisidir.
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7.4.3 Ozel Ayarlar

%, DTMF Aramasi Baglat 7 X
Aranacak Telefon Numarasi: Aranilacak telefon
Parametreler l Hat Tanmi | Notiar | numarasi blok seceneklerinden veya blogun

] “No” girisinden girilebilir.

Blok Adi (Gidcagro

Aranacak telefon numaras [ ]

| Otomatik Mesgule Al

[ Logkayt belledine ekle
[ DevMET ile senkronla
LCD/Web Izleme MQTT Formah
(& Izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
L Otomatik Mesgule Al: Aramayi otomatik olarak
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri mesgule almak icin secilebilir.

-

L Tamarm j[ Iptal j

7.4.4 Blok Agiklamasi

DTMF Arama Baslat blogunun “Ara” girisine gelen lojik (1) sinyali ile tanimlanan numaraya arama

baslatilir.

Gelen arama kullanici tarafindan cevaplansa bile DTMF kod goénderilemez. Programa tanimlanan

bir senaryo durumunda blogun “Ara” girisine gelen ylkselen kenar tetiklemesi ile arama yapilir.

Blogun “No” girisine aranmak istenen telefon numarasi Metin Referansi blogu baglanarak giris

saglanir. Bu giris bos birakilarak blok segeneklerinden de telefon numarasi girilebilir.

Blogun “Ara” girisine yuksek seviyeli sinyal geldiginde blok aktiflesecek ve belirlenen numara

aranacaktir.

Girilen numaranin basinda Ulke kodu (TUrkiye igin +90) bulunmahdir. Ornegin; +901234567898
gibi.

Not: DTMF Arama Baslat blogu GSM 6zelligi bulunan cihazlarda ve cihaz SIM kartinda arama

paketi bulundugunda kullanilabilir.
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7.4.5 Ornek Uygulama

Aranilacak telefon numarasi Metin Referansi blogu ile belirlenmistir. Metin tablosuna aranmak

istenen numara girilmistir ve bu numara Metin Referansi blogu seg¢eneklerinden segilmistir.

Blogun “Ara” girisine gelen yiikselen kenar tetikleme sinyali gelmesi ile Metin Referansi blogundan
secili olan numara aranilacaktir.
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7.5 GSM SINYAL KALITESI

7.5.1 Baglantilar

#CSQO: Blok gikisl

7.5.2 Baglanti Aciklamasi
#CSQO: Blok cikisi

-1 >> 31 arasi sinyal kalitesi degeri veren cikistir.

7.5.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

7.5.4 Blok Acgiklamasi

GSM sinyal kalitesini 6lgmek igin eklenilebilecek bloktur. -1 ile 31 arasi deger verir. -1 ve 0
degerleri GSM baglantisi olmadidini 1 ve 31 arasi degerler ise cihazin sinyal kalitesini belirtir.

Blok degeri 1 ise sinyal seviyesi en dusuk seviyede, 31 ise en ylksek seviyede demektir.

Bu 6zellik sadece GSM 6zelligi bulunan cihazlarda kullanilabilir.
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8 VERI OLAY KAYIT BLOKLARI

8.1 LOGLAYICI

8.1.1 Baglantilar

Ttk: Blok tetikleme

En: Blok aktiflestirme L o ¢ M.

8.1.2 Baglanti Aciklamalari
Ttk: Blok tetikleme

Her yukselen kenar tetiklemesinde Log-Kayit Bellegine Ekle secili olan tim blok verileri Log

bellege yazilir.

En: Blok aktiflestirme

Girisinde lojik (1) sinyali varken blok aktiftir.
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8.1.3 Ozel Ayarlar

% Loglayici ? x

Parametreler l Hat Tarimi ] Motlar ]

Blok Adi [LgrD ]

Log Kayit Sikhdi{Dakika) [El ]

[ Logkawt belledine ekle
[ DevMET ile senkronla Log Kayit Sikligi (Dakika): Loglama sikligi dakika
LCD/Web izleme/MQTT Format zaman Olgeginde blok segeneklerinden belirlenir.
(¢ izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
(" Sadece IzlemeMQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

[_ Tamarm ]I: iptal )

8.1.4 Blok Aciklamasi
Kontrol cihazinda, Log Kayit islemi yaptirmak icin kullanilir. Log Kayit islemi, SD kart destekleyen

cihazlarda SD kart tzerine yapilirken, SD kart olmayan cihazlarda dahili data flash bellek tzerine

yapllir.

Loglayici blogun “Ttk” girisine gelen her yukselen kenar sinyaliyle, Log kaydi tutulur. Loglama
isleminde, hangi blok verilerinin Log hafizaya yazilacagi, bloklarin 6zel ayarlarindaki Log Kayit

bellegine ekle secimi ile belirlenir. Log Hafizaya, blok verisi ve ger¢cek zaman bilgisi birlikte yazilr.
Loglayici blogun "En" girigine yuksek seviyeli sinyal (lojik (1)) uygulandiginda blok aktiflesecektir.

Log kaydi icin kaydi tutulmak istenen bloklarin segeneklerindeki Log kayit bellegine ekle secenegi

secili olmasi gerekmektedir.
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8.1.5 Ornek Uygulama

Word Yazmag

Parametreler | HatTanm | Motar |

Blok Ad: [wzm3 )
ilk Yazmac Dederi [U ]
Edge Type Jriigh =l
I Kalalk

™ Load Initial Value

¥ Log+ayt bellediine ekle

I” DewNET ile senkronla
CO/Web Izleme/MQTT Formah
@ izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
(" sadece izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistrme MQTT Hat Etiketleri

(_tamam ) (o)

Ornekte; simetrik darbe Ureteci kullanilarak 10 dakikada bir loglama islemi yapilmaktadir. Log kayit
bellegine ekle segenegi isaretli olan tim bloklarin degerleri 10 dakika araliklarla log kayit

hafizasina eklenir.

201 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



MiCRODEV"

9 YAZMAG/DEGISKEN BLOKLARI
9.1 WORD YAZMACI

9.1.1 Baglantilar

I11: Kaydedilecek deger girisi

#WYzmO0: Blok gikisl

Lat: Degeri kaydet girisi

9.1.2 Baglanti Aciklamalari
I1: Kaydedilecek deder girisi

Kaydedilecek deger girisidir.

Lat: Dederi kaydet girisi

Blogun “I1” girisindeki degeri kaydet girisidir.

#WYzmO0: Blok cikisi
16 bit Word blok ¢ikisidir.
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9.1.3 Ozel Ayarlar

ilk Yazmag Degeri: Yazmac icine yazilacak deger blok

% Word Yazmag ? b . . o A
seceneklerinden veya blogun “I1” girisinden girilebilir.
Parametreler l HatTanmi | Notlar |
Blok Adh [wyzmo ]
Il Yazmag Dederi [IZI ]
Fdge Type |H'gh ﬂ Edge Type: Blogun “I1” girisindeki degerin blok igine
[ Kahalk “Lat” girisinin “high, low, raise,fall, both”

[ Load Initial Value durumlarindan hangisinde alinacagi belirlenir.

[ Log+kayt bellegine ekle

[ DevNMET ile serkronla
LCO/Web Izleme/MQTT Format

(* Izleme Tok/MQTT Blok Numaralan

 Sadece ideme/MQTT Hat Etiketieri Kalicihk: Secili ise; cihazin enerjisi kesildiginde veya

L resetlendiginde yazmag son degerini korur.
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

e

L Tamam jli iptal j

Load Initial Value: Kalicilik aktif olan durumlar igin
anlamhdir. Kalicilik aktif olan bir degisken icin proje
yuklemesi yapildiginda;

Secili ise, kalicilik ile saklanan degerin Gzerine blok ile
yuklenen ilk deger yazilir. Secili degil ise kalicilk ile
tutulmakta olan deger korunur.

9.1.4 Blok Acgiklamasi

Yazmag bloklari, IEC 61131-3 programlama dilindeki dediskenlere karsilik gelmektedir. Degiskenler,
program iginde kullanilacak degerlerini bir yerde tutulmasini saglar. Degigkenin tanimlamasi ise
girilen veya programin getirecegdi veriye gore farklihk gosterir. 16 bitlik tam sayi degerleri icin Word

Yazmagi blogu kullaniimalidir.

Yazmag bloklari, Lojik D flip-flop benzeri mantikla Word Yazmagi blogunun “I1” girigindeki veriyi,
“Lat” blok girigsindeki duruma gore igine yazar. Blogun “Lat” giriginin, bu yazma isleminde nasll
degerlendirildigi blok segeneklerinden segilen Edge Type bilgisine gore olmaktadir. Asagidaki

tabloda olasi Edge Type sec¢enekleri ve kullanim sekilleri veriimektedir.

High Word Yazmagi blogunun “Lat” girisinde lojik (1) sinyali varken blogun “I1” girisindeki deger
yazmag igine alinir.
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Low Word Yazmagi blogunun “Lat” girisinde lojik (0) sinyali varken blogun “I11” girisindeki deger
yazmag igine alinir. (Blok segceneklerinde yer alan Edge Type kismi Low segili ise “Lat” girisi bos
birakilabilir.)

Raise Word Yazmagi blogunun “Lat” girisine yiikselen kenar tetiklemesi geldiginde blogun “11”
girisindeki deger yazmag icine alinir.

Fall Word Yazmagi blogunun “Lat” girisine disen kenar tetiklemesi geldiginde blogun “11”
girisindeki deger yazmacg igine alinir.

Both Word Yazmagi blogunun “Lat” girisine yiikselen kenar veya disen kenar tetiklemesi
geldiginde blogun “I1” girisindeki deger yazmag igine alinir.

Yazmag girisindeki deger, blok tipinden farkli ise otomatik degisken tipi dontisimu gerceklestirilir.

Degisken tipi donisimde, degisken degeri yeni tlrdeki en uygun degere cevrilecedinden, bu

doénlsum programci tarafindan dikkat edilmesi gerekmektedir.

Farkli degisken tiplerinden, Word Yazmagi bloguna deger girisi i¢cin 6rnek dénlisim tablosu asagida

verilmektedir:

Giristeki Degisken Tipi Ornek Giris Degeri Word Yazmaca Ylklenecek Deger
Binary 0 0

Binary 1 1

Analog 12.34 12

Analog 98.9 98

Long 65000 65000

Long 80000 (0x00013880) 14464 (0x3880)
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9.1.5 Ornek Uygulama

Orneklerde;

1- 3004 blok numarali Word Yazmagi blogunun “I11” girisindeki saya¢ degeri “Lat” girisine DI1’den
gelen lojik (1) sinyali ile 3004 numarali blok igcine alinmistir. (Edge Type High segilmistir.)

2- 3005 blok numarali Word Yazmagi bloguna offline ve online olarak deger yazilabilmektedir.
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9.2 ANALOG YAZMAC

9.2.1 Baglantilar

InA: Kaydedilecek deger girisi
#AYzmO: Blok gikis

Lat: Degeri kaydet girisi

9.2.2 Baglanti Agciklamalari
InA: Kaydedilecek deger girisi

Kaydedilecek deger girigidir.

Lat: Dederi kaydet girisi

Blogun “InA” girisindeki degeri kaydet girisidir.

#AYzmO: Blok cikis
32 bit analog blok ¢ikisidir.
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9.2.3 Ozel Ayarlar

ilk Yazmag Degeri: Yazmacg icine yazilacak deger blok

<. Analog Yazmag 7 ® seceneklerinden veya blogun “I1” girisinden girilebilir.
Parametreler l Hat Tarimi ] Notlar ]
Blok Adi (avzmo )
ilk Yazmac Dederi [III ]
Edge Type [High =] Edge Type: Blogun “InA” girisindeki degerin blok igine

“Lat” blok girisinin “high, low, raise,fall, both”

[ Kalialk durumlarindan hangisinde alinacag belirlenir.

[ Load Initial Value
I Log+kayit belledine ekle

[ DevMET ile senkronla
LCD/Web Izleme MQTT Format

® Izleme Tok/MQTT Blok Numaralan Kalicilik: Secili ise; cihazin enerijisi kesildiginde veya

(" Sadece IzlemeMQTT Hat Etiketleri resetlendiginde sayag son degerini korur.

o~
v

[zleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

|:_ Tamam )I:_ iptal )

Load Initial Value: Kalicilik aktif olan durumlar igin
anlamhdir. Kalicilik aktif olan bir degisken icin proje
yuklemesi yapildiginda secili ise, kalicilik ile saklanan
degerin Gzerine blok ile yiklenen ilk deger yazilir.
Secili degil ise kalicilik ile tutulmakta olan deger
korunur.

9.2.4 Blok Acgiklamasi

Yazmag bloklari, IEC 61131-3 programlama dilindeki dediskenlere karsilik gelmektedir. Degiskenler,
program iginde kullanilacak degerlerini bir yerde tutulmasini saglar. Degiskenin tanimlamasi ise
girilen veya programin getirecegi veriye gore farklilik gosterir. 32 bitlik IEEE-754 floating point sayi

degerleri icin Analog Yazmag blogu kullaniimaldir.
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Yazmag bloklari, Lojik D flip-flop benzeri mantikla Analog Yazmag blogunun “InA” girisindeki veriyi,
“Lat” blok girisindeki duruma gore icine yazar. “Lat” blok giriginin, bu yazma isleminde nasil
degerlendirildigi blok 6zel ayarlarindan secilen Edge Type bilgisine gére olmaktadir. Asagidaki

tabloda olasi Edge Type sec¢enekleri ve kullanim sekilleri veriimektedir.

High Analog Yazmag blogunun “Lat” girisinde lojik (1) sinyali varken blogun “InA” girisindeki deger
yazmag igine alinir.

Low Analog Yazmag blogunun “Lat” girisinde lojik (0) sinyali varken blogun “InA” girisindeki deger
yazmag igine alinir. (Blok segceneklerinde yer alan Edge Type kismi Low segili ise “Lat” blok
girisi bos birakilabilir.)

Raise Analog Yazmag blogunun “Lat” girisine ylkselen kenar tetiklemesi geldiginde blogun “InA”
girisindeki deger yazmag icine alinir.

Fall Analog Yazmag blogunun “Lat” girisine dusen kenar tetiklemesi geldiginde blogun “InA”
girisindeki deger yazmacg igine alinir.

Both Analog Yazmag blogunun “Lat” girisine ylkselen kenar veya diisen kenar tetiklemesi
geldiginde blogun “InA” girisindeki deger yazmac icine alinir.

Yazmag girisindeki deger, blok tipinden farkli ise otomatik degisken tipi dontisimu gerceklestirilir.
Degisken tipi donusuimde, degisken degeri yeni tlrdeki en uygun degere cevrileceginden, bu

dénlsum programci tarafindan dikkat edilmesi gerekmektedir.

Farkli degisken tiplerinden, Analog Yazma¢ bloguna deger girisi igcin érnek ddnidsim tablosu

asagida verilmektedir:

Giristeki Degisken Tipi Ornek Giris Degeri Analog Yazmaca Yiiklenecek Deger
Binary 0 0.0

Binary 1.12 1.12

Word 12 12.0

Word 98.45 98.45

Long 65000 65000.0

Long 80000 80000.0
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9.2.5 Ornek Uygulama

%. Analog Yazmag ? X
Parametreler l Hat Tarimi ] Motlar ]
Blok Ad | avzmo ]
Ik Yazmag Dederi [IZI ]
Edge Type |L0w ﬂ

Ornekte; Kullanici tarafindan offline veya online olarak 5001 numarali Analog Yazmag blogunun
icine -5.612 degeri yazilmigtir. 5001 numarali blogun ¢ikisi 5000 numarali bloga bagl oldugundan
-5.612 degeri 5000 numarali bloga yazdiriimigtir. (Blok se¢ceneklerinde yer alan Edge Type kismi
Low secili oldudu igin “Lat” blok girisi bos birakilmistir.)

9.3 LONG YAZMACI

9.3.1 Baglantilar

11: Kaydedilecek deger girisi

| #LYzmO: Blok cikisi

Lat: Degeri kaydet girisi

9.3.2 Baglanti Agiklamalari
[1: Kaydedilecek deder qirisi

Kaydedilecek deger girigidir.

Lat: Dederi kaydet girisi

Blogun “I1” girisindeki degeri kaydet girigidir.

#LYzmO: Blok cikisi
32 bit Long blok ¢ikigidir.
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9.3.3 Ozel Ayarlar

ilk Yazmag Degeri: Yazmacg icine yazilacak deger blok

%+ Long Yazmag ? X seceneklerinden veya blogun “I1” girisinden girilebilir.
Parametreler l Hat Tarimi ] Motlar ]
Blok Adi [Lzmo ]
ilk Yazmac Dederi [IZI ]
Edge Type |High =l Edge Type: Blogun “11” girisindeki degerin blok i¢ine
™ kalalk “Lat” blok girisinin high, low, raise,fall, both

durumlarindan hangisinde alinacagi belirlenir.
[ Load Initial Value

[ Log-kayit belledine ekle

[ DevNMET ile senkronla

LCD/Web izleme/MQTT Format

(* Tzleme Tok/MOQTT Elok Mumaralan
Kalicihk: Secili ise; cihazin enerjisi kesildiginde veya

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri . N
resetlendiginde sayag son degerini korur.

(" Izleme ve Dedistirme /MQTT Hat Etiketleri

-~

L Tamam jl:: iptal ]

Load Initial Value: Kalicilik aktif olan durumlar igin
anlamhdir. Kalicilik aktif olan bir degisken icin proje
yuklemesi yapildiginda secili ise, kalicilik ile saklanan
degerin Gzerine blok ile yiklenen ilk deger yazilir.
Secili degil ise kalicilik ile tutulmakta olan deger
korunur.

9.3.4 Blok Acgiklamasi

Yazmag bloklari, IEC 61131-3 programlama dilindeki dediskenlere karsilik gelmektedir. Degiskenler,
program iginde kullanilacak degerlerini bir yerde tutulmasini saglar. Degigkenin tanimlamasi ise
girilen veya programin getirecegi veriye gore farklilik gsterir. 32 bitlik isaretli tam sayi deg@erleri icin

Long Yazmagi blogu kullaniimahdir.

Yazmag bloklari, Lojik D flip-flop benzeri mantikla Long Yazmacgi blogunun “|1” girisindeki veriyi,
“Lat” blok girigsindeki duruma gore igine yazar. Blogun “Lat” giriginin, bu yazma isleminde nasll

degerlendirildigi blok 6zel ayarlarindan secilen Edge Type bilgisine goére olmaktadir.
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Asagidaki tablo da olasI Edge Type secenekleri ve kullanim sekilleri verilmektedir.

High Long Yazmagl blogunun “Lat” girisinde lojik (1) sinyali varken blogun “11” girisindeki deger
yazmag igine alinir.

Low Long Yazmagi blogunun “Lat” girisinde lojik(0) sinyali varken blogun “I11” girisindeki deger
yazmag igine alinir. (Blok segeneklerinde yer alan Edge Type kismi Low segili ise “Lat” blok
girisi bos birakilabilir.)

Raise Long Yazmagl blogunun “Lat” girisine ylkselen kenar tetiklemesi geldiginde blogun “11”
girisindeki deger yazmacg igine alinir.

Fall Long Yazmagi blogunun “Lat” girisine dusen kenar tetiklemesi geldiginde blogun “11”
girisindeki deger yazmag icine alinir.

Both Long Yazmagl blogunun “Lat” girisine ylkselen kenar veya diisen kenar tetiklemesi geldiginde
blogun “11” girisindeki deger yazmag igine alinir.

Yazmag girisindeki deger, blok tipinden farkl ise otomatik degisken tipi dontisimu gerceklestirilir.

Degisken tipi donusuimde, degisken degeri yeni tlrdeki en uygun degere cevrileceginden, bu

dénlsum programci tarafindan dikkat edilmesi gerekmektedir.

Farkl degisken tiplerinden, Long Yazmag bloguna deger girisi icin érnek donusim tablosu asagida

verilmektedir:

Giristeki Degisken Tipi Ornek Giris Degeri Long Yazmaca Yuklenecek Deger
Binary 0 0
Binary 1 1
Analog 12.34 12
Analog 98.9 98
Word 65000 65000
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9.3.5 Ornek Uygulama

......................................... - Long Yazmagi ? X
Parametreler ] Hat Tanimi ] Notlar ]
Blok Adh [Lvzmo ]
ilk Yazmag Dederi [D ]
Edge Type |Raise j
™ Kahalk

I™ Load Initial value

I Log4ayit bellegiine ekle

I DevNET ile senkronla
LCD/Wehb Izleme/MQTT Format

(® Izleme Tok/MQTT Blok Numaralar:

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

[ Tamam /I[ iptal /I

Ornekte; Long Yazmagi blok seceneklerinde yer alan Edge Type kismi Raise segili oldugu icin
blogun “Lat” girisine gelen her ylikselen kenar tetiklemesinde, Analog Rampa blogunun degeri

Long Yazmagi bloguna (virgllden sonrasi filtrelenerek) kaydedilmistir.
9.4 IKILIK YAZMAC

9.4.1 Baglantilar

In: Kaydedilecek deger girisi

#lYaz0: Blok cikis

. B:13. . .. ..
Etk: Degeri kaydet girisi oMy 1013 0 o

9.4.2 Baglanti Agciklamalari
In: Kaydedilecek deger girisi

Kaydedilecek degder girisidir.

Etk: Dederi kaydet girisi

Blogun “In” girisindeki degeri kaydet girigidir.

#iYaz0: Blok cikis
1 bit (0-1) blok ¢ikisidir.
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9.4.3 Ozel Ayarlar

ilk Yazmag Degeri: Yazmacg icine yazilacak deger blok
seceneklerinden veya blogun “In” girisinden girilebilir.
(1 veya 0 girilir.)

% lkilik Yazmag 7 *

Parametreler l Hat Tarimi ] Motar ]

Blok Adi [iYazD ]

ey Deini [D ] Edge Type: Blogun “In” girisindeki degerin blok icine
el “Etk” blok girisinin high, low, raise,fall, both

Edge Type |High | durumlarindan hangisinde alinacag belirlenir.

[ Kahalik

I Load Initial value

[ Log+kayit belledine ekle
[ DevMET ile senkronla

LCD/Web Izleme/MQTT Format Kalicilik: Secili ise; cihazin enerjisi kesildiginde veya
@ izleme Tok/MQTT Blok Numaralar resetlendiginde sayag son degerini korur.

(" Sadece IzlemeMQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme /MQTT Hat Etiketeri

-

L_ Tamam jl:_ Iptal

] Load Initial Value: Kalicilik aktif olan durumlar igin

anlamhdir. Kalicilik aktif olan bir degisken icin proje
yuklemesi yapildiginda secili ise, kalicilik ile saklanan
degerin Gzerine blok ile ylklenen ilk deger yazilir.
Secili degil ise kalicilik ile tutulmakta olan deger
korunur.

9.4.4 Blok Aciklamasi

Yazmag bloklari, IEC 61131-3 programlama dilindeki degiskenlere karsilik gelmektedir. Degiskenler,
program iginde kullanilacak degerlerini bir yerde tutulmasini saglar. Degigkenin tanimlamasi ise
girilen veya programin getirecegi veriye gore farklilik gésterir. 1 bitlik Binary-lojik degerleri igin ikilik

Yazmag blogu kullaniimalidir.
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Yazmag bloklari, Lojik D flip-flop benzeri mantikla ikili Yazmag blogunun “In” girisindeki veriyi, blogun
“Lat” girigsindeki duruma gore icine yazar. Blogun “Lat” giriginin, bu yazma isleminde nasil

degerlendirildigi blok 6zel ayarlarindan secilen Edge Type bilgisine gore olmaktadir.

Asagidaki tablo da olasi Edge Type sec¢enekleri ve kullanim sekilleri verilmektedir.

High ikilik Yazmag blogunun “Lat” girisinde lojik (1) sinyali varken blogun “In” girisindeki deger
yazmag igine alinir.

Low ikilik Yazmag blogunun “Lat” girisinde lojik (0) sinyali varken blogun “In” girisindeki deger
yazmag igine alinir. (Blok segceneklerinde yer alan Edge Type kismi Low segili ise “Lat” girisi bos
birakilabilir.)

Raise ikilik Yazmag blogunun “Lat” girisine yiikselen kenar tetiklemesi geldiginde blogun “In”

girisindeki deger yazmag icine alinir.

Fall ikilik Yazmag blogunun “Lat” girisine diisen kenar tetiklemesi geldiginde blogun “In”
girisindeki deger yazmacg igine alinir.

Both ikilik Yazmag blogunun “Lat” girisine yiikselen kenar veya diisen kenar tetiklemesi geldiginde
blogun “In” girisindeki deger yazmag icine alinir.

Yazmag girisindeki deder, blok tipinden farkl ise otomatik dedisken tipi donlisimu gercgeklestirilir.
Degisken tipi donlisimde, degisken degeri yeni tlrdeki en uygun degere cevrilecedinden, bu

doénlusum programci tarafindan dikkat edilmesi gerekmektedir.

Farkli degisken tiplerinden, ikilik Yazmag blogu deger girisi icin érnek déniisim tablosu asagida

verilmektedir:

Giristeki Degisken Tipi Ornek Giris Degeri ikilik Yazmaca Yiiklenecek Deger
Word 0 0
Word 234 1
Analog 0.001 1
Analog -98.9 1
Long 0 0
Long 80000 1
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9.4.5 Ornek Uygulama

% Ikilik Yazrnag 7 X
Parametreler l Hat Tarum ] Motar ]
Blok Adi [i‘fazﬂ ]
ilk Yazmac Dederi [IZI ]
Edge Type |Fa|| ﬂ

Ornekte; ikilik Yazmag blok segeneklerinde yer alan Edge Type kismi Fall segili oldugu igin blogun
“Etk” girisine gelen her disen kenar tetiklemesinde, Word Yazmagi blogunun 10 olan degeri (0’dan

farkli oldugu igin) ikilik Yazmag bloguna 1 olarak yazilmistir.

9.5 IKIiLI BAYRAK

9.5.1 Baglantilar

In: Blok girisi #iByr0: Blok cikis

9.5.2 Baglanti Agciklamalari

In: Blok girisi

Blok girigidir.

#iByr0: Blok cikisi

Lojik (0) ve lojik (1) ¢ikis veren blok ¢ikisidir.

9.5.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.
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9.5.4 Blok Aciklamasi

Girisindeki deger, blok ¢ikisina 1 PLC déngusu sonra iletilir. Bu sayede 1 déngu suresi kadar
gecikme saglanmis olur.

Bazi lojik islemlerde, islem sonucunun geri besleme olarak giriglerdeki bloklara taginmasi
gerekebilir. Bu durum PLC lojik dongusiinde sonsuz donguye neden olacagindan izin veriimez. Bu
sekilde geri besleme gerekli olan lojiklerde, sonsuz déngu hatasini engellemek icin geri besleme

hattina bayrak bloklari eklenir.

9.5.5 Ornek Uygulama

Ornekte; Dijital Giris blogunun “O1” gikisi, Darbe Rélesi blogunun “Set” girisine baglanmistir. Dijital
Giris blogunun lojik (1) olmasi ile Darbe Rdlesi blogunun “O1” ¢ikigl lojik (1) olmustur. Darbe
Roélesi blogunun “O1” ¢ikisi Cekmede Gecikme blogunun “Ttk” girisine baglanmistir. Darbe Rdlesi
blogunun ¢ikig lojik (1) olmasi ile Cekmede Gecikme blogu tetiklenmis ve Cekmede Gecikme blok
segeneklerinden “3” sn olarak belirlenen siirenin ardindan ikili Bayrak blogunun “O1” ¢ikigi lojik (1)
olmustur. ikili Bayrak blogunun gikisi Darbe Rélesi blogunun “Sif’ girisine baglanmistir. ikili Bayrak
blogunun ¢ikigi lojik (1) olmasi ile Darbe Rdlesi blogu resetlenmis, Darbe Rdlesi blogunun “O1”

cikisini lojik (0) yapmistir.

ikili bayrak geri besleme hatasini engellemek igin kullanilmistir.
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9.6 WORD BAYRAK

9.6.1 Baglantilar

In: Blok girisi
#WByr0: Blok cikisl

9.6.2 Baglanti Aciklamasi
In: Blok girisi
Blok girigidir.

#WByr0: Blok cikisi
16 bit Word blok cikisidir.

9.6.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

9.6.4 Blok Aciklamasi

Girisindeki deger, blok ¢ikigina 1 PLC dongusu sonra iletilir. Bu sayede 1 dongu suresi kadar
gecikme saglanmis olur.

Bazi lojik islemlerde, islem sonucunun geri besleme olarak girislerdeki bloklara tagsinmasi
gerekebilir. Bu durum PLC lojik dongusinde sonsuz dénguye neden olacagindan izin veriimez. Bu
sekilde geri besleme gerekli olan lojiklerde, sonsuz déngu hatasini engellemek icin geri besleme
hattina bayrak bloklari eklenir.

Word Bayrak blogu 16 bit veriyi tagiyabilir.
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9.6.5 Ornek Uygulama

% Word Yazmagi ? % Word Islem ? X
Parametreler ] Hat Tarum ] Motar ] Parametreler l Hat Tanimi ] Motlar ]
Blok Adh (wzm1 ) Blok Adi [Wisio )
1k Yazmac Dederi [I:I ] Iglem Tipi |+ ﬂ
Edge Type [High =] INB [0 )

Ornekte; Ikilik Yazmag blogunun “O1” ¢ikisi Word Yazmagi blogunun “Lat” girisine baglanmistir.
Word Yazmagi blok segeneklerinde Edge Type kismi High segcili oldugundan sayacin aktif olmasi
igin ikili Yazmag blogunun “O1” ¢ikisi 1 olmalidir. Word Yazmag! blogunun “I1” girisine gelen her

Word deger blogun “Lat” girisi aktif iken Word Yazmaci blogunun “O1” ¢ikisina yazilir.

Word Iislem blok seceneklerinden islem tipi toplama olarak ve Trig Aktifken Calis segenegi isaretli
olarak secilmistir. Gergek Zamanh Darbe Ureticisi blogu saniyede 1 tetik Uretecek sekilde
programlanmistir. Gergek Zamanli Darbe Ureticisi blogunun “Out” ¢cikisi Word islem blogunun “Ttk”

girisine baglanmistir. Béylece Word islem blogunda tanimlanan islem saniyede 1 yapilir.

Word islem blogunun “inA” girisine bagh olan Word Yazmagi blok cikis degeri ile blogun “inB”
girisindeki Yuksek Kapi blok degeri (lojik (1)) toplanir. Sonug Word Bayrak blogu yardimi ile Word

Yazmagi blogunun “I1” girisine yazilmis olur. Bdylelikle 16 bitlik sayag tasarlanmistir.
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9.7 ANALOG BAYRAK

9.7.1 Baglantilar

In: Blok girisi #AByr0: Blok cikisi

9.7.2 Baglanti Aciklamalari
In: Blok girisi

Blok girigidir.

#AByr0: Blok cikisi

32 bit Analog blok ¢ikisidir.

9.7.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

9.7.4 Blok Acgiklamasi

Analog Bayrak blogunun girisindeki deger, blok ¢ikisina 1 PLC dénglsu sonra iletilir. Bu sayede 1
dongu suresi kadar gecikme saglanmig olur.

Bazi lojik islemlerde, islem sonucunun geri besleme olarak girislerdeki bloklara taginmasi
gerekebilir. Bu durum PLC lojik déngusiinde sonsuz dénguye neden olacadindan izin veriimez. Bu
sekilde geri besleme gerekli olan lojiklerde, sonsuz dongu hatasini engellemek icin geri besleme

hattina bayrak bloklari eklenir.
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9.7.5 Ornek Uygulama

.. ZIIIIIIZZIIIIIIZZIIIIIIZEE
II .......................... L

L.at T
.. B:-5005 -

I
V1. OUL1U

Ornekte; Analog Rampa blogunun bitis degeri 5006 blok numarali Analog Bayrak blogu ile

guncellenmigtir.

5000 blok numarali Analog Bayrak blogu ile Analaog Karsilastirici blogunun ¢ikisinin degeri
belirlenen esik degerini gegtikten sonra Analog Rampa blogu sifirlanmistir. Yeni Bitis Noktasina

gbre rampalama iglemi tekrar baglatiimigtir.
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9.8 LONG BAYRAK

9.8.1 Baglantilar

11: Blok girisi #LByr0: Blok cikisi

9.8.2 Baglanti Agiklamalari
[1: Blok girisi
Blok girigidir.

#LByr0: Blok cikisi
32 bit Long blok ¢ikisidir.

9.8.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

9.8.4 Blok Acgiklamasi

Long Bayrak blogunun “I1” girisindeki deger, blok ¢ikigina 1 PLC dongusu sonra iletilir. Bu sayede
1 déngu slresi kadar gecikme saglanmis olur.

Bazi lojik islemlerde, islem sonucunun geri besleme olarak girislerdeki bloklara taginmasi
gerekebilir. Bu durum PLC lojik dongusinde sonsuz dénguye neden olacadindan izin veriimez. Bu
sekilde geri besleme gerekli olan lojiklerde, sonsuz déngu hatasini engellemek icin geri besleme

hattina bayrak bloklari eklenir.
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9.8.5 Ornek Uygulama

Ornekte; Yukar/Asadi Sayici blogunun degeri belli bir degere ulastiginda sifilanmasi
amaglanmistir. Long Karsilastirici blogunda belirlenen degerin Gzerine ¢ikildiginda blok ¢ikisi 1
degerini almaktadir ve Long Bayrak blogu bir PLC déngu slresi gecikmeden sonra Yukari/Asagi

Sayici blogunu sifirlamistir.

Not: Ornekte Long Karsilastirici blogunun cikist ikilik oldugu icin diger bayrak tipleri de (word,

analog, bit) kullanilabilir.
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10 MODBUS PROTOKOL BLOKLARI
10.1 MODBUS RTU EFENDI

10.1.1 Baglantilar

#MRMO: Blok gikisl

Tx: Tx degeri gikisi
Ser: Seri port blogu
girisi

Err: Error degeri ¢ikis

Sta: Baglanti durum gikig

10.1.2 Baglanti Aciklamalari
Ser: Seri port blogu qgirisi

Haberlesme portunun baglanacag blok giris baglantisidir.

#MRMO: Blok cikisi
Blok ¢ikis baglantisidir.

Tx: Tx dederi cikisi

Gonderilen istek sayisinin okundugu c¢ikis baglantisidir.

Err: Error degeri cikisi

Gonderilen isteklerdeki hata sayisinin okundugu ¢ikis baglantisidir.

Sta: Badlanti durum cikisi

Son calistirilan istek “basarili mi?” durumu ¢ikis baglantisidir.
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10.1.3 Ozel Ayarlar

% Modbus RTU Efendi ? x
Parametreler l Hat Tarumi ] Motar ]
Blok Adh (MRMD ]
Request Timeout |1IIIIIIIZI il

[ Logkayit belletjine ekle
- . Request Timeout: Cevap slresinin
e belirlendigi kisimdir. Birimi milisaniyedir.
LCD fweb Izleme/MOQTT Format (ms)

(* Izleme Tok/MQTT Elok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri

s = ] 5
I\ Tamam _/II\ Iptal _;I

10.1.4 Blok Agiklamasi

Modbus RTU Efendi blogu, haberlesme portu girisi Gzerinden baglanan fiziksel ara ylz Gzerinde
Modbus Efendi protokollndn aktive olmasini saglar. Standart Modbus uygulamalarinda, Modbus
RTU Efendi, RS485 veya RS232 seri portlari Uzerinde ¢alismaktadir. Bir RS485 hatti Gzerinde
sadece bir Modbus Efendi olabileceginden, her seri kanal Gzerinde tek bir Modbus RTU Efendi
blogu acilabilmektedir. Birden fazla RS485 portu olan cihazlarda her bir port icin ayri ayri Modbus
RTU Efendi blogu eklenebilir.

Modbus RTU Efendi blogu Modbus haberlesmesi protokoli Uzerinden deger okumak veya deger
atamak igin kullanilir.

Modbus RTU Efendi blogu ile aktive edilen protokol, Modbus RTU Efendi blojuna baglanarak istek
gbénderme bloklari ile son seklini alir. Modbus protokoliinde genel olarak istekler okuma veya
yazma olarak gruplanabilir. Modbus RTU Efendi blogu Seri Port Blogu ve Modbus Word Okuyucu /
Modbus Word Yazici Bloklari ile ¢alisir.

Okuma veya yazma igin kullanilacak Modbus istek bloklari tetiklendiginde, istekler Modbus RTU
Efendi blogu Uzerindeki istek kuyruguna eklenir. Modbus RTU Efendi blogunun istek kuyrugunda
bekleyen istekler, RS485 hatti bosta ise tek tek ¢ekilerek hatta génderilir ve cevap beklenir. Cevap
bekleme suresi iginde cevap gelir ise gelen cevap islenir, gelmez ise ilgili istek

iptal edilerek hata sayaci bir artirihr. Buradaki bekleme suresi, Modbus RTU Efendi bloktaki 6zel

ayar kisminda tanimlanmaktadir.
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Modbus mesajlari anlik okuma ve yazma gibi istekler olup, zaman etiket bilgisi icermezler. Bu
nedenle Modbus RTU Efendi blogu tuzerindeki istek kuyrugu, akilli mekanizmalara sahip olup ayni
noktaya ait yazma veya okuma taleplerini, sadece son eklenen istek kuyrukta kalacak sekilde
tutar.

Online izleme esnasinda Modbus haberlesme protokolu Gzerinden degerleri gormek veya yeni

deger atamak icin “Modbus Slave” yardimci programi kullanilir.

10.1.5 Ornek Uygulama

. B: 3000 .
- M: 4000

>istek Gonder.Tetik | . In.
N > .. .B:1. ..
© o ©o o @ o ©o o o o o o M: .lmi o

Ornekte; Seri port tizerinde Modbus Efendi protokolii aktive edilmistir. Modbus RTU Efendi olarak

cihaz, hat Uzerindeki kdle cihazlara okuma ve yazma istekleri génderir.

Modbus haberlesmesi Uzerinden degerlerin okunabilmesi veya yazilabilmesi igin Modbus Word
Yazici ve Modbus Word Okuyucu bloklarinin “Ttk” giriglerine lojik (1) sinyalinin verilmesi

gerekmektedir.

Modbus Efendi protokoliinde degerlerin okunabilmesi veya yazilabilmesi icin Modbus Poll yardimci

programi kullanilir.
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10.2 MODBUS TCP EFENDI

10.2.1 Baglantilar

#MTMO: Blok gikisi

Tx: Tx degeri ¢ikigi

TCP: Blok girisi

Err: Error degeri gikisl

Sta: Baglanti durumu cikisi

10.2.2 Baglanti Aciklamalan
TCP: Blok girisi

Haberlesme portunun baglanacagi blok giris baglantisidir.

#MTMO: Blok cikisi
Blok ¢ikis baglantisidir.

Tx: Tx dederi cikisi

Gonderilen istek sayisinin okundugu ¢ikis baglantisidir.

Err: Error degeri cikisi

Gonderilen isteklerdeki hata sayisinin okundugu ¢ikis baglantisidir.

Sta: Badglanti durum cikisi

Son galistirilan istek basarilimi durumu ¢ikis baglantisidir.
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10.2.3 Ozel Ayarlar

% Modbus TCP Efendi 7 bt
Parametreler ] Hat Tarumi ] Motar ]
Blok Adi [mTED ]
Request Timeout |1IIIIZIIZI il

[ Log-kayit bellegine ekle

| DevMET ile senkronla Request Timeout: Cevap siresinin belirlendigi

LCD/Web Izleme/MQTT Format kisimdir. Birimi milisaniyedir. (ms)

(¢ Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedigtirme MQTT Hat Etiketleri

' N i et
L Tamam _)IL Iptal J|I

10.2.4 Blok Acgiklamasi

Modbus TCP Efendi blogu, haberlesme portu girisi Uzerinden baglanan fiziksel ara yiz Uzerinde
Modbus TCP Efendi protokolUnun aktive olmasini saglar.

Modbus TCP Efendi blogu Modbus haberlesmesi protokoli tzerinden deger okumak veya deger
atamak igin kullanilir.

Modbus TCP Efendi blogu ile aktive edilen protokol, Modbus TCP Efendi bloguna baglanacak
istek gbnderme bloklari ile son seklini alir. Modbus protokolinde genel olarak istekler okuma veya
yazma olarak gruplanabilir. Modbus TCP Efendi blogu TCP Soket Blogu_ve Modbus Word
Okuyucu / Modbus Word Yazici Bloklari ile galigir.

Okuma veya yazma igin kullanilacak Modbus istek bloklari tetiklendiginde, istekler Modbus TCP
Efendi blogu Uzerindeki istek kuyruguna eklenir. Modbus TCP Efendi blogunun istek kuyrugunda
bekleyen istekler, iletisim hatti bosta ise tek tek ¢ekilerek hatta gonderilir ve cevap beklenir. Cevap
bekleme slresi (timeout siresi) iginde cevap gelir ise gelen cevap islenir, gelmez ise ilgili istek
iptal edilerek hata sayaci bir artirilir. Buradaki bekleme suresi, Modbus TCP Efendi blogunun 6zel

ayar kisminda tanimlanmaktadir.
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Modbus mesaijlari anlik okuma veya yazma gibi istekler olup, zaman etiket bilgisi icermezler. Bu
nedenle Modbus TCP Efendi blogu Uzerindeki istek kuyrugu, akill mekanizmalara sahip olup ayni
noktaya ait yazma ve okuma taleplerini, son eklenen istek sadece kuyrukta kalacak sekilde tutar.
Online izleme esnasinda Modbus haberlesme protokoll Uzerinden degerleri gérmek veya yeni

deger atamak icin “Modbus Slave” yardimci programi kullanilir.

10.2.5 Ornek Uygulama

ﬁti3004 L
M: 4004 - -

Ornekte; TCP soket blogu tizerinden Modbus TCP Efendi protokolii aktive edilmistir. TCP Soket
Blogu istenci secilmistir. Modbus TCP Efendi olarak cihaz, hat tzerindeki kéle cihazlara okuma ve
yazma istekleri gonderir.

Modbus TCP Efendi blok ¢ikisini, Modbus Reader / Writer bloklarinin karsilik gelen “Efe”
giriglerine baglamak gerekir. Modbus Uzerinden deger okumak veya yazmak igin Modbus Slave
yardimci programi kullanilir. Yardimci program tGzerinden gonderilen degerler Modbus Reader /
Writer bloklarindan okunur.

Gonderilen istek sayisini ve génderilen isteklerdeki hata sayisini okumak igin Modbus TCP Efendi
blogunun “Tx” ve “Err” gikisina Word bayrak baglanmigtir.

Son veri paketi basariyla iletilirse / alinirsa, “Sta” ¢ikisi 0'dir, degilse 1'dir.
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10.3 MODBUS TCP KOLE

10.3.1 Baglantilar

#MTSO: Blok gikisi

TCP: Blok girisi

Rx: Rx degeri ¢ikisl

Err: Error degeri ¢ikig

Add: Modbus ID girisi M4£IE|4 _____

Sta: Baglanti durum gikis

10.3.2 Baglanti Aciklamalari
TCP: Blok girisi

Haberlesme portunun baglanacagi blok giris baglantisidir.

Add: Modbus ID girisi

Modbus ID adresi disardan tanimlamak igin kullanilir

#MTSO0: Blok cikisi
Blok ¢ikis baglantisidir.

Rx: Rx degeri cikisi

Gelen istek sayisinin okundugu c¢ikis baglantisidir.

Err: Error degeri cikisi

Gonderilen isteklerdeki hata sayisinin okundugu ¢ikis baglantisidir.

Sta: Badlanti durum cikisi

Son caligtirilan istek basarilimi durumu ¢ikis baglantisidir.
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10.3.3 Ozel Ayarlar

% Modbus TCP Kéle ? X

Parametreler l Hat Tarumi ] Motar ]

Blok Adh [mTs0 ]

Modbus Kile Adresi | 1 il

[ Logkayit belletjine ekle

[ DevMET ile senkronla Modbus Kole Adresi: Baglanti yapilacak kéle(slave)

LCD/Web IzlemeMOQTT Formah cihazin ID’si girilir.

(* Izleme Tok/MQTT Elok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri

[_ Tamam JI':_ Iptal J

10.3.4 Blok Acgiklamasi

Modbus TCP Kaéle blogu, haberlesme portu girisi tUzerinden baglanan fiziksel ara yiz (zerinde
Modbus Kéle protokolinin aktive olmasini saglar. Program tGzerinden Modbus haberlesme
protokolu araciligi ile deger okumak icin kullanilir. Modbus TCP Kéle blogunun “TCP” girisine TCP
Soket blogunun ¢ikigi baglanir.

Modbus TCP Kole olarak aktive edilen cihaz, tanimlanan haberlesme portundan gelen ve kendi
Modbus ID’sine sahip isteklere cevap verir. Program Uzerinden gonderilen degerleri online izleme

esnasinda gormek icin Modbus Poll yardimci programi kullanilir.
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Lojik projedeki tim bloklar ve degigken adres tablosunda tanimlanan Modbus adreslerine

tanimlanan bu kanal ve protokol ayarlari ile erisim saglanacaktir.

Blok Tipi Modbus Baslangic Adresi Desteklenen Modbus Fonk. Kodu

ikili (Binary) Bloklar 1000

0x01) Read Coils

(
(0x02) Read Discrete Inputs
(0x05) Write Single Coil

(

0xOF) Write Multiple Coils

Word Bloklar 4000 0x03) Read Holding Registers
0x04) Read Input Registers
0x06) Write Single Register

0x10) Write Multiple Registers

Analog Bloklar 6000 0x03) Read Holding Registers
0x04) Read Input Registers
0x06) Write Single Register

0x10) Write Multiple Registers

(
(
(
(
(
(
(
(
Long Bloklar 8000 (0x03) Read Holding Registers
(0x04) Read Input Registers
(0x06) Write Single Register
(

0x10) Write Multiple Registers

231 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



MiCGRODEV”

sl Kgrirakie Teknole” be v

10.3.5 Ornek Uygulama

(it 7 R

- 54689992
:l i" T

. TCP Soket Blogu

Parametreler ] Hat Tanimi ] Notlar ]

Blokadi  [TsB1

Tep Soket
SoketTipi

" TCP Istemd

TCP Istemdi

Sunucu Portu |0

TCP Sunucu

Dinleme Portu  |502 3:
0. Deneme metini 4

IP Filtresi

(® TCP Sunucu

Media Type |Eﬂ'1emet

I Logkayt bellegine ekle

I DevNET ile senkronla
LCD/Wehb Izleme/MQTT Format

(e izleme Tok/MQTT Blok Numaralar

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

[_ Tamam )I':_ iptal )

TCP Socket Blogu sunucu olarak secilmistir. Modbus TCP Kdle blogu TCP Soket blok ¢ikisina

baglanir ve bu sekilde cihaz sunucu modunda programlanir. (Baglanti tipi Ethernet olarak

segilmistir.) Program Uzerinden génderilen degerleri Modbus haberlesmesi Gzerinden okumak igin

Modbus Poll yardimci programi kullanilir.

Bu sekilde programlanan bir cihaza baska bir Modbus TCP istemcisi baglanabilir.
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10.4 MODBUS RTU KOLE

10.4.1 Baglantilar

#MRKO: Blok gikisi
Ser: Blok girisi
Rx: Rx degeri ¢ikisl
L . Err: Error degeri ¢ikig
Add: Modbus ID girisi - - - B:-3029 - - - -

Sta: Baglanti durum gikis

10.4.2 Baglanti Aciklamalari
Ser: Blok girisi

Haberlesme portunun baglanacagi blok giris baglantisidir.

Add: Modbus ID girisi

Modbus ID adresi digsardan tanimlamak igin kullanilir

#MRKO: Blok cikisi
Blok ¢ikis baglantisidir.

Rx: Rx degeri cikisi

Gelen istek sayisinin okundugu ¢ikis baglantisidir.

Err: Error degeri cikisi

Gonderilen isteklerdeki hata sayisinin okundugu ¢ikis baglantisidir.

Sta: Badlanti durum cikisi

Son galistirilan istek basarilimi durumu ¢ikis baglantisidir.
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-l Keriroleie Teknole Devi

10.4.3 Ozel Ayarlar

%+ Modbus RTU Kdle T s
Parametreler ] HatTanmi | Notiar |
Blok Adi [MrKo ]
Modbus Kéle Adresi | 1 il

[ Log-kayit bellegine ekle
| DevMET ile senkronla
LCDWeb IzlemeMQTT Format
( Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

I::_ Tamam JI:_ iptal J

Modbus Kole Adresi: Baglanti yapilacak kole(slave)
cihazin ID’si girilir.

10.4.4 Blok Aciklamasi

Modbus RTU Koéle blogu, haberlesme portu girisi Gzerinden baglanan fiziksel ara yuz Uzerinde

Modbus Kéle protokolinin aktive olmasini saglar. Program tGzerinden Modbus haberlesme

protokoll araciligi ile deger okumak igin kullanilir. Modbus RTU Kéle “Ser” girisine seri haberlesme

portu baglanir.

Modbus RTU Kole olarak aktive edilen cihaz, tanimlanan haberlesme portundan gelen ve kendi

Modbus ID’sine sahip isteklere cevap verir.
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Lojik projedeki tim bloklar ve degigken adres tablosunda tanimlanan Modbus adreslerine

tanimlanan bu kanal ve protokol ayarlari ile erisim saglanacaktir.

Blok Tipi Modbus Baslangic Adresi Desteklenen Modbus Fonk. Kodu

ikili (Binary) Bloklar 1000

0x01) Read Coils

(
(0x02) Read Discrete Inputs
(0x05) Write Single Coil

(

0xOF) Write Multiple Coils

Word Bloklar 4000 0x03) Read Holding Registers
0x04) Read Input Registers
0x06) Write Single Register

0x10) Write Multiple Registers

Analog Bloklar 6000 0x03) Read Holding Registers
0x04) Read Input Registers
0x06) Write Single Register

0x10) Write Multiple Registers

(
(
(
(
(
(
(
(
Long Bloklar 8000 (0x03) Read Holding Registers
(0x04) Read Input Registers
(0x06) Write Single Register
(

0x10) Write Multiple Registers
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10.4.5 Ornek Uygulama

“® Seri Port Blogu ? X

Parametreler l Hat Tanmi ] Notlar ]

Blokad  [sPEO )

Seri Port No [0

PortTipi  |RS485 |
Baudrate Selection

Baudhizn |9500 |
Other [ ]
Veribitleri |8 |
Eslik Yok |
Stopbit |1 =]

.............. M:4018 - - - - - I Log apt belkgine eke

[ DevNET ile senkronla
""""""""" LCD/Web IzlerneMQTT Format

............... .
(& izleme TokMQTT Blok Mumaralan

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

Lat . : . . -
.. B: Som . Otomatlk ata nan (" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri
; MODBUS Register Adresi —r—

Seri Port blogunun 6zel ayarlari yukaridaki segilmistir. Ornekte Modbus RTU haberlesmesi

Uzerinden Analog Yazmag¢ blogundan deger okunmak istenmektedir. Modbus RTU Kole blogu Seri
Port blok ¢ikisina baglanir ve bu sekilde cihaz sunucu modunda programlanir. Program tzerinden
gonderilen degerleri Modbus haberlesmesi lzerinden okumak i¢cin Modbus Poll yardimci programi

kullanilir.
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10.5 MODBUS GATEWAY BLOK

10.5.1 Baglantilar

Efe Efendi girisi

Sla: Kole girisi

10.5.2 Baglanti Agciklamalari
Efe: Efendi girisi
Modbus TCP Efendi blok baglanti girisidir.

Sla: Kole girisi
Modbus RTU Kdle blok baglanti girigidir.

10.5.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

10.5.4 Blok Agiklamasi

Modbus Gateway cihazlari en temel anlamda, Modbus TCP agindaki efendi Unitelerin, Modbus
RTU agindaki kdle Unitelere erisebilmesi igin gegit olusturmakta kullanilir. Modbus TCP Uzerinden
gelen istek paketleri, Modbus RTU paketine cevrilerek RTU agina génderir. RTU agindan gelen
cevabi da alip, Modbus TCP agina génderir. Modbus TCP tarafinda istek ve cevaplardaki, islem
(transaction) sayisinin ayni olmasi gerekir, bunu saglamak da yine Gateway cihazinin gérevidir.
Mikrodev kontrol cihazlari destekledikleri protokoller arasinda Gateway olarak da es zamanli
calisacak sekilde programlanabilirler. Bunu saglayan bloklardan birisi de Modbus Gateway

blogudur.
Modbus Gateway blogu asagida siralanan 2 yénde de hizmet verebilirler:

1- Modbus TCP Efendi cihazdan Modbus RTU Kole cihazlara
2- Modbus RTU Efendi cihazdan Modbus TCP Kole cihazlara
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Blok kullaniminda Efendi ve Kole bloklarin baglantilari yapilmasi Gateway olarak galismaya
bagslamasi icin yeterlidir. Kéle blok tarafindaki Modbus ID’den farkli bir ID igin istek gelmesi

durumunda ilgili istek, efendi blok Uzerinden okunacaktir.

10.5.5 Ornek Uygulama

- M:4015 -
Bu 6rnekte Modbus Gateway blogu; Modbus RTU Efendi blogunun Modbus TCP Kéle bloguna

erisebilmesi igin gegit olusturmakta kullaniimistir. Modbus Gateway blogunun “Efe” girisine
Modbus RTU Efendi blogunun ¢ikisi, “Sla” girisine ise Modbus TCP Kdle blogunun ¢ikisi
baglanmistir. Modbus RTU Uzerinden gelen istek paketleri, Modbus TCP paketine gevrilerek TCP

agina gonderir. TCP agindan gelen cevabi da alip, Modbus RTU agina génderir.
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10.6 MODBUS WORD OKUYUCU

10.6.1 Baglantilar

Efe: Efendi girisi

#MWRO: Blok cikisi

Ttk: Tetikleme girisi

10.6.2 Baglanti Aciklamalari
Efe: Efendi girisi

Efendi blok baglanti girisidir.

Ttk: Tetikleme girisi
Tetik girisi baglantisidir. Blogun ¢ikis verebilmesi i¢in “Ttk” girisine lojik (1) sinyali verilmesi

gerekmektedir.

#MWRO: Blok Cikisi

Blok ¢ikis baglantisidir.
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10.6.3 Ozel Ayarlar

- STELIE LIS ] ? X Modbus RTU Id: Hangi ID’den veri alinacak ise
blok segeneklerinden girilen degerdir.
Parametreler ] Hat Tarumi ] Motar ]
Blok Adi [Mwiro

Modbus RTU Id |1 o .
Yazmag Adresi: Kole ID’lerdeki okunacak yazmag

adresleri girilir.

Yazmac Adresi |III

Yazmag Sayis! | 1

Function Code |DxD1 —Read Coils

L L bl el el L

Bayt Sirasi | ABCD Yazmag Sayisi: Girilen yazmag adresinden sonra
™ kalalk kag adet yazmag okunacagi bilgisi girilir.

v Write 0 when failed

[ Log-kayit bellegine ekle

[ DevNET ile senkronla Function Code: Verilerin hangi fonksiyon kodu
LCD/Web Izleme MOTT Farmah ile okunacagi secilir.

(¢ Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan

(" sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedigtirme MQTT Hat Etiketleri

Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile
cekilecegi belirlenir.

r

L_ Tamam )I:_ Iptal ]

10.6.4 Blok Aciklamasi

16 bit uzunlugundaki tek bir Modbus yazmag adresini okumak igin kullanilir. Modbus RTU/TCP
Efendi blogu ile galisir. Modbus RTU/Efendi Blogunun gikisina Modbus Word Okuyucu blogunun
“Efe” girisi baglanir.

Okuma isteg@i, Modbus Word Okuyucu blogunun “Ttk” girisine lojik (1) sinyalinin gelmesi ile,
Modbus RTU/TCP Efendi blogunda istek kuyruguna eklenir. Modbus RTU/TCP Efendi blok
haberlesme kanalinin misait oldugu ve bir énceki istek igin cevap bekleme siresi disindaki
durumlarda, istek kuyrugundaki istekleri sirasi ile ¢alistiracaktir. Online izleme esnasinda Modbus
haberlesme protokoli Gzerinden degerleri gdrmek veya yeni deger atamak icin “Modbus Slave”

yardimci programi kullanihr.

240 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



MiCGRODEV”

sl Kgrirakie Teknole” be v

Modbus Word Okuyucu blogunun 6zellikler kisminda bulunan “(fonksiyon kodu) function code”

kismindan verilerin hangi fonksiyon kodu ile okunacagi segcilir.
0x01 Read Coils: Bobin durumu oku

0x02 Read Discrete Inputs: Giris durumu oku

0x03 Read Holding Registers: Tutucu registerlari oku

0x04 Read Input Registers: Giris registerlari oku

Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile gekilecegi belirlenir. Mikrodev cihazlarda BADC bayt

dizilimi kullanilir.

10.6.5 Ornek Uygulama

% Modbus Word Okuyucu ? x

Parametreler l Hat Tanimi ] Notlar ]

Blok Adi (Mwro )
Modbus RTU Id |1 =
‘Yarmag Adresi |D il
Yazmag Sayis | 1 il
Function Code |[Jx[]3 —Tutan Yazmaclan Oku ﬂ
Bayt Siras |BADC ﬂ
[ Kahalk

v wurite 0 when failed

[ Log4ayit belledine ekle
[ DevNET ile senkronla
LCD/Web Izleme MQTT Format

@ Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralar
" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

-

L Tamam J[ iptal J

Modbus TCP Efendi protokolu ile bir Modbus kdle cihazindan veri okuma uygulamasi yapilmistir.
TCP Soket blogu, Modbus TCP Efendi blogunun “TCP” girisine baglanarak, Modbus TCP Efendi
protokoll cihaz Uzerinde aktive edilir.

Modbus TCP Efendi blogunun “Out” ¢ikisina Modbus Word Okuyucu blogunun “Efe” girigi
baglanarak, okuma isteklerinin yonlendirilecegi Modbus TCP Efendi kanali segilmis olur. Modbus
Word Okuyucu blogunun “Ttk” girisine lojik (1) sinyali gelmesi ile, okuma istegi Modbus TCP
Efendi blogunun istek kuyruguna eklenir. Modbus TCP Efendi blogu haberlesme kanalinin
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musait oldugu ve bir dnceki istek icin cevap bekleme slresi disindaki durumlarda, istek

kuyrugundaki istekleri sirasi ile caligtiracaktir.
10.7 MODBUS FLOAT OKUYUCU

10.7.1 Baglantilar

Efe: Efendi girisi

#MFRO: Blok gikisl

Ttk: Tetiklemegirisi | . . . . . . . . . . . .

10.7.2 Baglanti Aciklamalari
Efe: Efendi girisi

Efendi blok baglanti girisidir.

Ttk: Tetikleme girisi
Tetik girisi baglantisidir. Blogun ¢ikis verebilmesi igin “Ttk” girisine lojik (1) sinyali verilmesi

gerekmektedir.

#MFRO: Blok cikisi

Blok ¢ikis baglantisidir.
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7.3 Ozel Ayarlar

Iv Write 0 when failed
[ Logkayit belletjine ekle
[ DevMET ile serkronla
LCD fweb Izleme/MOQTT Format
(* Izleme Tok/MQTT Elok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri

% Modbus Float Olkuyucu x
Parametreler l Hat Tarumi ] Motar ]
Blok Ad (MFR1 ]
Modbus RTU Id |1 =
Yazmag Adresi |III il
Yazmag Sayis! | 1 il
Function Code |Dx[]3 —Tutan Yazmaglan COku ﬂ
Bayt Sirasi |AECD ﬂ
[ Kahalik

-~

L_ Tamam )I: Iptal )

Modbus RTU Id: Hangi ID’den veri alinacak ise
blok segeneklerinden girilen degerdir.

Yazmag Adresi: Kole ID’lerdeki okunacak yazmag
adresleri girilir.

Yazmag Sayisi: Girilen yazmag adresinden sonra
kag adet yazmag okunacagi bilgisi girilir.

Function Code: Verilerin hangi fonksiyon kodu ile
okunacagi segcilir.

Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile
cekilecegi belirlenir.

10.

7.4 Blok Acgiklamasi

32 bit uzunlugundaki, IEEE 754 Float sayi tutan 2 adet Modbus yazmag adresini okumak icin
kullanilir. Modbus RTU/TCP Efendi blogu ile galisir. Modbus RTU/Efendi Blogunun ¢ikisina

Modbus Float Okuyucu blogunun “Efe” girisi baglanir.

Okuma isteg@i, Modbus Float Okuyucu blogunun “Ttk” girisine lojik (1) sinyalinin gelmesi ile,
Modbus RTU/TCP Efendi blogunda istek kuyruguna eklenir. Modbus TCP Efendi blogunun istek

kuyrugunda bekleyen istekler, iletisim hatti bosta ise tek tek ¢ekilerek hatta génderilir ve cevap

beklenir. Modbus RTU/TCP Efendi blok haberlesme kanalinin misait oldugu ve bir dnceki istek

icin cevap bekleme siresi disindaki durumlarda, istek kuyrugundaki istekleri sirayla ¢alistiracaktir.
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Online izleme esnasinda Modbus haberlesme protokoll Gzerinden degerleri gérmek veya yeni
deger atamak icin “Modbus Slave” yardimci programi kullanilir.

Modbus Float Okuyucu blogunun 6zellikler kisminda bulunan “(fonksiyon kodu) function code”

kismindan verilerin hangi fonksiyon kodu ile okunacagi segilir.
0x03 Read Holding Registers: Tutucu registerlari oku
0x04 Read Input Registers: Girig registerlari oku

Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile gekilecegi belirlenir. Mikrodev cihazlarda BADC bayt

dizilimi kullanilir.

10.7.5 Ornek Uygulama

% Modbus Float Okuyucu ? = % Modbus Float Okuyucu T X
Parametreler ] Hat Tanimi ] Motlar ] Parametreler ] Hat Tarumi ] Motar ]
Blok Ad [MFRo ) Blok Adh (MFR1 )
Modbus RTUId |1 = Modbus RTU Id |1 =
Yazmac Adresi |U :I Yazmag Adresi |2 I‘
Yazmag Sayisi |1 :I Yazmac Sayis | 1 il
Function Code |0x03 — Tutan Yazmacian Oku =l Function Code |0x03 - Tutan Yazmagan Oku =]
Bayt Sirasi |E|ADC j Bayt Srras |BADC ﬂ

Ornekte;

Yardimci program olan Modbus Slave programindan 2 adet Float degiskenin degerleri
okunmustur. Modbus Float Okuyucu blogu 6zelliklerinden okunan adreslerin 0 ve 2 numarali
adresler oldugu goérulmektedir.
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1 numarali adreste 1 bayt (byte) veri tutulmaktadir. Float adresler 2 bayt (byte) oldugundan 1 float
veri 2 adresten okunmaktadir. (Ornekte 0. ve 1. adresten 1 adet float veri okunmustur. 2. ve 3.
adresten 1 adet float veri okunmustur.)

Float degiskenler isaretli (signed) ve ondalik sayilari tasiyabildidi icin negatif ondalik (-x,yz) ve
pozitif ondalik (+x,yz) 32 bit dederler okunabilmektedir.

Okuma igleminin yapilabilmesi igin;

1- TCP soket blogu istemci secilmelidir.

2- TCP soket blogunda baglanilacak Sunucu IP’si ve Portu sunucudaki ile ayni olmalidir.

3- TCP soket blogu “Etk” girisine lojik (1) sinyali verilmelidir.

4- Modbus Word Float Okuyucu blogunun “Ttk” girisine okumanin yapilabilmesi icin yikselen
kenar tetikleme sinyali verilmelidir. (Her ylkselen kenar tetiklemesinde bir okuma yapildigi
unutulmamalidir.)

5- Modbus Float Okuyucu blok &zelliklerinden, baglanti kurulacak sunucuya ait Modbus ID’si
girilmelidir.

6- Okunmak istenen degisken, degiskene ait fonksiyon kodu ve bayt sirasi yanls

secilmemelidir.
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10.8 MODBUS LONG OKUYUCU

10.8.1 Baglantilar

Efe: Efendi girisi
#MLOO: Blok cikisi

Ttk: Tetik girisi

10.8.2 Baglanti Aciklamalari
Efe: Efendi girisi

Efendi blok baglanti girisidir.
Ttk: Tetik girisi

Tetik girigi baglantisidir. Blogun ¢ikig verebilmesi igin “Ttk” girisine lojik (1) sinyali verilmesi

gerekmektedir.

#MLOO: Blok cikisi

Blok ¢ikis baglantisidir.
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10.8.3 Ozel Ayarlar

% Modbus Long Oluyucu ? X Modbus RTU Id: Hangi ID’den veri alinacak ise

blok segeneklerinden girilen degerdir.

Parametreler l Hat Tarumi ] Notar ]

Blok Adi (Mo )

Modbus RTU Td |1 =

_ _ Yazmag Adresi: Kole ID’lerdeki okunacak yazmag

Yazmag Adresi [0 = adresleri girilir.

Yazmac Sayisi |1 il

Function Code |U}(03 —Tutan Yazmaclan Oku ﬂ

Bayt Sirasi |EADC ﬂ
Yazmag Sayisi: Girilen yazmag adresinden sonra

[ Kahalk

kag adet yazmag okunacagi bilgisi girilir.
Iv write 0 when failed

[ Logkayt belledine ekle

[ DevMET ile senkronla
LCD/Web IzlemeMOTT Format Function Code: Verilerin hangi fonksiyon kodu ile

. okunacagi segilir.
(* Izleme TokMQTT Blok Mumaralan

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri

(" Izleme ve Dedistirme MOQTT Hat Etiketleri

p = = ) I . .
L — ,I l\ iptal jl Bay.t Slraus.l. Vgrllerln hangi bayt sirasi ile
cekilecegi belirlenir.

10.8.4 Blok Acgiklamasi

32 bit uzunlugundaki, Long tipinden sayi tutan 2 adet Modbus yazmag adresini okumak igin
kullanilir. Okuma isteg@i, Modbus Long Okucu blogunun “Ttk” girisine lojik (1) sinyalinin gelmesi ile,
Modbus RTU/TCP Efendi blogunda istek kuyruguna eklenir. Modbus RTU/TCP Efendi blogunun
haberlesme kanalinin misait oldugu ve bir 6nceki istek igin cevap bekleme suresi disindaki

durumlarda, istek kuyrugundaki istekleri sira ile galigtiracaktir.

Modbus Long Okuyucu blogunun &zellikler kisminda bulunan “(fonksiyon kodu) function code”

kismindan verilerin hangi fonksiyon kodu ile okunacag segilir.
0x03 Read Holding Registers: Tutucu registerlari oku

0x04 Read Input Registers: Girig registerlari oku
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Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile gekilecegi belirlenir. Mikrodev cihazlarda BADC bayt

dizilimi kullanilir.

10.8.5 Ornek Uygulama

....................................................
..............................................

..............................................

EEEEEEEERREEE N GETA R
N ’ ll| .....

% Modbus Long Okuyucu ? * % Modbus Long Okuyucu ? *
Parametreler I Hat Tanirmi | Motlar | Parametreler I Hat Tanimi | Motlar |
Blok Adi [MLoo ] Blok Adi (M1 ]
Modbus RTUId |1 = Modbus RTUId |1 =
Yazmag Adresi 8000 = Yazmag Adresi |8010] =
Yazmac Sayisi |1 i’ Yazmag Sayisi |1 i’
Function Code IU}(US —Tutan Yazmacan Oku LI Function Code IU}(US —Tutan Yazmacian Oku ;l
Bayt Sirasi IBADC LI Bayt Sirasi IEIADC ;I

Ornekte;

Yardimci program olan Modbus Slave programindan 2 adet Long degiskenin degerleri okunmustur.
Modbus Long Okuyucu blok 6zelliklerinden okunan adreslerin 8000 ve 8010 numarali adresler
oldugu goérilmektedir.

1 numarali adreste 1 bayt (byte) veri tutulmaktadir. Long adresler 2 bayt (byte) oldugundan 1 long
veri 2 word adresten okunmaktadir. (Ornekte 8000. ve 8001. adresten 1 adet long veri okunmustur.
8010. ve 8011. adresten de 1 adet long veri okunmustur.)

Long degdiskenler isaretli (signed) sayilan tasiyabildigi icin negatif (-) ve pozitif (+) 32 bit degerler
okunabilmektedir.

248 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



MiCGRODEV”

sl Kgrirakie Teknole” be v

Okuma isleminin yapilabilmesi igin;

1- TCP soket blogu istemci secilmelidir.

2- TCP soket blogunda baglanilacak Sunucu IP’si ve Portu sunucudaki ile ayni olmalidir.

3- TCP soket blogunun “Etk” girisine lojik (1) sinyali verilmelidir.

4- Modbus Long Okuyucu blogunun “Ttk” girisine okumanin yapilabilmesi icin lojik (1) sinyali
verilmelidir. (Her ylkselen kenar tetiklemesinde bir okuma yapildigi unutulmamalidir.)

5- Modbus Long Okuyucu blok 6zelliklerinden, baglanti kurulacak sunucuya ait Modbus ID’si
girilmelidir.

6- Okunmak istenen degisken, degiskene ait fonksiyon kodu ve bayt sirasi yanlis

secilmemelidir.
10.9 MODBUS WORD YAZICI

10.9.1 Baglantilar

Efe: Efendi girisi

Ttk: Tetikleme girisi

In: Blok girigi

10.9.2 Baglanti Aciklamalari

Efe: Efendi girisi

Efendi blok baglanti girisidir.
Ttk: Tetikleme girisi

Tetik girisi baglantisidir. Blogun ¢ikis verebilmesi icin “Ttk” girisine lojik (1) sinyali verilmesi
gerekmektedir.

In: Blok girisi

Modbus haberlesmesi Uzerinden yazilmak istenen degder baglanti girigidir.
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10.9.3 Ozel Ayarlar

Modbus RTU Id: Hangi ID’den veri alinacak ise

P 2T T ? X blok seceneklerinden girilen degerdir.

Parametreler l Hat Tarumi ] Motar ]

Blok Adh (Mwwira

Yazmag Adresi: Kole ID’lerdeki okunacak yazmag
adresleri girilir.

Modbus RTU Id |1

Yazmag Adresi |I]

Yazmag Sayis! | 1

Function Code  |0x05 — Write Single Coil Yazmag Sayisi: Girilen yazmac adresinden sonra

ka¢ adet yazmag okunacagi bilgisi girilir.

L Lo kel el 1l (L

Bayt Sirasi |AEICD

[ Log+kawit belledine ekle

[ DevNET ile senkronla

LCD/Web IzlemeMOQTT Formah Function Code: Verilerin hangi fonksiyon kodu ile

.. yazilacagi segilir.
(* Izleme Tok/MOQTT Blok Mumaralan

(" Sadece IzlemeMQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MOTT Hat Etiketeri

Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile girilecegi
-

p A
l\_ — )lx_ iptal ) belirlenir.

10.9.4 Blok Acgiklamasi

16 bit uzunlugundaki tek bir Modbus yazmag adresine deger yazmak icin kullanilir. Modbus
RTU/TCP Efendi blogu ile ¢calisir. Modbus RTU/Efendi Blogunun ¢ikisina Modbus Word Yazici
blogunun “Efe” girisi baglanir.

Modbus Word Yazici blogunun “In” girisinden yazilmak istenen deger girilir. Yazma iste@i, Modbus
Word Yazici blogunun “Ttk” girigine lojik (1) sinyalinin gelmesi ile, Modbus RTU/TCP Efendi
blogunda istek kuyruguna eklenir. Modbus RTU/TCP Efendi blok haberlesme kanalinin musait
oldugu ve bir dnceki istek igin cevap bekleme siresi digindaki durumlarda, istek kuyrugundaki
istekleri sirasi ile galistiracaktir. Online izleme esnasinda Modbus haberlesme protokoll Gzerinden

degerleri gérmek veya yeni deger atamak icin “Modbus Slave” yardimci programi kullanilir.
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Modbus Word Yazici blogunun 6zellikler kisminda bulunan “(fonksiyon kodu) function code”

kismindan verilerin hangi fonksiyon kodu ile okunacagi segcilir.
0x05 Write Single Coils: Sadece 1 bobinin durumunu degistir
0x06 Write Single Register: Sadece 1 register durumunu degistir
0x10 Write Multiple Registers: Birden fazla registera deger ata

Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile gekilecegi belirlenir. Mikrodev cihazlarda BADC bayt

dizilimi kullanilir.

10.9.5 Ornek Uygulama

B © Modbus Word Yazic 7 *

Parametreler ] HatTanmi | MNotlar |

AT e Blok Ad (mwwro

Modbus RTU Id |5

Yazmac Adresi | 5000

Yazmag Sayisi | 1

Function Code |0x10 — Write Multiple registers

L 1] bl bl e

Bayt Sirasi |BADC

Modbus Efendi protokolu tzerinden Modbus kdle olan bir cihaza veri yazma uygulamasi
yapilmigtir. TCP Soket blogunun “O1” ¢ikisi, Modbus TCP Efendi blogunun “TCP” girigine
baglanarak, Modbus Efendi protokoll cihaz Gzerinde aktive edilir.

Modbus TCP Efendi blogunun “Out” ¢ikigi, Modbus Word Yazici blogunun “Efe” girisine

baglanarak, yazma isteklerinin yonlendirilecegi Modbus Efendi kanali segilmis olur. Modbus Word

Yazici blogunun “Ttk” girisine gelen her yukselen kenar tetik isaretiyle birlikte, “In” girisindeki deger

yazma istegi olarak Modbus TCP Efendi blogunun istek kuyruguna eklenir. Modbus TCP Efendi
blok haberlesme kanalinin misait oldugu ve bir dnceki istek icin cevap bekleme suresi digindaki
durumlarda, istek kuyrugundaki istekleri sira ile ¢aligtiracaktir.

Modbus Word Yazici tzerindeki deger “Modbus Slave” yardimci programindan okunur.
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10.10 MODBUS FLOAT YAZICI

10.10.1 Baglantilar

Mst: Efendi girisi

Ttk: Tetikleme girisi #MFWr0: Blok cikig!

In: Blok girisi

10.10.2 Baglanti Aciklamalar
Mst: Efendi girisi

Efendi blok baglantis girigidir.

Ttk: Tetikleme qirisi

Tetik girisi baglantisidir. Blogun ¢ikis verebilmesi i¢in “Ttk” girisine lojik (1) sinyali verilmesi
gerekmektedir.

In: Blok girisi

Modbus haberlesmesi Uzerinden yazilmak istenen deder baglanti girisidir.

#MFWr: Blok cikisi

Blok ¢ikis baglantisidir.
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10.10.3 Ozel Ayarlar

[ DevMET ile senkronla

[ Log-kayit bellegine ekle

LCD/Web IzlemeMQTT Format

(¢ Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan

(" sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

(" Izleme ve Dedigtirme MQTT Hat Etiketleri

* Modbus Float Yazici ? X Modbus RTU Id: Hangi ID’den veri alinacak ise
blok seceneklerinden girilen degerdir.
Parametreler ] Hat Tarumi ] Motar ]
Blok Adi (MFwro ]
Modbus RTU Id |1 = Yazmag Adresi: Kéle ID’lerdeki okunacak yazmag
Yammag Adres |I:| :I adresleri girilir.
Yazmac Sayisi | 1 :I
Function Code |Dx1I] — Write Multiple Register j
Yazmag Sayisi: Girilen yazmag adresinden sonra
Bayt Siras| |AECD j 6 >ay v &

' N i et
L Tamam _)IL Iptal J|I

kag¢ adet yazmag okunacagi bilgisi girilir.

Function Code: Verilerin hangi fonksiyon kodu ile
yazilacagi segilir.

Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile girilecegi
belirlenir.

10.10.4 Blok Acgiklamasi

32 bit uzunlugundaki, IEEE 754 Float sayi tutan 2 adet Modbus yazmag¢ adresine yazmak igin
kullanilir. Modbus RTU/TCP Efendi blogu ile galisir. Modbus RTU/Efendi Blogunun ¢ikisina

Modbus Float Yazici blogunun “Mst” girisi baglanir.

Modbus Float Yazici blogunun “In” girisinden yazilmak istenen deger girilir. Yazma istegi, Modbus

Float Yazici blogunun “Ttk” girisine lojik (1) sinyalinin gelmesi ile, Modbus RTU/TCP Efendi

blogunda istek kuyruguna eklenir. Modbus RTU/TCP Efendi blok haberlesme kanalinin misait

oldugu ve bir dnceki istek igin cevap bekleme siresi digindaki durumlarda, istek kuyrugundaki

istekleri sirasi ile calistiracaktir. Online izleme esnasinda Modbus haberlesme protokoll Gizerinden

degerleri gérmek veya yeni deger atamak igin “Modbus Slave” yardimci programi kullanilir.
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Modbus Float Yazici blogunun 6zellikler kisminda bulunan “(fonksiyon kodu) function code”
0x10 Write Multiple Registers: Birden fazla registera deger ata

Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile gekilecegi belirlenir. Mikrodev cihazlarda BADC bayt

dizilimi kullanilir.

10.10.5 Ornek Uygulama

Parametreler ] Hat Tarumi ] Noﬂar]

S

Blok Adi [MFWrD

Modbus RTUTd |1

=
Yazmag Adresi |GDDD jl
Yazmac Sayisi |1 jl

=

Function Code |Dx 10 — Write Multiple Register

L

Bayt Sirasi |BADC

Modbus Efendi protokoll ile bir Modbus kéle cihaza veri yazilmasi uygulamasi yapiimigtir. TCP
Soket blogunun “O1” ¢ikisi, Modbus TCP Efendi blogunun “TCP” girisine baglanarak, Modbus
Efendi protokoll cihaz Uzerinde aktive edilir.

Modbus TCP Efendi blogunun “Out” ¢ikisi, Modbus Float Yazici blogunun “Mst” girisine
baglanarak, yazma isteklerinin yonlendirilecedi Modbus Efendi kanali secilmis olur. Modbus Float
Yazici blogunun “Ttk” girigsine gelen her yukselen kenar tetik isaretiyle birlikte, “In” girisindeki deger
yazma istegi olarak Modbus TCP Efendi blogunun istek kuyruguna eklenir. Modbus TCP Efendi
blok haberlesme kanalinin misait oldugu ve bir énceki istek i¢in cevap bekleme siresi digindaki
durumlarda, istek kuyrugundaki istekleri sira ile ¢alistiracaktir.

Modbus Word Yazici tzerindeki deger “Modbus Slave” yardimci programindan okunur.
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10.11 MODBUS LONG YAZICI

10.11.1 Baglantilar

Mas: Efendi girisi

Ttk: Tetik girisi #MLWTrO: Blok cikisi.

In: Blok girisi

10.11.2 Baglanti Aciklamalarn
Mas: Efendi girisi

Efendi blok baglantis girigidir.

Ttk: Tetik girisi

Tetik girisi baglantisidir. Blogun ¢ikis verebilmesi i¢in “Ttk” girisine lojik (1) sinyali verilmesi

gerekmektedir.

In: Blok girisi
Modbus haberlesmesi Uzerinden yazilmak istenen degder baglanti girigidir.

#MLWr0:_Blok cikisi

Blok ¢ikis baglantisidir.
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10.11.3 Ozel Ayarlar

[ Logkayit bellegine ekle
[ DevMET ile senkronla
LCD web IzlemeMOQTT Format
(* Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MOQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedigtirme MQTT Hat Etiketleri

- SE ] i Modbus RTU Id: Hangi ID’den veri alinacak ise
blok segeneklerinden girilen degerdir.
Parametreler ] Hat Tarumi ] Motlar ]
Blok Adi (MLwiro ]
Modbus RTU Id |1 =
Yazmag Adresi: Kole ID’lerdeki okunacak yazmag
Yazmag Adresi |I:| jl adresleri girilir.
Yazmac Sayisi | 1 il
Function Code |Dx1D — Write Multiple Register j
Bayt Srasi |ABCD Fl Yazmac Sayisi: Girilen yazmac adresinden sonra
™ Kalalk kag adet yazmag okunacag bilgisi girilir.

.

L_ Tamam ]I:_ Iptal ]

Function Code: Verilerin hangi bayt sirasi ile
cekilecegi belirlenir.

Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile
cekilecegi belirlenir.

10.11.4 Blok Aciklamasi

32 bit uzunlugundaki, Long say! tutan 2 adet Modbus yazmag adresine yazmak igin kullantlir.
Modbus RTU/TCP Efendi blodu ile ¢alisir. Modbus RTU/Efendi Blogunun ¢ikisina Modbus Long

Yazici blogunun “Mas” girisi baglanir.

Modbus Long Yazici blogunun “In” girisinden yazilmak istenen deger girilir. Yazma istegi, Modbus

Long Yazici blogunun “Ttk” girigine lojik (1) sinyalinin gelmesi ile, Modbus RTU/TCP Efendi

blogunda istek kuyruguna eklenir. Modbus RTU/TCP Efendi blok haberlesme kanalinin misait

oldugu ve bir 6nceki istek igin cevap bekleme siresi digindaki durumlarda, istek kuyrugundaki

istekleri sirasi ile galistiracaktir. Online izleme esnasinda Modbus haberlesme protokoll Gzerinden

degerleri gérmek veya yeni deger atamak icin “Modbus Slave” yardimci programi kullanilir.
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Modbus Long Yazici blogunun 6zellikler kisminda bulunan “(fonksiyon kodu) function code”
0x10 Write Multiple Registers: Birden fazla registera deger ata

Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile gekilecegi belirlenir. Mikrodev cihazlarda BADC bayt

dizilimi kullanilir.

10.11.5 Ornek Uygulama

%, Modbus Long Yazici ? x

Parametreler l Hat Tanimi ] Notlar ]

Blok Ad: (mLwro )
Modbus RTU Id | 247 =
Yazmac Adresi |BDDD jl
‘fazmag Sayisi | 1 il
Function Code |0x10 — Write Multiple Register j
Bayt Sirasi |BADC j

Modbus Efendi protokoll ile bir Modbus kéle cihaza veri yazilmasi uygulamasi yapiimistir. TCP
Soket blogunun “O1” ¢ikisi, Modbus TCP Efendi blogunun “TCP” girisine baglanarak, Modbus

Efendi protokol cihaz lGizerinde aktive edilir.

Modbus TCP Efendi blogunun “Out” ¢ikisi, Modbus Long Yazici blogunun “Mas” girisine
baglanarak, yazma isteklerinin yonlendirilecegi Modbus Efendi kanali segilmis olur. Modbus Long
Yazici blogunun “Ttk” girisine gelen her yikselen kenar tetik isaretiyle birlikte, “In” girisindeki deger
yazma istegi olarak Modbus TCP Efendi blogunun istek kuyruguna eklenir. Modbus TCP Efendi
blok haberlesme kanalinin misait oldugu ve bir dnceki istek icin cevap bekleme suresi digindaki
durumlarda, istek kuyrugundaki istekleri sira ile ¢aligtiracaktir.

Modbus Long Yazici Uzerindeki deger “Modbus Slave” yardimci programindan okunur.
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10.12MODBUS OKUMA/YAZMA TABLOSU

10.12.1 Baglantilar

Efe: Efendigirisi | e e e e

Tab: Tablo girisi #MRWTO: Blok gikisl

Ttk: Tetik girisi

10.12.2 Baglanti Aciklamalarn
Efe: Efendi girisi

Efendi blok baglantis girigidir.

Tab: Tablo girisi

Tablo ya da hedef/kaynak baslangi¢ blok referans girisi baglantisidir.

Ttk: Tetik Girisi
Tetik giris baglantisidir. Blogun ¢ikis verebilmesi igin “Ttk” girisine lojik (1) sinyali verilmesi

gerekmektedir.

#MRWTO: Blok cikisi
Blok ¢ikis baglantisidir.
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10.12.3 Ozel Ayarlar

R ? X Modbus RTU ID: Hangi ID’den veri alinacak ise
blok seceneklerinden girilen degerdir.
Parametreler l Hat Tarimi ] Motar ]
Blok Ad [MoyT1 ]
Modbus RTU D |1 = o _
Yazmag Adresi: Kole ID’lerdeki okunacak
Yazmag Adresi ||:| :l yazmag adresleri girilir.
Yazmac Sayisi | 1 il
Fonksiyon |Dx01 —Read Coils ﬂ
Bayt Sirasi |ABCD [ Yazmag Sayisi: Girilen yazmag adresinden sonra
[ write 0 when failed kag adet yazmag okunacag bilgisi girilir.

[ Log+ayt belledine ekle

[ DevNMET ile senkronla

e e Fonksiyon: Verilerin hangi fonksiyon kodu ile

(* izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan yazilacag segilir.

(" Sadece [zleme /MQTT Hat Etiketeri

(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri

P . - Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile
L Tamam ,J I\ Iptal _) girilecegi belirlenir.

10.12.4 Blok Aciklamasi

Sirali giden bir Modbus adresinde tanimli bir veya birden fazla yazmacin okunmasi ya da

yazilmasinda kullanilir. Tekrarlamayi 6nlemek igin sirali adreslerle ayni tipteki kayitlardan veri

degerleri okunurken bu fonksiyon blogunun kullaniimasi tavsiye edilir.

Yazmag Adresi: Hangi yazmagtan okumaya/yazmaya bagslanilacagini belirtir.

Yazmag Sayisi: Yazmag adresi ile belirtilen yazmagtan itibaren kag tane yazmag

okunacagini/yazilacagini belirtir. Yazmag sayisi en fazla 120 olabilir.

Coklu okuma ya da yazma igin okunacak ya da yazilacak verinin kaynaginin belirlenmesi Modbus

Oku/Yaz blogunun “Tab” girigi ile saglanir. Veri kaynagi olarak;

1- Tablo,

2- Normal Blok Referansi kullanilabilir.

Veri kaynagi olarak “Tablo” kullaniimasi durumunda; tablo blogu ile tutulan bellek alani kaynak
olarak kullanilir.
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Tablo boyutu se¢imi yapilirken “tablo boyutu biriminin bayt (byte)” olduguna dikkat edilmelidir.
Word Yazmacg blok: 2 bayt (byte), Analog Yazmag 4 bayt (byte) ve Long Yazmag 4 bayt (byte)
blyiklugindedir. (Ornegin; Modbus Oku/Yaz blogunun veri kaynagi seciminde tablo kullaniimasi
durumunda, 2 adet Word Yazmag okunmak/yazilmak isteniyorsa tablo boyutu secimi 4 olmalidir.
Benzer sekilde 2 adet Analog veya Long Yazmag okunmak/yazilmak isteniyorsa tablo boyutu

segimi 8 olmalidir.)

Modbus Word Yazici blogunun 6zellikler kisminda bulunan “(fonksiyon kodu) function code”
kismindan verilerin hangi fonksiyon kodu ile okunacagi segilir.

0x01 Read Coils: Bobin durumu oku

0x02 Read Discrete Inputs: Giris durumu oku

0x03 Read Holding Registers: Tutucu registerlari oku

0x04 Read Input Registers: Giris registerlari oku

0x10 Write Multiple Registers: Birden fazla registera deger ata

OxF Write Multiple Coils: Birden fazla bobine deder ata

Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile ¢gekilecegi belirlenir. Mikrodev cihazlarda BADC bayt

dizilimi kullanilir.
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10.12.5 Ornek Uygulama
Word Tabloya Okuma

% Modbus Oku/Yaz Tablosu ? X
Parametreler | HatTarmi | MNotlar | <, Word Tablo ? %
Blok Ads [MovTo ]
Modbus RTU D |1 = Parametreler | HatTammi | MNotiar |
temmag Adresi |0 = Blok Adi  [(WTabo ]
Yazmag Sayisi |3 ﬂ

Tablo Tipi Dinglisel &7

Fonksiyon IUxUS —Tutan Yazmaclan Oku j 2 I 3 —I
Bayt Sirasi IEADC | Tablo Boyutu [5 ]

Ornekte; Modbus Okuma/Yazma Tablo (MOYT) blogu ile 0. Modbus adresinden baglayarak 3 adet
Word degiskenin okunmasi amaglanmistir. Bunun icin MOYT blogunda okumanin yapilacagi

baslangi¢ adresi (0. adres) ve yazmag sayisi (3) tanimlanmigtir.

MOYT blogu ile okunan veriler Modbus Tablo bloguna yazilmaktadir. Bunun igin Modbus Tablo
blogunda 6 Byte (bayt)lik bir alan agilmalidir. (Her Word degisken 2 Byte'tir.)

% Word Tablo islem 7 X
Parametreler | Hat Tarum | Motlar |
Blokad  [wrTiso ]
Tablo Ofseti [0 )
Islem Tipi IDkumanset LI

Word Tablo bloguna kaydedilen veriler Word Tablo islem (WTis) blogunda “Okuma Ofset” dzellii
kullanilarak, WTis blogu tizerine yaziimaktadir.
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PLC uzerinden geg¢it olusturularak veri aktarmak i¢in diger bir pratik yéntem:

test

Cihaz Konfigiirasyonu PLC ve Uzantilar |  Metin Tablosu Block Properties Gostenm Secenekleri MQTT Tablosu |  Ain Konfigire Rtd
Sirala: |1d =] + Ekle % Kaldir
id Variable Alias Line Label Name Nokta Sayis Dedigken Tipl Protokol Tipi Baslangis Adresi Protocol Object Type Nesne Sinifi Send Periodically Gonderim Metodu Dedis
001 word _tablo_okuma tablo_okuma 10 0 MODBUS 10000 MODREG_TYPE U16 0 Enabled Higbir Degigimde 0
® New Variable ? X
Ism
[\-/ord_tablo_okuma
Baglangis Adresi
10000
Tabloyu CSV ye aktar ] ] 0% I
Hat Enket!
Import data from CSV | Use this template to import data
pel ,tablo_okuma :: WTabo |
Nokta Sayisi
Frotokol Tipl
[mopgus =l
Nesne Tipi
[MoDREG_TYPE_UL6 =]
Nesne Sinifi
[0 1=
¥ send periodically
Gonderim Metodu
[Hicoir Dedisimde ~]
Degisim Degeni
Agklama
Update
iptal

Modbus Word Tablo blogu Uzerine tasinan veriler bu PLC izerinden baska bir Modbus TCP

istemci tarafindan okunmak istendiginde, Projeler / Degisken Adres Tablosu kullanilabilir.

Word Tablo bloguna “Hat Etiketi” tanimlanir. Tanimlanan bu hat etiketi degisken adres
tablosundaki “Hat Etiketi” bdlimuinden segilir. Boylece baslangi¢ adresinden itibaren Word Tablo

blogunun boyutu kadar Modbus Word adresi cihaza otomatik olarak tanimlanir.

Boylece diger Modbus TCP istemcileri bu PLC’nin Degisken Adres Tablosunda kayitl adreslerini
okuyabilir.

Not: Degisken adres tablosuna tanimlanan Modbus adresleri, Mikrodiagram ’da otomatik olarak
tanimlanan Modbus degisken adres araliklarindan farkh segilmelidir. (1000, 4000, 6000, 8000’den

baslayan Modbus adresleri kullaniimamalidir.)
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Ardisik Adreslere Okuma

Modbus Oku/Yaz Tablosu

Parametreler | HatTanmi | Notar |

Blok Adi (MoyTo )|
Modbus RTUID |1 =
Yazmag Adresi [0 =
Yazmag Saysi |3 =
Forksiyon  |0x03 —Tutan Yazmaglan Oku -l
BaytSras.  |BADC =l

Modbus Okuma/Yazma Tablosu (MOYT) ile baska bir Modbus RTU/TCP Kdle’'nin degiskenlerini

okumada diger bir ydntem; degerlerin sirali adresli yazmaglar tizerine okunmasidir.

Yukaridaki érnekte, MOYT blogu ile 3 adet Word degiskenin okunmasi amaglanmistir. Bunun icin

MOYT blogunda 3 adet yazmag igin yer agiimistir.

MOYT blogundaki “Yazmag Adresi” ile Modbus RTU/TCP Kdéle’'nin hangi adresinden itibaren

okuma yapilacagi segilir.
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MOYT blogundaki “Yazmag Sayisi” ile Modbus RTU/TCP Koéle’nin, “Yazmag Adresi’nde segilen
adresinden itibaren ka¢ adet adresin okunacagdi segilir. (Yukaridaki érnekte 0. Adresten itibaren 3

adet adresin okunacagi segilmistir.)

MOYT blogunun “Tab” girisine baglanan Word Yazmactan itibaren sirali adresli 3 adet Word
Yazmag uzerine (4008., 4009. ve 4010. Modbus adresli Word Yazmaglar) Modbus RTU/TCP

Kole’deki veriler okunacaktir.

Okuma iglemi MOYT blogunun “Ttk” girisine gelen her yukselen kenar tetiklemesinde tekrarlanir.

Modbus RTU/TCP Kole Adresleri Modbus RTU/TCP Efendi Adresleri
0. Adres 4008. Adres
1. Adres 4009. Adres
2. Adres 4010. Adres

Not: Bu érnekte MOYT blogunda sadece 3 adet adres igin yer agildigindan 4011 Modbus Adresli

blok ile okuma yapiimamistir.
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Ardisik Adreslere Yazma

........................... M‘::6004..................

% Modbus Oku/Vaz Tablosu ? X

Parametreler ] Hat Tarmi ] Motlar ]

Blok Ad [moyTo

Modbus RTUTD |1

Yazmag Adresi |IZI

b LR L

Yazmag Sayisl |6

Fonksiyon 0x10 — Coklu Yazmaca Yaz -

Bayt Sirasi BADC ~

Modbus Okuma/Yazma Tablosu (MOYT) ile baska bir Modbus RTU/TCP Koéle'nin ardisik siral
yazilabilir degdigkenlerine (W veya R/W) deder yazilabilmektedir.

Yukaridaki 6érnekte, MOYT blogu ile 3 adet Analog degiskenin degerinin Modbus RTU/TCP Koéle'ye
yazilmasi amaclanmistir. Bunun icin MOYT blogunda 3 adet Analog degisken igin yer agilmigtir.
(Her bir Analog degisken, 2 Word degiskenlik alan kaplamaktadir.)

MOYT blogundaki yazmag adresi Modbus RTU/TCP Koéle cihaza yazma yapilacak baslangig

adresidir.

MOYT blogundaki “Yazmag Sayisi” ile Modbus RTU/TCP Kdle’nin, “Yazmag Adresi’nde segilen
adresinden itibaren ka¢ adet adrese yazma yapilacagi segilir. (Yukaridaki érnekte 0. Adresten

itibaren 3 adet Analog adrese yazma yapilacagi segilmistir. 0., 2. ve 4. adresler)
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MOYT blogunun “Tab” girigsine baglanan Analog Giris blogundan itibaren ardigik sirali adresli 3
adet Analog Yazmag tzerindeki veriler (6000. Modbus Adresli AlIO blogu, 6002. Modbus Adresli
AQO blogu, 6004. Modbus Adresli Analog Yazmag blogu) Modbus RTU/TCP Koéle'ye yazilacaktir.

MOYT blogunda “Fonksiyon” tipi yazma fonksiyonu olarak ve degisken tipine uygun secilmelidir.
(Coklu Yazmaca Yaz, Coklu Bobinleri Yaz, gibi...)

Yazma islemi MOYT blogunun “Ttk” girigine gelen her yukselen kenar tetiklemesinde tekrarlanir.

Modbus RTU/TCP Kéle Adresleri Modbus RTU/TCP Efendi Adresleri
Analog Adres 0 Analog Adres 6000
Analog Adres 2 Analog Adres 6002
Analog Adres 4 Analog Adres 6004
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Tablodan Ardigik Adreslere Yazma

Modbus Oku/Yaz Tablosu

Parametreler | HatTanm | Notiar |

Blok Adh [M[IYTU ] Long Tablo

Modbus RTUID Il = Parametreler | Hat Tarumi | Motlar

Yazmag Adresi [0 =

Vaamag Says |6 = Blok Adi (LTRO ]
Forksiyon f0510 - Coklu Yazmaca Yaz | TabloTipi  |Déngiisel |
BaytSrasi  |BADC -l Tablo Boyutu [ 12 ]

Modbus Okuma/Yazma Tablosu (MOYT) ile baska bir Modbus RTU/TCP Koéle'nin ardisik siral
yazilabilir degigkenlerine (W veya R/W) deger yazilabilmektedir.

Yukaridaki 6rnekte, MOYT blogunun “Tab” girisine baglanan Long Tablo blogunda 3 adet Long
degisken icin alan aciimistir. (Her bir Long degisken, 2 Word degisken kadar alan kaplamaktadir.)

MOYT blogundaki “Yazmag Adresi” Modbus RTU/TCP Kdle cihaza yazma yapilacak baslangi¢
adresidir.
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MOYT blogundaki “Yazmag Sayisi” ile Modbus RTU/TCP Koéle’nin, “Yazmag Adresi’nde segilen
adresinden itibaren ka¢ adet adrese yazma yapilacagi segilir. (Yukaridaki érnekte 0. adresten

itibaren 5. adrese kadar yazma yapilabilir. 0,1,2,3,4,5. adresler.)

MOYT blogunun “Tab” girisine baglanan Long Tablo blogunun “In” girisine baglanan Analog Girig
(AlOQ) blogundan dakikada bir 6rnek alinmaktadir. Alinan érnekler Long tabloda 3 indekse

yazilmaktadir. Tablodaki degerler de saniyede bir Modbus RTU/TCP Koéleye yazilmaktadir.
MOYT blogunda “Fonksiyon” tipi yazma fonksiyonu olarak ve degisken tipine uygun secilmelidir.
(Coklu Yazmaca Yaz, Coklu Bobinleri Yaz, gibi...)

Yazma islemi MOYT blogunun “Ttk” girisine gelen her yikselen kenar tetiklemesinde tekrarlanir.

10.13MODBUS STATUS BLOK

10.13.1 Baglantilar

Efe: Efendi girisi

#MSta0: Baglanti durumu

Rtu: Kole ID Girisi

10.13.2 Baglanti Aciklamalarn
Efe: Efendi girisi

Efendi blok baglantisi girigidir.

Rtu: Kole ID girisi

Durum bilgisini alinacak Modbus Kole cihaza ait ID bilgisidir.

#MSta0: Baglanti durumu
Bu c¢ikis baglanti durumu bilgisi igindir.
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10.13.3  Ozel Ayarlar

% Modbus Status 7 bt
Parametreler ] Hat Tarumi ] Motar ]
Blok Adi (Mstao ]
Modbus Kéle Adresi | 1 il

[ Log-kayit bellegine ekle
Modbus Koéle Adresi: Hangi Modbus kéle

cihazinin durum bilgisi alinacak ise blok
LCD/Web Izleme/MQTT Format Ozelliklerinden bu adres segimi yapilir.

[ DevMET ile senkronla

(¢ Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedigtirme MQTT Hat Etiketleri

r

L_ Tamam )I:_ Iptal ]

10.13.4 Blok Aciklamasi

Modbus RTU/TCP Efendi blok lizerinden okuma ve yazma yapilan Kole cihazlarin durum bilgisi bu
blok ile okunur. Modbus Status blok, bagli oldugu efendi blok Uzerinden durum bilgisini okur. Hangi
kéle adresin durumunun okunacagi, blok secgeneklerinden veya Modbus Status blogunun “Rtu”
girisi Uzerinden girilir.

Blok ¢ikisi 1 ise girilen kdle adresindeki Modbus cihazi ile iletisim var ve basarili demektir. Blok

cikisi O ise girilen koéle adresindeki Modbus cihazi ile iletisim yok veya cevap paketleri hatalidir.

Blok c¢ikisl, ilgili kdle cihaza istek gonderdikten sonra cevap alininca glncellenir. Kdle cihazdan
beklenen cevap, tanimlanan bekleme siresince alinamaz ise bu bekleme siresinin sonunda

durum bilgisi O olarak glncellenir.

269 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



MiCGRODEV”

sl Kgrirakie Teknole” be v

10.13.5 Ornek Uygulama

e s e e

........................ : 0 .....EeI

B DR () L MLO J@

........................ . t. ... ..B: 6001 -

Vo IRV GG el | G.Zl?lj.:::::::im':s.opz,.
froter

o . Lat
O - e (9]¢ SRR S R
S At

o - = 5 3
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(1) (2)
Ornekte; Modbus Status blogu ile Modbus TCP/RTU Kélelerle olan haberlesme baglanti durumu
sorgulamasi yapimistir.

Haberlesme baglantisi varken Modbus Status blok ¢ikisi 1 dederini aliyor. Haberlesme baglantisi
yokken ise Modbus Status blok ¢ikisi O degerini alir.
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10.1464 Bit Veri Tipi Okuma Ornegi

10.14.1 Genel Bakis

64 bit uzunlugundaki isaretli veya isaretsiz tamsayi (int64/uint64) verilerin Modbus RTU/TCP
protokoll Uzerinden okunmasi, yiksek ¢ézundrlikll sayaglar, zaman damgalari, bayuk dlgekli
enerji 6lctimleri gibi uygulamalarda gereklidir. Mikrodev RTU cihazlari, bu tiir verileri 4 adet ardisik
16-bit Modbus yazmaci (holding register) kullanarak okuyabilir. Ancak, bu islem igin 6zel bir

yapilandirma ve veri birlestirme islemi gereklidir.

64-bit (int64) veri okuma islemi dogrudan bir blok ile yapilmaz. Bunun yerine asagidaki yapi
kullanilir:

Modbus Oku/Yaz Tablosu (MOYT) blogu ile 4 adet ardisik Modbus yazmaci okunur.

Okunan 4 Word (8 byte) veri, Makro (MCR) bloguna génderilir.

Makro blogu, bu 4 Word’i BADC bayt sirasina gore birlestirerek 64-bitlik bir tamsay! olusturur.
Elde edilen deger, diger bloklara aktarilir veya kaydedilir.

Not: Mikrodev cihazlarda 64-bit veri tipini dogrudan destekleyen 6zel bir "Modbus Okuyucu" blogu

bulunmamaktadir. Bu nedenle, bu islem MOYT + MCR kombinasyonu ile yapilir.
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10.14.2  Ornek Uygulama
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* Modbus Oku/Yaz Tablosu

Parametreler l Hat Tarmum ] Moitlar ]

Modbus RTU ID: Hangi ID’den veri alinacak
ise blok segeneklerinden girilen degerdir.

Blok Adi [ MOYTD

Modbus RTU ID |1

Yazmag Adresi | 500

Yazmag Sayis |4

Fonkshyon |0xﬂl3 — Tutan Yazmaclan Oku

Bayt Siras: |BaDC
[ write 0 when failed
[ Log-kayt belledine =kle
[ DevNET ile senkronla
LCD/Web izleme/MQTT Format:
(" fzleme Tok/MOQTT Blok Numaralan

(" Sadece Tzleme/MQTT Hat Etiketleri

(" izleme ve Dedistirme [MQTT Hat Etiketleri

L Lol k] ] bl L

(Lo )

iptal

)

Yazmag Adresi: Kole ID’lerdeki okunacak
yazmag adresleri girilir.

Yazmag Sayisi: Girilen yazmag adresinden
sonra kag adet yazmag okunacagi bilgisi
girilir.

Fonksiyon: Verilerin hangi fonksiyon kodu ile
yazilacagi segilir.

Bayt Sirasi: Verilerin hangi bayt sirasi ile
girilecegi belirlenir.

Yukaridaki érnekte, Modbus RTU ID:1 olan kole cihazdan, 500. adresinden itibaren ardisik

modbus adresli 4 adet yazmag okunarak bir int64 degeri olusturulmaktadir.

Makro (MCR) Blogu igerigi
Aciklama:

v0: 1. Word (en dustuk 16 bit)

v1: 2. Word — 16 bit sola kaydirilir (* 65536)

v2: 3. Word — 32 bit sola kaydirilr (* 4294967296)

v3: 4. Word — 48 bit sola kaydirilir (* 281474976710656)

Toplam: vO + v1 + v2 + v3 — 64-bit sonug

Olusan 64-bit deger, #MCRO ¢ikigindan alinir.

Makro Blogunda yer alan makro :
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[v0=i0+0]

[v1=i1*65536]
[v2=i2*4294967296]
[v3=i3*281474976710656]
[v4=v0+v1]

[vE=v2+Vv3]

[00=v5+v4]

[E]

274 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



MiCRODEV"

11 IEC DNP3 PROTOKOL BLOKLARI

11.1 IEC101 Kole

11.1.1 Baglantilar

Ser: Haberlesme girisi

Tri: Blok tetikleme girisi

Asd: Asdu adresi girisi

#11010: Blok numarasi gikisi

Dur: Durum bilgisi ¢ikis

11.1.2 Baglanti Aciklamalari

Ser: Haberlesme qirisi

Haberlesme girisidir.

Tri: Blok tetikleme girisi

Blok tetikleme girisidir.

Asd: Asdu adresi girisi

Asdu adresinin tanimlandigi giristir.

#11010: Blok numarasi cikisi

Blok numarasinin goéruldagu cikistir.

Dur: Durum bilgisi cikisi

Durum bilgisinin gdzlemlendigi ¢ikistir.
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1.3 Ozel Ayarlar

@ |EC101 Kole ?
Parametreler l Hat Tarmi ] Motar ]
Blok Ad (11010
BaglanbAdresi | 1
AsduAdresi |1|
Tetim Tipi |Unbalanced

BaglanbAdresi Boyutu |2

AsduAdresi Boyutu |2

COT Boyutu 1

I0A Boyutu |2
[ Logkayt belledine ekle
[ DevMET ile senkronla
LCD/Web Izleme MQTT Formah
(% Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri

] b bl b L] bl el L

Baglanti Adresi: Link katmani adresidir.

Asdu Adresi: ASDU katmani adresidir.

iletim Tipi: Balanced ya da Unbalaced protokol
secimi yaptlir.

Baglanti Adresi Boyutu: Link adresinin kag byte
olacagi secimi yapilr.

Asdu Adresi Boyutu: Asdu adresinin kag byte
olacagi secimi yapilr.

- -
L Tamam JL iptal

COT Boyutu: Cause Of Transmission alaninin kag
byte olacagi secimi yapilir.

I0A Boyutu: Information Object Adreslerinin kag
byte olacagi secimi yapilir.
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11.1.4 Blok Aciklamasi
IEC101 blok eklenerek, RTU uzerinde IEC 60870-5-101 Kole aktif hale getirilir.

Ser girisi: IEC101 blok “Ser” girigsine TCP Soket veya Seri Port blogu baglanir.

Birden fazla sunucuya hizmet vermek igin her bir sunucu icin IEC101 blok eklenmesi gerekir.
Asd girisi: IEC101 Asdu adresi, blok seceneklerinden veya IEC101 blok “Asd” girisinden girilebilir.

Tri girisi: Tetik yikselen kenarinda, IEC101 nesneleri arasinda periyodik gonderim aktif segilen

nesnelerde, Periyodik COT ile sunucuya iletilir. Tetikleme girisidir bos birakilabilir.
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11.2DNP3 Slave Blok Tanimlamalari

11.2.1 Baglantilar

Ser: TCP Soket Girisi #DNP30: Baglanti Durum Bilgisi

Trg: Tetik Girisi
Q2: Kullaniimiyor

Asd: Asdu Adresi Girisi | [ . .. L. ........

11.2.2 Baglanti Aciklamalarn

Ser: TCP Soket Girisi

DNP3 protokolun galisacadi TCP server soket blogu bu girigsten baglantisi yapilir.
Trg: Tetik Girisi

Periyodik gonderim igin tetik girisidir. YUkselen kenar olarak calisir.

Asd: Asdu Address Girisi

ASDU adresi girigi olarak kullanilir.
#DNP30: Baglanti Durum Bilgisi.

Master ile slave arasindaki baglanti durumunu kontrol etmek icin kullanilir. DNP3 master ile
baglanti kuruldugunda 1 degerini verir.
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11.2.3 Blok Ozel Ayarlari

“® Dnp3 Kéle ? x
Parametreler \ Hat Tanimi Motar
BlokAd  [DNP30 )
YerelAdres |IZ| il

™ Log-kayit belleine ekle Yerel Adress: DNP3 slave adresi tanimlanir.

[ DevNET ile senkronla
LCD/Meb IzlemeMQTT Formah
(* Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Defistirme MQTT Hat Etiketleri

~ - ~
| Tamam || Iptal |
I S _,J

11.2.4 Blok Aciklamasi

Projeye DNP3 Slave blok ekleyerek, RTU Uzerinde DNP3 protokoll aktif hale getirilir.
Ser Girisi:

DNP3 blok ser girisine TCP veya Seri port blogu eklenir.

Not: Birden fazla master a hizmet vermek igin her bir master icin telediagram projesine DNP3

Slave blok eklenmesi gerekir.
Trg Girisi:

Tetigin ylkselen kenarinda, DNP3 nesneleri arasinda periyodik génderim aktif segilen nesneler,

Periyodik COT ile mastera iletilir.

Bu giris periyodik gonderim yapilmak istenmiyorsa bos birakilabilir.

Asd Girisi:

DNP3 Asdu adresi, blok 6zel ayarlar yerine disaridan ayarlanmak istenirse Asd girisi kullanilir.

#DNP30 Cikisi:

Master ile slave arasindaki baglanti durumunu kontrol etmek igin kullanilir. DNP3 master ile

baglanti kuruldugunda 1 degerini verir.
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.| " TCP Soket Blogu ? X

Parametreler I HatTanmi | Motlar
Bokad  [Tsso ]
Tep Soket
SoketTipi
(" TCP Istemd (¢ TCP Sunucu

C__ )

TCP Sunucu

Dinleme Portu | 20000 3:
IP Filtresi 2

Media Type |Eﬂ'|emet j
I Log-+kayit belledine ekle
I DewNET ile senkronla

LCD/Web Izleme/MQTT Format

@ Tzleme Tok/MQTT Blok Numaralar

" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri

o ~ 7 ~
| Tamam || iptal |
i A J

RTU lojik projesine DNP3 Slave blogu eklendiginde, RTU Gizerinde DNP3 protokolu aktif hale gelir.
Bu protokolin RTU'daki degiskenlerle iliskilendirilmesi, degisken adres tablosu araciligiyla
gerceklestirilir. Bu tabloda tanimlanan degiskenler, master cihazi ile dogru iletisim kurulmasini

saglar.

Object 60 ve Object 80, DNP3 protokollnin kritik nesnelerindendir ve master ile iletisim

kurulabilmesi icin dedisken adres tablosunda mutlaka tanimlanmahdir:

o Object 60: Olay (event) ve statik verilerin siniflandiriimasini ve talep edilmesini saglar. Bu
nesne, master cihazin belirli siniflara (Class 0, Class 1, Class 2, Class 3) yonelik sorgular
gondermesine ve yalnizca ilgili verilerin alinmasina olanak tanir.

e Object 80: Cihazin i¢ durumu ve teshis bilgilerini izlemeye hizmet eder. Bu nesne, RTU'nun
guncel ve iletisim durumu gibi bilgilerinin kontrol edilmesini saglar.

Object 60 ve Object 80 degiskenlerini tanimlamak igin degisken adres tablosuna gidilir. Hat etiketi,

baglangi¢ adresi gibi girdiler rastgele segilebilir.

@ Degisken Adresi Tablosu

Degigken Adresi Tablosu

Srala:  [1d *|  4EKe *® Kaldir
d Defjisken Alias  Hat Etiketi Adi  Mokta Sayisi  Defisken Tipi  Protokol Tipi  Baslangis Adresi | Protocol Object Type Nesne Sinifi
0001 class CLASS 1 o DNP3 10 DMP_QBITYPE_CLASSOB) (60) o
0002 device DEVICE 1 0 DNP3 1 DMP_OBJTYPE_DEVICEOB) (8D} 0

Not: Eger DeviceObj (Nesne 60) ve ClassObj (Nesne 80) degiskenleri dedisken adres tablosunda

tanimlanmazsa, DNP3 Master ile Slave arasinda haberlesme saglanamaz

11.2.5 DNP3 Degisken Adres Tablosu Tanimlamalari
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11.2.5.1 Degisken Adres Tablosu

RTU lojik projesindeki degiskenlerin DNP3 protokolli ile iliskilendiriimesi icin degisken adres
tablosu kullanilir.

@ main.mdv - untitled - Telediagram

Dosya Build Araglar Pencere Yardim

Lo | GosterinSecenekler | IEC6185 | Dnp3Maste | IECI03Maste | MQTTTabks | MOD- | AnKenfigr | RwConfi | RESTTabl |

= .., (= ) Degisken Adresi Tablosu
Projeler

Degisken Adresi Tablosu 8
Simulasyon
Srala: 1d > 4 Ede % Kaldr

11.2.5.2 Hat Etiketi Tanimlama
Telediagram projesine eklenen tim bloklar igin Hat Etiketi tanimlamasi yapilabilir. Degisken adres
tablosunda protokol adresleri ile iliskilendirme yapabilmek icin, ilgili bloklarin hat etiketi

tanimlanmis olmasi gerekmektedir.

~ .. ... ... ... .| ™ Analog Yazmag 7 *
""""""" Parametreler  Hat Tanimi l Motlar |

-------------- Hat Tarmi
Hat etiketinde kullarilacak bir tarm girin:
[Hat etiketi test )

[ Tamam /j[ Iptal /I

11.2.5.3 Hat Etiketi Iliskilendirme
Hat etiketleri ile protokol adreslerinin iligkilendirilmesi, dedisken adres tablosundaki “Ekle”

butonuna basilarak ¢cikan menuden saglanir.
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282

W New Variable

Isim

Baslangis Adresi

I

Object Set No

o

Hat Etiketi

ﬂ__

Nokta Sayisi

isim: Degiskeni tanimlayan &zel bir isim
verilir. Ayni isim birden ¢ok kez
kullanilamamaktadir.

Baslangic Adresi: Master Gzerinde bu
degisken icin ayrilan adres buraya yazilir.
(Desimal deger olarak yazilir.)

lo

Quality Register Block

ﬁﬂ___

Send Trig Block

L«

ﬂ__

Protokol Tipi

L

[YGE

Nesne Tipi

L]

|DNP_OBITYPE_BINARYINPUT

Object Static Variation(0-15)

L

. -

Object Event Variation(0-15)

1

Nesne Sinifi

o
[ Periyodik Génder

Génderim Metodu

]Seviye Dedisiminde

Degisim Degeri

0,00

Agklama

l

Ekle |

Add and Continue |

iptal I

Object Set No: IEC104 protokol
tanimlamalarinda kullanihr.

Hat Etiketi: Telediagram lzerindeki
iliskilendirilecek blok, hat etiketiyle segilir.

Nokta Sayisi: Otomatik olarak hesaplanir.
Tablolarda anlamhidir.

Quality Register: IEC104 protokol
tanimlamalarinda kullanilir.

Send Trig Block: Blogun tetik girisinden
bagimsiz bir tetik ile DNP3 verileri
gonderilmesi istenirse bu kisimdan tetik
blogu secilir ve buradaki tetige bagimli veri
gonderebilmesi icin blok 6zel ayarlarinda
yer alan periyodik gonder se¢eneginin tikli
olmamasi gerekmektedir.
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“* New Variable ? X

Isim
l

Baslangis Adresi

Object Set No

o
Hat Etiketi

pol = =]
Nokta Sayis!

E

Quality Register Block

Protokol Tipi: Modbus, DNP3, IEC101,
IEC104 arasindan segim yapilir. Protokol
tipine gore nesne tipleri degisecektir.

Nesne Tipi: DNP3 nesne tipi segilir. Detayh
bilgi icin nesne tipleri kismina bakiniz.

2= &

Send Trig Block Obfc.ect St.atlc Va.rlatlon: Bellrtl!en
degiskenin, statik olarak hangi varyasyonda

ﬂ“‘ = varsayilan olarak génderilecegi segilir. 0'dan

Protokol Tipi farkli bir deger girilmelidir.

|one3 ~]

Nesne Tipi

L

|DNP_OBJTYPE_BINARYINPUT 01
Object Static Variation(0-15)
>

Object Event Variation(0-15)

L]

[1
Nesne Sinifi
|o =l

[v Periyodik Génder

Gonderim Metodu

ISeviye Dedisiminde Ll

Dedisim Degeri

0,00

Agklama

Eki

1]

Add and Continue |

iptal |

Object Event Variation: Belirtilen
degiskenin, event olarak hangi varyasyonda
varsaylilan olarak gonderilecegi segilir. 0’dan
farkli bir deger girilmelidir.

Nesne Sinifi: Degiskenin ait oldugu sinif
bilgisi secilir. Detayl bilgi icin nesne siniflari
kismina bakiniz.

Periyodik Gonder: DNP3 Slave blogunun
tetik girisine ylkselen kenar sinyali
gonderildiginde periyodik gonderme olarak
bu degiskende Mastera gonderilsin mi
secimidir.
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“ New Variable

Isim

I

Baslangis Adresi

Object Set No

o

Hat Etketi

ﬂ_ﬁ

Nokta Sayisi

[

Quality Register Block

ﬂ__

Send Trig Block

L«

ﬂ__

Protokol Tipi

L

|one3

Nesne Tipi

L«

|DNP_OBITYPE_BINARYINPUT

Object Static Variation(0-15)

L

.

Object Event Variation(0-15)

|1

Nesne Sinifi

Lo

o
[v Periyodik Gonder
Gonderim Metodu

|Seviye Degisiminde

Degisim Dederi

0,00

Agklama

Ekle |

Add and Con

iptal |

Gonderim Metodu: Tanimlanan degiskenin
degeri degisince yapilacak islem segilir.
Hicbir Degisimde: Deger degisimi gonderimi
tetiklemez.

Seviye Degisiminde: “Degisim Degeri” nde
tanimlanan miktar degisim olunca
gonderim tetiklenir.

Ylzde Degisiminde: “Degisim Degeri” nde
tanimlanan yizde kadar degisim olunca
gonderim tetiklenir.

integral Degisiminde: “Degisim Degeri” nde
tanimlanan deger eklenen nesnenin birim
zamanindaki degisimlerinin toplamini
asarsa gonderim tetiklenir. Birimi saniyedir.
Detayh bilgi icin Olay Mekanizmasi kismina
bakiniz.

Degisim Degeri: “Gonderim Metodu” nda
tanimlanan yiizde, seviye ya da integral
degisim degeri bu kisimdan ayarlanir.

Aciklama: Agiklama girisidir. Bos
birakilabilir.
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11.2.6 DNP3 Nesne Siniflari

DNP3 protokollindeki sinif yapisi, verilerin 6ncelik ve kategorilere gére gruplandiriimasini
saglayarak iletisim etkinligini artirir. Veriler, Sinif 0, Sinif 1, Sinif 2 ve Sinif 3 olmak Uizere doért ana
sinifta toplanir ve bu siniflar, degisken adres tablosunda belirtilen nesne siniflarina gére

tanimlanir.

Sinif 0 (Class 0): Bu sinif, statik (degismeyen) veriler icin ayrilmistir. Statik veriler, bir cihazdaki
verinin mevcut degerini yansitir. Ornegin, bir sensoériin o anki dlgiim degeri, bir anahtarin mevcut
konumu gibi bilgiler Sinif 0'da yer alir. Sinif O verileri genellikle disuk onceliklidir ve master
tarafindan talep edildiginde gonderilir. Sinif 0’a atanmig noktalar olay (event) bildirmez. Bir

cihazdaki tim statik veri turlerini okumak, Sinif 0"t okumakla ayni anlama gelir.

Sinif 1 (Class 1): Bu sinif, ylksek oncelikli olay verileri icin kullanilir. Bir olay (event), bir veri
noktasindaki bir degisiklik veya bagska bir tetikleyici sonucu ortaya cikar. Sinif 1 olaylari, diger
siniflara gére daha acil olarak kabul edilir. Genellikle, 6nemli durum degisiklikleri veya kritik
alarmlar gibi yiksek dncelikli bilgiler bu sinifa atanir. Ornegin, bir giivenlik sisteminde izinsiz girig

algilandiginda bu olay Sinif 1 olarak rapor edilebilir.

Sinif 2 (Class 2): Bu sinif, orta 6ncelikli olay verileri i¢in kullanilir. Sinif 2 olaylari, Sinif 1
olaylarindan daha az acil, ancak Sinif 3 olaylarindan daha 6nceliklidir. Daha az kritik durum
degisiklikleri veya olaylar bu sinifa atanir. Ornegin, bir cihazdaki bir uyari sinyali Sinif 2 olarak

rapor edilebilir.

Sinif 3 (Class 3): Bu sinif, disuk 6ncelikli olay verileri i¢in kullanilir. Sinif 3 olaylari, diger siniflara
gore daha dusuk bir 6ncelige sahiptir. Genellikle, rutin olaylar veya daha az acil durum
degisiklikleri bu sinifa atanir. Ornegin, bir cihazdaki bir dlgtimiin belirlenen arali§ asmasi durumu

Sinif 3 olarak rapor edilebilir.

Not: Master cihazdan Unsolicited Enable sorgusu ile DNP3 verileri almak isteniyorsa, ilgili adreste
mutlaka 0 degerinden farkli bir sinif (class) tanimi bulunmalidir. Sinif (class) tanimi O olarak
belirlenmig adresler i¢in unsolicited mesajlar gonderilemez. Bu nedenle, kritik veya olay bazli

verilerin dogru sekilde iletiimesi icin degiskenlerin sinif (class) yapilari dikkatlice tanimlanmalidir.
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11.2.7 DNP3 Nesne Tipleri

DNP3 slave cihazi, asagida belirtilen nesne tiplerindeki varyasyon 0 komutlarina, degisken adres
tablosunda tanimlanan statik ve event varyasyonlari ile yanit verir. Bu nedenle varsayilan olarak

atanmak istenen statik ve event varyasyonlar degisken adres tablosunda mutlaka tanimlanmalidir.

Bu nesneler, degisim (event) olaylarinin veya statik durumlarin sorgulanmasi ve iletilmesi icin

kullanilir.

DNP3 Nesne Tipi
Binarylnput - Data Object 01 — Static Variation: 0
BinarylnputChange - Data Object 02 — Event Variation: 0
BinaryOutput - Data Object 10 — Static Variation: 0
Analoglnput- Data Object 30 — Static Variation: 0
AnaloglnputChange- Data Object 32 — Event Variation: 0
AnalogOutput - Data Object 40 — Static Variation: 0

Not: Binary Input Change ve Analog Input Change nesne tipleri, degisken adres tablosunda
tanimli dedildir. Bunun yerine, degisim takibi icin Binary Input ve Analog Input nesne tipleri
kullanilir. Eger bu nesnelerde "dedisimde gonder" 6zellidi etkinlestiriimisse, bu degiskenlerde bir
degisim meydana geldiginde, DNP3 Slave cihazi, Master cihazin sorgusuna uygun sekilde (Binary

Input Change veya Analog Input Change olarak) yanit verir.
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DNP3 Okuma Yoéniinde Nesne Tipleri

DNP3 protokoline gére, master cihaz, slave cihaza 0 Varyasyon sorgusu gonderdiginde, slave

cihaz yalnizca dedisken adres tablosunda tanimli statik varyasyonlarla yanit verir. Bunun yani sira,

master tarafindan bir degisken icin 6rnegin varyasyon 1 ile sorgu gonderildiginde, slave cihaz ilgili

degiskenin farkl bir varyasyonla tanimlanmig olmasina bakmaksizin, varyasyon 1 ile yanit verir.

287

Binary Input Degiskeninin Destekledigi Varyasyonlar

DNP3 Nesne Tipi — Binarylnput(1)

Single Bit Binary Input
Data Object 01 — Static Variation 01

Binary Input With Status
Data Object 01 — Static Variation 02

DNP3 Nesne Tipi — BinarylnputChange(2)

Binary Input Change Without Time

Data Object 02 — Event Variation: 01

Binary Input Change With Time
Data Object 02 - Event Variation: 02

Data Object 02 — Event Variation: 03

Binary Input Change With Relative Time

Binary Output Degiskeninin Destekledigi Varyasyonlar

DNP3 Nesne Tipi — BinaryOutput (10)

Binary Output
Data Object 10 — Static Variation: 01

Binary Output Status
Data Object 10 - Static Variation: 02

Analog Input Degiskeninin Destekledigi Varyasyonlar

DNP3 Nesne Tipi — Analoginput(30)

32-Bit Analog Input
Data Object 30 — Static Variation: 01

16-Bit Analog Input
Data Object 30 — Static Variation: 02

32-Bit Analog Input Without Flag
Data Object 30 — Static Variation: 03

16-Bit Analog Input Without Flag
Data Object 30 — Static Variation: 04

Short Floating Point Analog Input
Data Object 30 — Static Variation: 05

Long Floating Point Analog Input
Data Object 30 - Static Variation: 06

DNP3 Nesne Tipi — AnaloglnputChange(32)

Data Object 32 — Event Variation: 01

32-Bit Analog Change Event Without Time

16-Bit Change Event Without Time
Data Object 32 — Event Variation: 02

Data Object 32 — Event Variation: 03

32-Bit Analog Change Event With Time
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16-Bit Analog Change Event With Time

Data Object 32 - Event Variation: 04

Short Floating Point Analog Change Event

Data Object 32 — Event Variation: 05

Long Floating Point Analog Change Event

Data Object 32 - Event Variation: 06

Short Floating Point Analog Change Event With Time
Data Object 32 — Event Variation: 07

Long Floating Point Analog Change Event With Time
Data Object 32 — Event Variation: 08

Analog Output Degiskeninin Destekledigi Varyasyonlar

DNP3 Nesne Tipi — AnalogOutput(40)

32-Bit Analog Output Status

Data Object 40 — Static Variation: 01

16-Bit Analog Output Status

Data Object 40 - Static Variation: 02

Short Floating Point Analog Output Status

Data Object 40 - Static Variation: 03

Long Floating Point Analog Output Status

Data Object 40 - Static Variation: 04

Not: Degiskenlerin destekledigi varyasyonlar disinda herhangi bir varyasyon tanimlanmamalidir.
Slave cihaz, yalnizca burada belirtilen varyasyonlari desteklemektedir. Bu nedenle, farkh

varyasyonlarin kullanimi haberlesme hatalarina yol agabilir.

Not: 0. varyasyon, master cihaz slave cihaza varsayilan olarak tanimlanan varyasyonlari

sorgulamak igin kullanir. Bu nedenle, slave cihazda 0. varyasyon tanimlanmamalidir.
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11.2.7.2 DNP3 Kontrol Yéniinde Nesne Tipleri
Slave cihazda kontrol ydninde desteklenen nesne tipleri su sekildedir:

DNP3 Nesne Tipi

Control Relay Output Block

Data Object 12 —Variation 01

32 Bit Analog Output Block

Data Object 41 - Variation 01

16 Bit Analog Output Block

Data Object 41 - Variation 02

Short Float Analog Output Block
Data Object 41 - Variation 03

Cihazda degisken adres tablosunda tanimlanan 2 farkli kontrol yoninden nesne tipi
bulunmaktadir. Bunlar Control Relay (12) ve Control Analog (41) nesne tipleridir.
11.2.8 DNP3 Olay (Event) Mekanizmasi

11.2.8.1 DNP3 Nesneleri icin Olay Tanimi

Binary Input Change ve Analog Input Change nesne tipleri, dedisken adres tablosunda taniml
degildir. Bunun yerine, degisim takibi icin Binary Input ve Analog Input nesne tipleri kullanilir. Eger
bu nesneler "degisimde gonder" dzelligi etkinlestiriimisse, bu degiskenlerde bir degisim meydana

geldiginde, DNP3 Slave cihazi, Master cihazin sorgusuna uygun sekilde yanit verir.

Degisken adres tablosunda, DNP3 nesneleri icin degisimde gonder secimi mevcuttur. Bu menide

tanimlanan degdiskenin degeri degisince yapilacak islem segilir.
Hicbir Degisimde: Deger degisimi gonderimi tetiklemez.

Seviye Degisiminde: “Degisim Degeri” nde tanimlanan miktar kadar degisim olunca génderim

tetiklenir.

Yuzde Degisiminde: “Degisim Degeri” nde tanimlanan ylizde kadar degisim olunca gdénderim

tetiklenir.

integral Degisiminde: “Degisim Degeri” nde tanimlanan deger eklenen nesnenin birim zamanindaki

degisimlerinin toplamini asarsa génderim tetiklenir.
Degisim Degeri “Goénderim Metodu” ile birlikte ylzde, seviye ve integral dedisim degerini ayarlar.

Ornegin degisken adres tablosunda tanimlanan DNP3 nesnesinin gonderim metodu integral

degisiminde segcilip, degisim miktar1 10 girildiginde;

Tanimlanan degiskenin degisim miktar 2 oldugunda (tanimlanan degiskenin son degeri ile bir
onceki degeri arasindaki fark alinir) génderim 10/2 (deg@isken adres tablosuna girilen degisim

degderi bolu tanimlanan degiskenin dedisim miktari) isleminden dolayi 5 sn sonra,

degisim miktari 5 oldugunda génderim 10/5 isleminden dolayi 2 sn sonra,
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degisim miktar 15 oldugunda, degisken adres tablosuna girilen degisim miktarindan buyuk

olmasindan dolayi hemen tetiklenecektir.
DNP3 Olay (Event) Durumlarinin Anlik iletimi

DNP3 Slave cihazi, "Degisimde Gdnder" olarak tanimlanan durumlari ve olay olarak algilanan

degisiklikleri etiketler. Etiketlenmis bir olay oldugunda:

Eger slave ile master arasinda baglanti mevcutsa ve master cihaz unsolicited mesajlarini kabul

edecek sekilde etkinlestiriimisse, ilgili nesne hemen unsolicited mesaiji olarak iletilir.

Not: Unsolicited génderimi, yalnizca master cihazin bu 6zelligi desteklemesi ve aktif olarak

ayarlanmis olmasi durumunda gercgeklestirilir.

Not: Master cihazdan Unsolicited Enable sorgusu ile DNP3 verileri almak isteniyorsa, ilgili adreste
mutlaka 0 degerinden farkl bir sinif (class) tanimi bulunmalidir. Sinif (class) tanimi 0 olarak

belirlenmig adresler i¢in unsolicited mesajlar gdnderilemez.
DNP3 Master ile Baglanti Yokken Olay (Event) Durumlan

RTU cihazi, degisimde génder tanimli olan ve degisim tespit edilmis durumlari olay olarak etiketler.
Bu veriler cihazda Sinif (Class) verileri olarak saklanir. Bellekte saklanan bu sinif (class) olay
verileri, Class 1, Class 2 veya Class 3 veri okuma sorgulari ile Master cihaz tarafindan okunabilir.

Eger unsolisted gdnderme etkinlestiriimisse, RTU cihazi bu verileri otomatik olarak mastera iletir.

Eger slave ile master arasinda baglanti yok ise, rtu cihazi class verilerini olay kayit hafizasina

ekler ve tekrar baglanti kuruldugunda géndermek Uzere saklar.

Not: Saklama islemi igin DNP3 Slave blogunun 6zel ayarlarindan log-kayit bellegine ekle segenedi

secili olmalidir.

Not: Baglanti kuruldugunda log-kayit belleginde tutulan tim class verilerinin mastera gonderilmesi
isteniyorsa DNP3 Slave blogunun 6zel ayarlarindan DevNET ile senkronla segenegi segili

olmalidir.

Not: DNP3 nesneleri arasinda periyodik gonderim aktif segilen nesnelerin degerleri olay (event)

olarak algilanmaz. Yani periyodik gdnderimler baglanti yokken log kayit bellegine eklenmez.

DNP3 degiskenlerindeki eventlar agagidaki tabloda belirtiien DNP3 nesne tipleri araciligiyla iletilir:

DNP3 Nesne Tipi
Binary Input Change Without Time
Data Object 02 — Event Variation 01
Binary Input Change With Time
Data Object 02 - Event Variation 02
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Binary Input Change With Relative Time

Data Object 02 - Event Variation: 03

32 Bit Analog Input Change Without Time

Data Object 32 - Event Variation 01

16 Bit Analog Input Change Without Time

Data Object 32 - Event Variation 02

32-Bit Analog Change Event With Time

Data Object 32 - Event Variation: 03

16-Bit Analog Change Event With Time

Data Object 32 - Event Variation: 04

Short Floating Point Analog Change Event

Data Object 32 - Event Variation: 05

Long Floating Point Analog Change Event

Data Object 32 - Event Variation: 06

Short Floating Point Analog Change Event With Time
Data Object 32 - Event Variation: 07

Long Floating Point Analog Change Event With Time
Data Object 32 - Event Variation: 08

291 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



MiCGRODEV”

sl Kgrirakie Teknole” be v

11.3IEC104 Kole Blok Tanimlamalan

11.3.1 Baglantilar

Ser: TCP Soket Girisi #11040: Baglanti Durum Cikisi

Ttk: Tetik Girigi

Out:
Asd: Asdu Adres Girigi

11.3.2 Baglanti Aciklamalan

Ser: TCP Soket Girisi

IEC104 protokoluiniin gahsacagi TCP Soket blogunun baglantisi bu giristen yapilir.
Trg: Tetik Girisi

Periyodik génderim igin tetik girisidir. YUkselen kenar olarak galisir.

Asd: Asdu Adres Girisi

ASDU adres girisi olarak

kullanilir.#11040: Baglanti

Durum Cikisi

IEC104 Kdle bloguna bagh IEC104 Master varsa bu ¢ikis 1 olur.
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11.3.3 Blok Ozel Ayarlari
AsduAddresi: IEC104 Kole Blogunun ASDU
adresi bu kisimdan veya IEC104 Kdle
blogunun Asd girisinden tanimlanabilir.
W |ECT04 Kale ? >
Parametreler ] HatTanm | MNotiar TO: TCP baglanti timeout siresidir.
Blok Ad |11040 ]
AsduAdresi |1 :I
TO(Seconds) | 30 il
- T1: Test APDU timeout siresidir.
T1(Seconds) | 15 :I
T2(Seconds) | 10 :I
T3(Seconds) | 20 :I
S | 12 :l T2: Ack igin timeout suresidir.
W '3 =
Group Count |2 :I
Max Client in Group |5 :I
Object Sets | 1 :| T3: Test frame gonderme siresidir.

[ Log4ayit belledine ekle

[ DevMET ile senkronla

LCD/Web izlemeMQTT Format K: Alinan paketteki sequence numarasi ile
@ fdeme Tok/MQTT Blok Numaralar gobnderme durum degiskenindeki numara
arasinda izin verilecek maksimum fark buradan

belirtilir.

(" Sadece Izleme MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

-~

( Tamanm :, [ iptal W: w kadar | Formatinda APDU alindiktan sonra

ACK gonderilir.

-/

Group Count***; Cihazin IEC104 Slave olarak
kac adet Master ile baglanti kurabilecegi
buradan belirtilir. Bu deger RTU cihazlar ve DM

cihazlar igin maksimum 4 olabilmektedir.
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Max Client in Group**: Bir IEC104 Master a

maksimum ka¢g adet Slave baglantisi

W [ECT04 Kéle ? >
kurulabilecegi buradan belirtilir. (Bu deger
Parametreler ] Hat Tarurmi ] Motar suanlik 5 olarak ayarlanmistir.)
Blok Ad 11040 ]
AsduAdresi |1 :I
TO(Seconds) 130 = Object Sets*: Birden fazla IEC104 Slave
T1(Seconds) 115 = tanimlayabilmek igin kullanilir. IEC104 nesneleri
T2(Seconds) |1|:| :l buraya girilen deger sayesinde farkli Slave
T3(Seconds) |2|:| :l adreslerine tanimlama yapilabilmektedir.
- Degisken adres tablosunda yer alan Object Set
¢ |12 :I No kismi ile birlikte kullanilir. Detayl bilgi igin
W |8 :I Blok Ac¢iklamalarina bakiniz.
Group Count |2 :I
Max Client in Group |5 :I
Object Sets | ) :l Log-kayit bellegine ekle: Sunucu ile baglanti yok

™ Logkayt bellegine ekle iken, blok degerleri olay kayit hafizasina

™ DevNET ile senkrorla eklenmesi isteniyorsa log-kayit bellegine ekle

LCD/Web Tzeme MQTT Format secenegi secili olmalidir.

(* Izleme Tok/MOQTT Blok Mumaralan

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

¢ 1Zeme ve Defigtirme MQTT Hat Etiketleri DevNET ile senkronla: Baglanti kuruldugunda

tim bloklarin degerleri sunucuya gdnderilmesi

e ~

N
| Tamam || Iptal ] | isteniyorsa bu segenek secili oimalidir.

*Telediagram versiyon 18 ve sonrasi igin gegerlidir.
**Telediagram versiyon 18’den daha 6nceki siriimlerde bu ézellikler Mikroterminal uygulamasi lizerinden
o6zel komut géndererek saglanmaktadir.
***Cihaz firmware versiyonu 19.09 ve (izeri olanlarda, Group Count degeri maksimum 4 olarak
kullanilabilmektedir. (Daha eski siiriim RTU cihazlarda maksimum 2)
Not: Group Count dederi arttik¢a, degisken adres tablosuna tanimlanabilecek maksimum nesne sayisi
azalir:

e Group Count = 1 — 500 adet dedisken

e Group Count = 2 — 250 adet degisken

e Group Count = 3 — 170 adet dedisken

e Group Count = 4 — 125 adet dedisken

294 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



MiCGRODEV”

Al Kerfrolsie Tekngle” Devi

11.3.4 Blok Acgiklamasi

RTU Uzerinden IEC104 protokolunun aktif hale getirilebilmesi igin Telediagram projesine IEC104
Kole blogu eklenmeli ve IEC104 Kole blogunun “Ser” girisine TCP Soket blogu baglanmahdir.
Burada yer alan TCP Soket blogunun 6zel ayarlarindan TCP Soket Tipi “Sunucu” olarak segilmeli
ve dinleme portu tanimlanmalidir. TCP Soket blogunu aktif edebilmek igin TCP Soket blogunun
“Etk” girisine Yluksek Kapisi Blogu baglanmalidir.

Birden fazla sunucuya hizmet verilmesi isteniyorsa Telediagram projesinde yer alan her bir sunucu
icin IEC104 Kole blogu eklenmesi gerekmektedir.

IEC104 Asdu adresi, IEC104 Kole blogunun 6zel ayarlarindan ayarlanabilecegi gibi IEC104 Kole
blogunun “Asd” girisinden de ayarlanabilmektedir.

IEC104 nesneleri arasinda periyodik gonderim aktif secilen nesnelerin degerleri, IEC104 Kole
blogunun “Ttk” girisine ylkselen kenar sinyali gelmesi ile sunucuya iletilir. Periyodik ya da tetikleme
ile veri gonderimi olmayacaksa tetikleme girisi bos birakilabilir.

Cihaz Gizerinde birden fazla IEC104 Slave acmak istenirse IEC104 Kdle blogunun 6zel ayarlarinda
yer alan object sets kismindan ayarlanma yapiimalidir. Bu kisim degisken adres tablosu ile birlikte
kullaniimaktadir. Degisken adres tablosunda IEC104 nesneleri icin tanimlama yaparken girilen
object set no kismi object sets dederine gore girilmelidir.

Ornegin IEC104 Kole blogunun 6zel ayarlarindan object sets degeri 1 girildiyse degisken adres

tablosunda bu bloga karsilik gelen object set no kismi 0 olmalidir. (2°=1)

IEC104 Kole blogunun 6zel ayarlarindan object sets degeri 2 girildiyse degisken adres tablosunda
bu bloga karsilik gelen object set no kismi 1 olmalidir. (2'=2)
IEC104 Kole blogunun 6zel ayarlarindan object sets degeri 8 girildiyse degisken adres tablosunda

bu bloga karsilik gelen object set no kismi 3 olmalidir. (23=8)

11.3.5 Ornek Uygulama
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Kullanian Bellek: %2
“# TCP Soket Blogu 7 X

Parametreler | HatTanm | Wotler |

Bokad  [TsB0 ]
Tcp Soket
‘SoketTipi
’7 " TCP istemd @ TCP Sunucu
—TCP Istemd ——————

Sunucu Portu IU

~TCP Sunucu

Media Type [Ethernet =l

I™ Logkayit bellegine ekl=

I™ DevNET ile senkronia
CD/Web .MQTT Formah

(® izleme Tok/MQTT Blok Numaralar
" Sadece fdleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

(=

W |EC104 Kale 1 X

Parametreler | HatTanm | Notar |

Group Count

I

Max Clientin Group |5
[ Object Sets. J1 :I]
I Log-ayit bellegine eke
™ DevhET lle senkronla
CD/\eb Izleme/MQTT Format

(® izleme Tok/MQTT Blok Numaralar
(" Sadece izleme/MQTT Hat Etiketleri
" izleme ve Degistirme MQTT Hat Etiketleri

SE=SI -
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 TCP Soket Blogu 7 *

Parametreler | Hat Tarumi | Motlar |

Blokad  [TsB1 )

—Tep Soket
—SoketTipi

" TCP istemd @ TCP Sunucu

—TCP Istemd

Sunucu Portu IU

—TCP Sunucu

Media Type IEIha'nEt ;I
I Log4ayit bellegine ekle
I DewNET ile senkronla

CDWeb fzlemeMQTT Format

@ izleme Tok/MQTT Blok Numaralan

" Sadece fzeme/MQTT Hat Etiketleri

" izleme ve Dedistirme MMQTT Hat Etiketleri

(g (i)

# |EC104 Kole ?

X

Parametreler | HatTanm | Notar |

Group Count |2

Mzx Client in Group. |5

lobectses [

™ Logkayt belledine ekle

™ DevNET ile senkronla
CD/Web izlemeMQTT Format

7]
3 [ T T A

@ fzleme Tok/MQTT Blok Mumaralar
" Sadece Idleme/MQTT Hat Etketieri
(" izleme ve Degistirme MQTT Hat Etiketleri

MEES
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“® TCP Soket Blogu ? X

Parametreler I Hat Tarmi | MNotlar I

Blok ad  [Ts8B2 ]

~Tip Soket
—SoketTipi

" TCP Istemd ® TCP Sunucu

—TCP Istemd

Sunucu Portu IO

Sunucu IPsi [ ]

—TCP Sunucu

Dinleme Portu |2406

L] 2

PFitess |

Media Type IEIhEl'net ;I
™ Logkayit bellefine ekle
™ DevNET ile senkronla

CD/Web Izleme/MQTT Format

@ izleme Tok/MQTT Blok Numaralar

" Sadece fzleme/MQTT Hat Etiketleri

" Izleme ve Degigtirme MQTT Hat Etiketleri

((temem J( bl )

W |EC104 Kale 7 *

Parametreler | HatTanm | Hatiar |

Group Count |2

Max Client in Group |5

kbiectSeIs ls

I Log+ayit bellegine ekie

I DevNET ile serkronla
CDjWeb IzlemeMQTT Format

B
) b ] e el e ] e el

@ izleme Tok/MQTT Blok Numaralari
(" Sadece izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

==

Ornek uygulamada 3 farkli dinleme portu igin 3 farkli IEC104 Kéle blogu tanimlandi. Tanimlama

yapilir iken her IEC104 Kole bloguna farkli Object Sets degeri verildi.
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Dinleme portu 2404 igin IEC104 Kole blogunun 6zel ayarlarindan object sets degeri 1 olarak
belirtildiginden dolay! dedisken adres tablosunda bu degere karsilik gelen object set no degeri 0
olarak girildi. (2°=1)

[R—

untvecs
Giaz Konfigirasyon | PLC ve Usantiar Metn Tablosu Bock Froperses Variole Acireszes Gasterm Segenekien IECE 1850 Crp3 Master IECIO3Master | MQTT Tablosu Time Sy Crder Hoo-C Ain Kanfigire At Config RESTTable
= - ® New Variable ? £ -
(P Degisken Adresi Tablosu
@ -
[k
Degigken Adres Teblosu 5
Saglargs Adresi
sea: [ig ¥ e X alr [
W DefghenAls  MatElkebAd  NokaSwm  OejskmTel PromiaiTp  BasngsAdes  Protocol CoectType | [RITSETRO | puemetiod  Degsmosjeri  QuiityRegsiBok  Aghama  SedTrgBock  ShortRuisel
0001 1 zm0 1 2 IEC104 1 M_ME_Na_1 (5} o pute Only o 65535 65535 .
0002 11 Atam0. 1 2 IECTD4 1 VME HAT 5} fute Only o 85535 es535
0003 1-1 Arz0 1 2 IECTO4 1 M_ME_NA_1 (9} Lo ite Only o 65535 65535
2w wrma =l
Nokia Sapa
N
Qualty Regster Block
2= Kl
Send Trg Block
2= =
Protokol T
== =]
Nesne Tl
e raim =
Mesne i
fo =]
I Pripodk Gancer
Gonderin Metady
[seviye Dedgminge =]
Deygm Degeri
[o.00
Agkiama
L I =l 7
[ o ]
akdar | 0%
Iptal
Excel den i v ko | b

Dinleme portu 2405 igin IEC104 Kdle blogunun &ézel ayarlarindan object sets dederi 2 olarak
belirtildiginden dolayI dedisken adres tablosunda bu degere karsilik gelen object set no degeri 1
olarak girildi. (2'=2)

untitiedS
ChazKonfigirasyony | PLCveUzantlar | MetnTabosu |  BlockPropertes | (L INeime)) | GosteimSecenekeri | IEC61850 | Dmp3Master | IECIO3ME @ pew Variable 2 x | Ankonfare | RtdConfic | RESTTable |
F Degisken Adresi Tablosu fsim
e
Baslangis Adresi
Degisken Adresi Tablosu T a
1
Srala: 1d - 4 Ede K Kaldr I Ohjectsethio |
d Defisken Alas  HattketiAd  NoktaSays  DediskenTpi  ProtokolTipi  BaskngisAdesi  Protocol Object Type Nesne Sinfi I [1 | fity Register Block Agkama  SendTrigBlock  ShortPulsel
0001 1 =A¥zm0 1 2 IEC104 1 M_ME_NA_1 (5} 0 Disabled Hat Etketi 5 65535
0002 11 £4¥zm0 1 2 [EC104 1 M_ME_NA_1 () 0 Disabled 5 65535
0003 111 <arzmo 1 H EC10s 1 MMENA T @) o Disabled Pl Py = ks peees
Nokta Sayisi

[x

Quaity Register Blodk

el = H
Send Trig Block.

2= &|
Protokl Tipi

[iEcios &
Nesne Tii

[MvE A _1(9) |
Nesne Smii

o 5|
I Periyodic Génder

Gander letodu

[Sevive Deisminde =]

Degisim Degeri

[o.00

Agkiama

|
ipeal
Tabloyu Excel e aktar | 0%

Excel den iceri veriaktar | fceri veri aktarmak ign bu sablonu kilann
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Dinleme portu 2406 igin IEC104 Kole blogunun 6zel ayarlarindan object sets degeri 8 olarak
belirtildiginden dolay! dedisken adres tablosunda bu degere karsilik gelen object set no degeri 3
olarak girildi. (23=8)

e

hozkonfgirasyors | PLCveUsantler | MetmTabloss | olockropertes | (EITITIEY) | costeimd w naw varmore 7 x || e | mmeorcow | woc | s | ey | etk |
gisken Adresi Tablosu fsm
| )
Baslangs Adresi
Degisken Adresi Tablosu T 8
1
sra:  fid > ke X Kaldr T
1 Defiskendis  HatEtketAd  NoktaSays  DedskenTpi  Protokol i nﬁg;uu’ih |i,-mm. ExcateMethod  DefsmDeder  QuallyRegsterBlock  Agkama  SendTrigBlock  ShortPuisel
0001 1 =arzmo 1 2 IECIos 1 Hat Etketi 9 Execute Only o 65535 65535 -
0002 1.1 #tzm0 1 2 IEC10s 1 fye Degisiminde  Execute Only o 65535 65535
0003 114 ey 1 2 IECT04 1 P [savmoz: avam0 | JiveDegisiminds  Execute Only o 5 5
Nokta Saysi
[t
Qualty Regiter Block
£ |
Send Trg Block
2= g
Protokol Tpi
[Eci04 =l
Nesne Tii
[M_vE_NA_T ) |
Nesne S
o =]
I Periyodik Gander
Gonderin Metods
[sevive Degsiminde =l
Dedisim Degeri
o0
Agklama
[
4 -
Tabloyu Excel e aktar | 0% L‘
iger ver aktar | b

Degisken adres tablosunda 104 nesneleri tanimlandi.

Cihaza TCP lzerinden baglanti kuruldu ve online izleme baslatildi.

= D DO TrErHOCO Kulanian Bellek: %2
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Vinci uygulamasi tzerinden farkli dinleme portlari igin IEC104 Master agildi ve génderilen deger
takip edildi.

° -}

Options  Hardware  Help
Extra

e — e — . S—
Protocol: [ECcomsie ] " [Tretocerto [
. svoe == o ke '
. :
Settings Console Statistic | » Tags System | Channel
Settings Console Stabstic ‘ > [ Tam

Cause ASDU 104 Vaiue [Tame

Options  Hardware  Help

ASDU

Cause
M_E]NA_1 (70 5. In Spontan (3 3 1 2
M_ME_NA_1(3) _Spontan ()

Options  Hardware  Help

o G — v
STOP
] C=— o

Bettings I Console ]

E||&

 1(70)  Pos. Int (4) (T=0
JE_NA_1(9)

mr o 2 - = ( ) m
Best g

C\Users \mikrodev \Documents \Vinci\ Defauk-20230720033058 vinci

301 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



MiCGRODEV”

sl Kgrirakie Teknole” be v

11.3.6 IEC104 Degisken Adresi Tablosu Tanimlamalari
11.3.6.1 Degisken Adres Tablosu
Telediagram projesine, IEC104 Kole Blok eklenmesi ile RTU icinde IEC104 protokolU aktif hale

gelir.
Telediagram projesindeki degiskenler, IEC104 iligkilendiriimesi ise degisken adres tablosundan

saglanir.

Dosya Build Araglar Pencere Yardim

untitleds

I Cihaz Konfigirasyonu | PLC ve Uzanhlar | Metin Tablosu | Block Properties | Variable Addresses | Giisterim Segenekleri | IEC61850 |
Kap: Editorii
m (=4 Degisken Adresi Tablosu
Projeler @
Degisken Adresi Tablosu
Simulasyon +
Sirala: Id Z Ekle | K Kaldr |

Not: Cihaz firmware versiyonu 19.09 ve lzeri olanlarda Group Count degeri maksimum 4
olarak kullanilabilmektedir. Daha eski suriim RTU cihazlarda maksimum 2’dir. Group Count
arttikca degisken adres tablosuna tanimlanabilecek maksimum nesne sayisi azalir:

e Group Count =1 — 500 adet degisken

e Group Count = 2 — 250 adet degisken

e Group Count =3 — 170 adet degisken

e Group Count =4 — 125 adet degisken
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11.3.6.2 Hat Etiketi Tanimlama
Telediagram projesine eklenen tim bloklar icin telediagram yazihmi otomatik olarak hat

tanimlamasi yapmaktadir. Telediagram projelerinde daha kolay proje okuyabilmek i¢in bloklarin
kullanim yerlerine gore hat tanimlari yapilabilmektedir.

Not: Hat tanimlamasi yapilir iken bosluk birakilmamasina ve Turkce karakter kullanilmamasina

dikkat edilmelidir.

BN @ Anaiog Yazma 2

[ ParametrelerNoﬂar]
................ e —
Hat etiketinde kullamilacak bir tarm girin:

[hat_etiketi_1 )

r ~ i Y
| Tamam || Iptal |
A% ST wy
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Hat Etiketi Iliskilendirme

Hat etiketleri ile protokol adreslerinin iligkilendiriimesi, degisken adres tablosundaki “Ekle”

butonuna basilarak ¢ikan mentden sadlanmaktadir.

* MNew Variable

Isim

7

X

Baslangis Adresi

Object Set No

ol

Hat Etiketi

Mokta Sayisi

Quality Register Blodk

2=

Send Trig Block

4]

Protokol Tipi

L]

[IEC104

Mesne Tipi

4]

IM_sP_NA_1 (1)

Mesne Sinifi

L]

o
Iv Periyodik Génder
Ganderim Metodu

4]

|Hichir Dedjisimde

Dedisim Dederi

0,00

Aciklama

isim: Bu kisimdan degiskene, degiskeni

tanimlayan 6zel bir isim verilir.

Baslangi¢ Adresi: SCADA (izerinde bu
degisken igin ayrilan adres buraya yazilir.

(Desimal deger olarak yazilir.)

Object Set No: Birden fazla IEC104 Slave
tanimlayabilmek icin kullanilir. IEC104
nesneleri buraya girilen deger sayesinde
farkh Slave adreslerine tanimlama
yapilabilmektedir. IEC104 Koéle blogunun
Ozel ayarlarinda yer alan Object Sets kismi
ile birlikte kullanilir. Detayl bilgi icin Blok

Aciklamalari kismina bakiniz.

Hat Etiketi: Telediagram izerinde

iliskilendirilecek blok, hat etiketiyle segilir.

Nokta Sayisi: Otomatik olarak hesaplanir.

Tablolarda anlamlidir.
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“® Mew Variable

Isim

Baslangis Adresi

Object Set Mo

ol

Hat Etiketi

oF

Mokta Sayisi

Quality Register Blodk

A=

Send Trig Block

L]

oF=

Protokol Tipi

L]

IEC104

MNesne Tipi

L]

|M_sP_MA_1 (1)

Mesne Sinifi

L]

0
Iv Periyodik Génder

Gonderim Metodu

L]

|Hichir Degjisimde

Dedisim Dederi

|0,00

Aciklama

Ekle |

Add and Continue |

Iptal |

Quality Register Block: Quality Register
tanimlanacak blok girigidir. Detayli bilgi i¢in
Quality Register Blok Ayarlari kismina
bakiniz.

Send Trig Block: Blogun tetik girisinden
bagimsiz bir tetik ile IEC104 verileri
gonderilmesi istenirse bu kisimdan tetik
blogu segilir. Buradaki tetige bagimli veri
gonderebilmesi igin blok 6zel ayarlarinda yer
alan periyodik génder segeneginin tikli

olmamasi gerekmektedir.

Protokol Tipi: Modbus, Dnp3, IEC101,
IEC104 arasindan segim yaplilir. Protokol

tipine gore nesne tipi degisecektir.

Nesne Tipi: IEC104 nesne tip bilgisi segilir.
Detayli bilgi icin Nesne Tipleri kismina

bakiniz.
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® Mew Variable

Isim

Baslangis Adresi

Object Set Mo

ol

Hat Etiketi

Mokta Sayisi

Quality Register Block

L]

Protokol Tipi

L]

IEC104

Mesne Tipi

L]

|M_sP_MA_1 (1)

Mesne Simfi

L]

0
Iv Periyodik Génder

Ganderim Metodu

L]

|Hichir Dejisimde

Dedisim Degeri

Nesne Sinifi: Degiskenin ait oldugu sinif bilgisi

segilir.

Periyodik Gonderim: IEC104 Kole blogunun “Trg”
girisine ylkselen kenar sinyali génderildiginde
periyodik gdnderme olarak bu degiskende

SCADA’ya gonderilsin mi seg¢imidir.

Gonderim Metodu: Tanimlanan degiskenin
degeri degisince yapilacak islem segilir.
Hicbir Degisimde: Deger degisimi gonderimi
tetiklemez.

Seviye Degisiminde: “Degisim Degeri” nde
tanimlanan miktar kadar degisim olunca
gonderim tetiklenir.

Yizde Degisiminde: “Degisim Degeri” nde
tanimlanan yizde kadar degisim olunca
gonderim tetiklenir.

integral Degisiminde: “Degisim Degeri” nde
tanimlanan deger eklenen nesnenin birim
zamanindaki degisimlerinin toplamini asarsa
gonderim tetiklenir. Birimi saniyedir. Detayh bilgi

icin IEC104 Olay Mekanizmasi kismina bakiniz

Degisim Degeri: “Gonderim Metodu” nda tanimlanan

|':'":":' ylizde, seviye ya da integral degisim degeri bu
Acklama kissmdan ayarlanir.
Add and Co |
Aciklama: Aciklama girigidir.
iptal |
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3.7 IEC104 Nesne Tipleri

IEC104 Okuma Yoniinde Nesne Tipleri

IEC 104 Nesne Tipi

Pe

1 (single-point)

Binary, Word, Analog, Long

double-point)

Word, Analog, Long

bitstring)

(
3 (
5 (step position)
7 (
O (

measured normalized value)

Binary, Word, Analog, Long

11 (measured scaled value)

measured short floating point)

Binary, Word, Analog, Long

13 (
15 (integrated totals)
20 (packed single-point)

21 (normalized value without quality
descriptor)

30 (single-point information with time tag)

Binary, Word, Analog, Long

31 (double-point information with time tag)

Word, Analog, Long

32 (step position information with time tag)

33 (bitstring of 32 bit with time tag)

34 (measured normalized value with time
tag)

Binary, Word, Analog, Long

35 (measured scaled value with time tag)

36 (measured short floating point number
with time tag)

Binary, Word, Analog, Long

37 (integrated totals with time tag)

38 (event of protection equipment with
time tag)

39

40
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IEC104 Kontrol Yoniinde Nesne Tipleri

Okuma tipi ile eslestirilen her blok i¢cin yazma dediskeni de otomatik olarak olusturulmaktadir.

Tanimlanan okuma nesnelerine yazma olarak erisilebilecek degisken tipleri su sekildedir:

308

Okuma igin secilen
IEC 104 Nesne Tipi

Ayni datapointe yazma igin eriselebilecek

IEC 104 Nesne Tipi

1 (single-point)

45 (single command)

58 (single command with time tag)

3 (double-point)

46 (double command)

59 (double command with time tag)

13 (measured short floating point)

50 (set point command, short floatingpoint)
63 (set point command, short floating-

point number with time tag)

30 (single-point information with time tag)

45 (single command)
58 (single command with time tag)

31 (double-point information with time
tag)

46 (double command)
59 (double command with time tag)

36 (measured short floating point numberwith time
tag)

50 (set point command, short floatingpoint)

63 (set point command, short floating-
point number with time tag)
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11.3.8 Quality Register Blok Ayarlari

Cihazlarimizda Quality Descriptor (QDS) bitleri ve buna badli olarak Quality Register
BlokAyarlari desteklenmektedir. Quality Descriptor bit tanimlari; OV, BL, SB, NT, IV,
CY, CA, Erdir. Bilindigi gibi tanimlanan nesne tiplerine gére QDS kullanimi g¢esitlilik
gOstermektedir.Asagida Quality Descriptor (QDS) tanimlama tablosu gdsterilmistir.

Durum OV CcY CA El BL SB NT v
QDS
overflow carry adjusted elapsed | blocked | substituted topical | invalid
quality flag flag flag quality quality flag quality | quality
flag flag flag flag
1 overflow carry | counter elapsed | blocked | substituted not invalid
was time not topical

adjusted valid

0 no no counter elapsed | not not topical | valid

overflow carry | was not time blocked | substituted

adjusted valid

Kullanilacak QDS degerleri Bit Birlestirme Bloguyla olusturulup degisken adresler
kisminda |EC104 iligkilendirmesi sirasinda Quality Register Blok ayariyla
tanimlanmis olur.

Ornegin IEC 104 protokolllyle okuma degerini tanimlayacagdiz. Okuma nesne tipi olarak 36
— measured short floating point number with time tag, secgiyoruz. Quality Register

Blok tanimlamasi igin QDS degerleri tanimlayacagiz. Bunun igin QDS bit tanimlamasi

su sekilde;0.bit OV, 4.bit BL, 5.bit SB, 6.bit NT, 7.bit IV bilgilerini icermelidir. Bit

Birlestirme Blogunu Quality Register Blok olarak tanimlayabiliriz.
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11.3.9 Komut Gonderim Ayarlari

IEC104 protokolinde uygun nesne tiplerinde Single Command, Double Command
ve Set Point Command 6zelligini desteklemektedir. Nesne tipleri komut tirleri
eslesmesi Nesne Tipleri Tablosunda gosterilmistir. Ayarlari ise su sekildedir; Hat
etiketi iliskilendirme islemi yapilirken secilen IEC104 protokoll ayarlarinda nesne
tipine bagh olarak secenekler otomatik olarak gériinmektedir. Ornegin, Nesne tipi 45
(Single Command) secildiginde Sekil 6 da gorildigu gibi parametre ayarlari igin
secenekler aktif olmaktadir. Short Pulse Duration ya da Long Pulse Duration
degerleri icin birer yazmacg segilir. Girilen deder ms olarak islem gorecegi
unutulmamalidir.

Execution Metot da listeden secilir. Execution Metot 2 tiirdir. islemin tek komutla
gerceklesmesi isteniyorsa Execute Only secilir. Farkli 2 onay durumu isteniyorsa
Select Before Execute segilir. Ornegin 2 farkli komutla onay isteyen islemlerde Select
Before Execute secenegi kullanilabilir. Bunun i¢in dnce Select komutu sonrasinda

ise Execute komutu gdnderilmelidir.
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Protokol Tipi

[EC104 x|
Mesne Tipi

|c_sc_MA_1(45) |
MNesne Sinifi

lo =
Iv Send Periodically

Giinderim Metodu

|Seviye Dedigiminde j
Short Pulse Duration ﬂ|5hort Pulse Duration :: WYzm0 ﬂ
Long Pulse Duration ﬂhong Pulse Duration :: LYzm2 ﬂ
Execution Method |Execube Only ﬂ

Acklama Select Before Execute

iptal |

11.3.10 IEC104 Olay (Event) Mekanizmasi

Degisken adres tablosunda IEC104 nesneleri icin degisimde génder segimi
mevcuttur.

Degisken adres tablosunda tanimlanan génderim methodu ile tanimlanan degiskenin
degeri degisince yapilacak islem segilir. Gonderim methodu kismi degisken degeri
kismi ile birlikte kullaniimaktadir.

Hicbir Degisimde: Deger degisimi gonderimi tetiklemez.

Seviye Degisiminde: “Degisim Degeri” nde tanimlanan miktar kadar degisim olunca
gonderim tetiklenir.

Yuzde Degisiminde: “Degisim Degeri” nde tanimlanan ylzde kadar degisim olunca
gonderim tetiklenir.

integral Degisiminde: “Degisim Degeri” nde tanimlanan deger eklenen nesnenin birim
zamanindaki degisimlerinin toplamini asarsa génderim tetiklenir.

Degisim Degeri “Gonderim Metodu” ile birlikte ylzde, seviye ve integral dedisim
degerini ayarlar.

Ornegin degisken adres tablosunda tanimlanan IEC104 nesnesinin génderim metodu
integral deg@isiminde segilip, degdisim miktari 10 girildiginde;

Tanimlanan degiskenin degisim miktar 2 oldugunda (tanimlanan degiskenin son
degeri ile bir 6nceki degeri arasindaki fark alinir) génderim 10/2 (degisken adres
tablosuna girilen degisim degeri boli tanimlanan degiskenin degisim miktari)

isleminden dolayi 5 sn sonra,
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degisim miktari 5 oldugunda gdénderim 10/5 isleminden dolayi 2 sn sonra,
degisim miktari 15 oldugunda, degisken adres tablosuna girilen degisim miktarindan

blylk olmasindan dolayl hemen tetiklenecektir.

RTU cihazi, degisimde génder tanimli olan ve degisim tespit edilmis durumlari olay
olarak etiketler ve olaya zaman etiketi atar. Etiketlenmis bir olay olmasi durumunda
eger sunucu ile baglanti varise ilgilinesne COT 0x03 Spontaneous olarak aninda iletilir.
Eger sunucu ile baglanti yok ise, cihaz olay kayit hafizasina ekler ve tekrar sunucu
baglantisi kurulunca géndermek Uzere saklanir. Saklama islemi icin IEC104 Kole

blogunun 6zel ayarlarindan log-kayit bellegine ekle segenegi secili olmalidir.

Not: Baglanti kuruldugunda tim etiketlerin sunucuya gonderilmesi isteniyorsa IEC104

Kdle blogunun ézel ayarlarindan DevNET ile senkronla segcenegi segili olmalidir.
Not: IEC104 nesneleri arasinda periyodik gdénderim aktif secilen nesnelerin degerleri

olay (event) olarak algilanmaz. Yani periyodik génderimler baglanti yokken log kayit

bellegine eklenmez.
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Log kayit bellegine eklenen olay (event) sayisinin 10000’e ¢ikartmak igin
AT+EVENTLOG=4 parametresinin mikroterminal izerinden génderilmeli ve parametre
ayarlandiktan sonra cihaza reset atilmalidir.

Bu parametrenin ayarlanmamasi durumunda default olay sayisi 512 olacaktir.

Not: AT+EVENTLOG parametresi 6zel modbus 160 adresi Uzerinden de
degistirilebilmektedir.

11.3.10.1 IEC104 Redundancy Grup Ozelligi
Not: Telediagram versiyon 18 ve dncesi icin asagida anlatilan ayarlar gegerlidir.
Versiyon 18 ve sonrasi igin Mikroterminal Gzerinden yapilan ayarlamalar, IEC104

Kole Blogunun 6zel ayarlarindan yapilmaktadir.

Mikrodev RTU IEC104 Slave olarak IEC104 Master ile baglanti kurabilir. Bu
baglanacak Master IP’lerin sayisinin AT komutu ile veya IEC104 Kole blogu

Uzerinden cihaza tanimlanmasi gerekir.

Telediagram versiyon 18 oncesi igin;

Mikroterminal uygulamasi agilir, 6zel komut girigi kismindan

AT+OPTIONS=7,<BAGLANACAK MASTER IP SAYISI> komutu génderilir.
Ornegin Edasta iki farkli sunucu IP’ si varsa bu komut su sekilde olur,
AT+OPTIONS=7,2

>> AT+OPTIONS=7,2 Write Commad
OPTIONS=0K

>> AT+OPTIONS=7,? Read Command
OPTIONS=2

Bu parametre girildikten sonra cihaza reset atiimalidir. AT+RESET=1
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Not: IEC104 Slave blogunun baglanacagi Master sayisi RTU serisi cihazlar icin

maksimum 2, DM serisi cihazlar igcin maksimum 4’tdr.

Telediagram versiyon 18 ve sonrasi i¢cin Redundancy grup tanimlamasi igin

Blok Ozel Ayarlari kismina bakiniz.

11.3.10.2 Log Kayit Belleginde Tutulan Analog Esik Degerini Diizenleme Ozelligi
Baglanti yok iken log kayit belleginde tutulan analog degerlerinin esik degerleri

Uzerinde degisiklik yapilabilmektedir.

Mikroterminal uygulamasi agilir, 6zel komut satirindan gonderilecek
AT+OPTION=8,<ANALOG EVENT CARPANI>

komut satirinda yer alan analog event c¢arpani, badlanti yok iken log kayit tutulan
analog

degerlerin esik degerleri zerinde islem yapmayi saglar. Buraya yazilan degerler 0’dan
farkh set edilirse, baglanti yokken, event esigi buradaki katsayi ile ¢arpilir.

Ornegin;

AT+OPTION=8,0 ise baglanti yoksa, analog olaylar log kayit bellegine eklenmez.
AT+OPTION=8,1 ise degisken tablosunda girilen deder kadar degisimde log kayit
bellegine kaydeder.

AT+OPTION=8,10 ise degisken tablosunda girilen degerin 10 kat daha buyuk degisim
de

log kayit bellegine kaydeder.

>> AT+OPTIONS=8,10 Write Command
OPTIONS=0K

>> AT+OPTIONS=8,? Read Command
OPTIONS=10

Bu parametre girildikten sonra cihaza reset atiimalidir. AT+RESET=1

Not: Buraya girilen esik degeri projede tanimlanan tim IEC104 Slave ler i¢in

gecerlidir.
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11.3.10.3 IEC104 Baglanti Bilgisi Ogrenme Komutu
AT komutu ile IEC104 baglanti bilgisi 6grenilebilir.

Telediagram versiyon 18 éncesi igin;

Mikroterminal uygulamasi agilir, 6zel komut girigsinden
AT+COMSTATUS=iec104 komutu gonderilir.

IEC104 redundancy grup sayisi =2 segili baglanti yok iken komut sorgusu 6rnegi;

>> AT+COMSTATUS=iec104
IEC104 CLIENT GROUP[0]:00000000
isDataTransStarted:0
NumofActiveConnections:0
MaxNumberOfEvents:256
Reflnstance:200111b8
Eventltems:1000c800
ObjMap:10005ab0
connection[0]:00000000
connection[1]:00000000
connection[2]:00000000
connection[3]:00000000
connection[4]:00000000
IEC104 CLIENT GROUP[1]:00000000
isDataTransStarted:0
NumofActiveConnections:0
MaxNumberOfEvents:256
Reflnstance:200115f8
Eventltems:1000dc00
ObjMap:100064f4
connection[0]:00000000
connection[1]:00000000
connection[2]:00000000
connection[3]:00000000
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connection[4]:00000000

COMSTATUS=

IEC104 redundancy grup sayisi =2 segili, tek baglanti var iken komut sorgusu érnegi;

>> AT+COMSTATUS=iec104
IEC104 CLIENT GROUP[0]:4d0aa8c0

isDataTransStarted:1
NumofActiveConnections:1
MaxNumberOfEvents:256
Reflnstance:2000f4c8
Eventltems:1000c800
ObjMap:1000518c
connection[0]:20010b30
DataTransStarted: 1
connection[1]:00000000
connection[2]:00000000
connection[3]:00000000
connection[4]:00000000

IEC104 CLIENT GROUP[1]:00000000

isDataTransStarted:0
NumofActiveConnections:0
MaxNumberOfEvents:256
Reflnstance:2000f908
Eventltems:1000dc00
ObjMap:100052ac
connection[0]:00000000
connection[1]:00000000
connection[2]:00000000
connection[3]:00000000
connection[4]:00000000

COMSTATUS=
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AT+COMSTATUS=iec104 komutu gonderildiginde ekranda olusan ¢iktilardan

IEC104 CLIENT GROUP: O gruba ait IP adresini hex tabaninda verir.

isDataTransStarted: O gruba ait Master IP’ye veri akiginin olup olmadigini gosterir.

MaxNumberOfEvents: Baglanti yok iken log kayit belleginde tutulan analog degerlerin
sayisidir. Grup sayisi arttikca MaxNumberOfEvents degeri grup sayisina bolunar ve

her grup icin bu degeri alir.

IEC104 redundancy grup sayisi =1 secili baglanti var iken komut sorgusu érnegi;

>> AT+COMSTATUS=iec104
IEC104 CLIENT GROUP[0]:220aa8c0
isDataTransStarted:1
NumofActiveConnections:1
MaxNumberOfEvents:512
Reflnstance:20015e98
Eventltems:1000c800
ObjMap:100068c8
connection[0]:20016fd8
DataTransStarted: 1
connection[1]:00000000
connection[2]:00000000
connection[3]:00000000
connection[4]:00000000

COMSTATUS=
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IEC104 redundancy grup sayisi =2 segili baglanti var iken komut sorgusu 6rnegi;

>> AT+COMSTATUS=iec104
IEC104 CLIENT GROUP[0]:220aa8c0
isDataTransStarted:1
NumofActiveConnections:1
MaxNumberOfEvents:256
Reflnstance:200162a0
Eventltems:1000c800
ObjMap:100068c8
connection[0]:20017858
DataTransStarted: 1
connection[1]:00000000
connection[2]:00000000
connection[3]:00000000
connection[4]:00000000
IEC104 CLIENT GROUP[1]:f00aa8c0
isDataTransStarted:1
NumofActiveConnections:1
MaxNumberOfEvents:256
Reflnstance:200166e0
Eventltems:1000dc00
ObjMap:10006918

connection[0]:20017d38
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DataTransStarted: 1
connection[1]:00000000
connection[2]:00000000
connection[3]:00000000
connection[4]:00000000

COMSTATUS=

Telediagram versiyon 18 ve sonrasi igin;

Mikroterminal uygulamasi agilir, 6zel komut girigsinden
AT+COMSTATUS=iec104,<blok numarasi> komutu gonderilir.
Komut satirinda belirtilen blok numarasi baglanti bilgisi 6grenilmek istenen IEC104

Kdle blogunun blok numarasidir.

IEC104 redundancy grup sayisi =2 segili baglanti yok iken komut sorgusu 6rnegi;

>> AT+COMSTATUS=iec104,2
IEC104 CLIENT GROUP[0]:d20aa8c0
isDataTransStarted:0
NumofActiveConnections:0
MaxNumberOfEvents:85
Reflnstance:200100d0
Eventltems:1000c800
ObjMap:10005134
connection[0]:00000000
connection[1]:00000000
connection[2]:00000000
connection[3]:00000000
connection[4]:00000000
IEC104 CLIENT GROUP[1]:390aa8c0
isDataTransStarted:0
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NumofActiveConnections:0
MaxNumberOfEvents:85
Reflnstance:20010518
Eventltems:1000cea4
ObjMap:1000518c
connection[0]:00000000
connection[1]:00000000
connection[2]:00000000
connection[3]:00000000
connection[4]:00000000
COMSTATUS=
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IEC104 redundancy grup sayisi =2 segili, tek baglanti var iken komut sorgusu 6rnegi;

>> AT+COMSTATUS=iec104,2
IEC104 CLIENT GROUP[0]:d20aa8c0
isDataTransStarted:1
NumofActiveConnections:1
MaxNumberOfEvents:85
Reflnstance:200100d0
Eventltems:1000c800
ObjMap:10005134
connection[0]:20012bc0
DataTransStarted: 1
connection[1]:00000000
connection[2]:00000000
connection[3]:00000000
connection[4]:00000000
IEC104 CLIENT GROUPJ[1]:390aa8c0
isDataTransStarted:0
NumofActiveConnections:0
MaxNumberOfEvents:85
Reflnstance:20010518
Eventltems:1000cea4
ObjMap:1000518c
connection[0]:00000000
connection[1]:00000000
connection[2]:00000000
connection[3]:00000000
connection[4]:00000000
COMSTATUS=
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11.3.11 TCP Soket Bloguna Bagli IEC104 Master IP’lerini Ogrenme
Komutu

AT komutu ile TCP Soket bloguna bagli olan IEC104 Master IP’leri 6grenilebilir.

Mikroterminal uygulamasi acilir, 6zel komut girisinden veya Socket Status kisminda

yer alan AT+STATUS= yazan komut satirindan

AT+SOCKET=<TCP Soket Blok Numarasi> komutu gonderilir.

B MikroTerminal - [m] X
Uygulama  Yardim
D-V ® Serial Port Settings
S Part Adi com1 -
. \ ot |
Komutlar
Socket Status
Elnme AT 4SERVERTIMEOUT = wlr
GSM AT4SOCKET  =| w R l
Socket Status GG W] R]
P AT+CONNECTION=> | r]
PLC Time
PLC LCD
Wi-Fi Setings
(Ozel Komut Girisi
Gonder
I DosyayaLodla Gegmisi Temizle ;
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4 blok numarasi olan TCP Soket bloguna bagli IEC104 Master IP Sorgu Ornegi;

>> AT+SOCKET=4

Ip: 172.21.1.1, Port: 65063, Status: 2
Ip: 172.21.1.1, Port: 65514, Status: 3
Ip: 172.21.1.2, Port: 46076, Status: 2

Ip: 172.21.1.2, Port: 45799, Status: 2

>> AT+COMSTATUS=iec104
IEC104 CLIENT GROUP[0]:020115ac
isDataTransStarted:1
NumofActiveConnections:2
MaxNumberOfEvents:256
Reflnstance:200110b0
Eventltems:1000c800
ObjMap:10005ab0
connection[0]:20014b78
DataTransStarted: 1
connection[1]:00000000
connection[2]:20013430
DataTransStarted: 0
connection[3]:00000000
connection[4]:00000000

IEC104 CLIENT GROUP[1]:010115ac
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isDataTransStarted:1
NumofActiveConnections:2
MaxNumberOfEvents:256
Reflnstance:200114f0
Eventltems:1000c900
ObjMap:100064f4
connection[0]:20013838
DataTransStarted: 0
connection[1]:00000000
connection[2]:20014770
DataTransStarted: 1
connection[3]:00000000
connection[4]:00000000

COMSTATUS=
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12 MQTT BLOKLARI

12.1 MQTT Config Blogu

12.1.1 Baglantilar

Soc: TCP Soket blok girisi #MqttO: Baglanti durum gikig

#Sta: Haberlesme durum ¢ikisi

Trg: Tetik girisi
#Pub: Publish zaman asimi gikisi

12.1.2 Baglanti Aciklamalari

Soc: TCP Soket blok girisi
TCP Soket blogu baglantisi icin kullanilir. Mgtt Config blogu TCP Soket blogu olmadan

kullanilamaz.

Trg: Tetik girisi

Periyodik data transferi yapilmak istenildiginde, bu giristen mqtt config bloguna tetik

verilmelidir. Eger bu giris bos birakilirsa veriler belirlenen diger kosullara gore iletilir.

#Mqatt0: Badlanti durum cikisi

Baglanti durumunu gdsteren ¢ikis. Bu ¢ikistan gelen bilgiler su sekildedir;
0: TCP Baglantisi Yok
1: TCP Baglaniyor
2: MQTT Baglaniyor
3: MQTT Baglandi

#Sta: Haberlesme durum cikisi

Haberlesme durumunu goésteren ¢ikis. Bu ¢ikistan gelen bilgiler su anlama gelir;
0: MQTT Baglanti Paketi Gonderildi
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wekorar o brow o zd

1: MQTT Bekleme Durumu

2: MQTT Abone Olma durumu

3: MQTT Mesaj Yayinlama Durumu
#Pub: Publish zaman asimi cikisi

Publish zaman asimini gésteren ¢ikis

12.1.3 Ozel Ayarlar

W Matt Confi ? X . o S . .
qieLonig Client Id: Broker baglantisi icin cihaza el ile ID verilen
Parameters | Line Definition | Notes | alan.
Block Name [matto ] User Name: Broker baglantisi igin cihaza kullanici adi
Clientld ( ) verilen alan.
Ueziis ( ) Password: Broker baglantisi igin cihaza girilen sifre
Password [ ] alani.
KeepAlive(seconds) |D il . . . o
- Keep Alive: Broker ve Publisher arasindaki baglanti
Cl Sessi . . o o .
=an sessin kesilirse, yeniden baglanti kurmadan énceki bekleme
[ Use Device Serial as UserMame stiresi
[ 55 Enabled ] N .
[ Ak g record memery .Cleia\r.m Session: Seclillrse, cihaz ve brol.<er arasnlnd:?\ .
" v with DeNET iletisim varsa mesajlar yayinlanir, secilmezse iletisim
YIC W = . e . . N . .
N —— kesintilerinde kaydedilen bilgiler gonderilmez.
(* Mo View / MQTT Block Numbers
(" View Only / MQTT Line Labels Use Device Serial as User Name: Segilirse, cihazin seri
" View and Set / MQTT Line Labels numarasi cihaz username’i olarak kullanilir.
p _ ~ SSL Enabled: Baglantiyi SSL ile yapmak igin isaretlenir.
QK [ | P .
N ¥ e (Sadece DM Serisinde aktif.)

12.1.4 Blok Agiklamasi

TCP Soket blogunun ¢ikisi Mqtt Config blogunun Soc girisine baglanir.
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. Soket tipi olarak TCP Client secilmeli,

o Server IP kismina baglanilacak mqtt server IP’si girilmeli,

o Server Port Kismina mqtt server port bilgisi girilmeli,

. Medya tipi ise kullanilan mikrodev cihazin 6zelligine gore Ethernet, GSM veya WI-

Fl secilebilir.

>

Parameters l Line Definition ] Notes

Block Name (Ts80

Top Socket
SocketType

(® TCP Client (" TCP Server

TCP Client

Server Port | 1383

Server P [192.168.2.200

TCP Server

Listen Port |I

IP Filter [

Ll L

Media Type |Eﬁ1ernet
[ Add to logrecord memory
[ Sync with DevNET
LCD/Web View f MQTT Format
(* Mo View [ MQTT Block Numbers
(" View Only / MQTT Line Labels
(" View and Set / MQTT Line Labels

[ oK _,J[ Cancel _J
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12.2MQTT Tablosu
Maqtt ile ilgili tim ayarlamalarin yapildigi tabloya Projeler/MQTT Table sekmesinden ulasilir.

. | —————————

Device Configuration | PLCandExpansions | StingTable |  BlockProperties |  Variable Addresses |  DisplayOptons | ([CILRCP | AnConfia | RuConfg |

MgttTablePanel

Topics to Publish ‘& Topics to Subscribe =
SortBy: + 5 SortBy: |1d = %mmﬁl & Remove Topic

Publish Blocks for Topic : — Subscribe Blocks for Topic : --- =1
SortBy: + SortBy: [1d =] P add Emryl % Remove Entry

12.2.1 Topics to Publish

Bu tabloda verileri brokera publish etmek icin Publish topic girilir. Tabloda Add Topic butonuna
basilarak ¢ikan ekrandan topic name girilir. Qos, Retain, Last Will, Payload ayarlari, degisimde
goénder ve periyodik gdonder segeneklerini aktif-pasif yapabileceginiz blok tanimlamalari da bu

sayfadan yapilir.
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Topics to Publish

Sort By:

Topic Mame QoS Retain Payload Type OnChange Send Enable Bloc Periodic Send Enable Blocl Is Last Will Topic

“# Define Publish Topic Name ? X
Topic Name

Qos

|qos 0 |
I Retain

I™" 1s Last Will Topic

OnChange Send Enable Blodk

el |

Periodic Send Enable Block
Pl ]|
Add
Cancel

Tanimlamalar;

o Topic Name: Mesajlari géndereceginiz konu bagliklarinin belirlendigi alan.

o QoS: Quality of Service (Hizmet Kalitesi), bir mesajin géndereni ile mesajin alicisi arasindaki
anlasmayi ifade eder. QoS seviyeleri agagidaki gibidir;

o QoS 0: Minimum veri aktarimi saglanir. Bu seviyede her mesaj bir subscriber’a
iletilir ve mesajin ulastigina dair onay alinmaz.

o QoS 1: Broker mesaji iletmeyi dener ve subscriber’dan onay yaniti bekler, belirtilen
bir zaman dilimi icinde onay alinmazsa mesaj tekrar gonderilir.

o QoS 2: Broker, subscriber'in mesaji aldigindan ve yalnizca bir kez aldigindan emin
olmak igin iki onay alir.

o Retain: Bu sec¢enek isaretlenirse, eger broker ile subscriber arasindaki baglanti koparsa son
deger hafizaya kaydedilir.

e |s Last Will Topic: Son istek konusu. Bir topic olusturulur ve bu segenek isaretlersenirse,
cihazin broker ile baglantisi koptugunda bu topic altindaki mesaji subscriber’lara iletilir.

o Payload Type: Mesaj igeriginin hangi formatta gonderilecegi belirlenir. Subscriber bu bilgi ile
gelen mesajlar yorumlar. Génderilen mesajlara zaman etiketi eklenmek isteniyorsa “MJson
v1” secilebilir.

¢ On Change Send Enable Block: Olusturulan topic’in degisimde gonderme 6zelligini aktif-pasif
hale getirebilmek i¢in diagramda eklenen blok sec¢imi.
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e Periodic Send Enable Block: Olusturulan topic’in periyodik génderme 6zelligini aktif-pasif hale

getirebilmek icin diagramda eklenen blok se¢imi.

12.2.1.1

Publish Blocks for Topic

Bu tabloda ilgili Topic icin Publish edilecek bloklar segcilir. Publish to topic tablosunda topic

tiklandiktan sonra, Add Entry butonu aktif olur bu butona basilarak projede publish edilmek

istenen blok secilir. Gelen ekrandan Verinin nasil iletileceg@i de segilebilir.

Publish Blocks for Topic : test

Sort By:

C 5
L

Export Tables to Excell | |_

Import Tables from Excel | Lse

“# Match Block with Topic ? by

Select Block for Subscribe on Topic

el [om

SendOn Change

INone

Change Value

Jo.o00
[ send Periodically
Select Block for Quality Value

el [om

Select Trigger Block

£INULL

=

Add
Add and Continue |

Tanimlamalar;

e Select Block for Subscribe on Topic: Projenizdeki mesaj olarak gondermek istenilen blogun

secildigi alan.

¢ Send On Change: Degisimde gdnderme seg¢im alani

o On Level Change: Change Value'de belirtilen deger kadar degisim oldugunda

gobnder, eger 0 yazilirsa her degisimde gonderilir.

o On Percent Change: Change Value'de belirtilen deger ylzdesi kadar degisim

oldugunda gonder, 6rnegin %10.

e Change Value: Degisim miktari girme alani.
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e Send Periodcally: isaretlenirse mqtt config blogunun trg girisine her tetik geldiginde mesaj
gonderilir.

e Select Block for Quality Value: MJson v1 payload tipinde mesaj icerigine dahil edilen Quality
degerinin segqildigi blok.

o Select Trigger Blok: Mesaji dedisim veya periyodik diginda burada belirtecegimiz bloktan tetik

vererek de génderebiliriz.

* Word Register ? X

Parameters | Line Defivtion | Notes |

Sock Name (wregn
Register Intal Value [0
Edge Type [rich =
™ Retentive

I~ Load Trial Vakoe

[T Add to kg record memory

™ Sync with DewET

-LCD/Web View / MQTT Format -

" No View / MQTT Block Numbers

" View Only / MQTT Line Labels

@ View and Set / MQTT Line Labels

(o J( cm )

Not: Mesajlarda kullanilan bloklar; blogun altindaki blok numarasi (B:3006) ile gdnderilip
alinabilecegi gibi hat etiketleri (word_publish_ch) ile de mesajlara eklenebilir. Bunun sec¢imi blok

Ozelliklerindeki Mqtt Format sekmesi altinda yapilir.

¢ View and Set segilirse gérinecek mesaj;

{"word_publish_ch":2}

¢ No View segilirse gériinecek mesaj;
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Hat Etiketlerini Metin Tablosundan Tanimlama

Maqtt formati hat etiketi segilen tanimlamalarinda uzun ifadeler kullanilacaksa, metin tablosu

kullanilabilir. Bu sayede plc projelerinde karisikligin éniine gegilmis olur.
Ornegin hat tanimi olarak

A _bolgesi_ariza_durumu_giderildi ifadesi mqtt formatindan génderilmek istenirse;

Sekil 12°deki gibi yazilmasi gerekmektedir. Bu da plc projelerinde daha fazla alana ihtiyac
durulmasina neden olacaktir. Bu durumun dnlne gegebilmek igin mqtt Gzerinden gdénderilmek

istenilen string ifade metin tablosuna girilebilmektedir.
Bunun igin

o Maqtt format view and set secilmeli;
e Hat etiketi tanimina $3[ string ofseti ] ifadesi girilmeli, string ofseti kismina metin

tablosunun ilgili string ofseti girilir.
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e Metin tablosuna yazilmak istenen ifade girilir.

ZENIE DUng Aragiar Fencerg  yaraim

Cihaz Konfigiirasyonu | PLC ve Uzantlar | | BlockPropertiess |  Variable Addresses | Gosterim Secenekleri | IEC
Metin Tablosu
Metin Tablosu
Id String Iceridi

- 000 _A bolgesi ariza_durumu_giderildi

Not: Yukarida anlatilan string ofseti Gzerinden hat etiketi tanimlama 6zelligi cihaz yazilimi
19.01°den itibaren gecerlidir.

12.2.2 Subscribe to Topic

Bu tabloda brokerdan cihaza veri gonderilmek igin ilgili subscribe topic girilir.

“® Define Subscribe Topic Name ? >
Subscribe Topic Mame

[

Qo5

[qos 0 [~
Parse Format

| 350N (ThingsBoard) [~

Add

|
Add and Continue |
|

Cancel

Tanimlamalar;

e Subscribe Topic Name: Subscribe olunacak topic adi girilir

¢ QoS: Hizmet kalitesi seviyesi segilir.

e Parse Format: Mesajlarin hangi formatla parse edilecegi segilir.

333

Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



12.2.2.1 Subscribed Block Values for Topic
Bu ekrandan subscribe topic igin iliskilendirilecek bloklar eklenir. Hat etiketlerini kullanmak icin

yine ilgili blogun 6zel ayarlarindan mqtt formati view and set olacak sekilde secilmelidir.

Subscribed Block values for Topic : test & X

Sort By: IId 'I Cﬂl Add Ent'yl # Remove Entryl

® Match Block with Topic ? *

Select Block for Subscribe on Topic

pel I |

| Add |

Add and Continue |

Cancel |

12.2.2.2 Ozel Uygulamalar
Ubidots

Mikrodev PLC ubidots mqtt ile kullaniimak istenildiginde, yukarida anlatilan ayarlara ilaveten su

adimlar izlenmelidir;

1. Mqtt Config blogu 6zel ayarlarindan, Client Id kismina Ubidots ID girilmeli ve Username

kismina Ubidots da olusturulmus cihazin Token Key girilmelidir.

2. Publish Topic: /v1.6/devices/<Device Name> olarak girilir. iliskilendirilecek bloklar icin ubidots
hesabinda degisken tanimlamaya gerek yoktur. ilk Génderilen data ile degiskenler Ubidots
tarafinda otomatik olusturulur. Veri blok numarasiyla veya hat etiketiyle Ubidots serverinde

okunur.

3. Subscribe Topic: /v1.6/devices/<Device Name>/<Value Name> olarak girilir. Her subscribe
edilecek veri icin ayri ayri baglik tanimlanmasi gerekir. Veriler Ubidots ortaminda

tanimlanmalidir. E§er Hat etiketi kullanilacaksa Ubidots da olusturulan degisken hat etiketiyle
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ayni isimde olmalhdir, eger hat etiketi kullaniimadan sadece blok numarasi ile iletim yapilacaksa

blok numarasi ile ayni isimli degisken ubidots ortaminda tanimlanmalidir.

12.3 Ornek Uygulama
12.3.1 Topic Publish

Genel Konfiglrasyon;

Proje olusturulduktan sonra sekildeki gibi diagram tasarimi yapilr, word ve analog yazmaglarin

mqtt formatlari view and set secilir.

Dedisimde Gonderme;

Projects > MQTT Table >Topics to Publish > Add Topic sirasiyla takip edilir.
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“® Define Publish Topic Name ? *

Topic Mame

|test
Qo5

|Qos 0 |

[ Retain

[ Is Last will Topic

Payload Type

|String / 150N /XML / Characters |

OnChange Send Enable Block

pel v
Periodic Send Enable Block

pelom |

Add |

| Add and Continue |

Cancel |

Topic ismi secilip OnChange Send Enable Block icin diagramda hazirladigimiz High kapisini

girilir ve add tiklanir.

Daha sonra bir alt tablodaki Publish Blocks for Topic kismindan Add Entry tiklanir.
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Publish Blocks for Topic : test

Sort By: +

# Match Block with Topic 7 x

Select Blodk for Subscribe on Topic

£Iwnrd i WRegO ;I

SendQn Change

Chanae Value

0.000
™ send Periodically
Select Block for Quality value

ol -]

Select Trigaer Blodk

Export Tables to Excell | EINULL ;I

Add

Add and Continue |
|

Select Block for Subscribe on Topic kismina mesaj olarak yayinlamak istediginiz diagramdaki

Import Tables from Excell | Usge this tg

blok segilir.

SendOn Change kisminda, On Level Change secilir ve Change Value 0 olarak ayarlanir ki

deger her degistiginde mesaj génderebilsin. Add tiklanip devam edilir.

Proje cihaza yuklenir ve online izleme acilir.

MQTTBox gibi bir programla acilan topic’e subscribe olunur, Mikrodiagramda online izlemede
mqtt config blok degerinin 3 oldugu goérildikten sonra yazmacin degeri degistirildiginde degerin
publish edildigini goruldr.
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test_sumucu_mosquitto - mgtt://192.168.18.52:1883

{"word":23}

gos 0, retain : false, emd : publish, dup : false, topic : test, mes
sageld : . length : 17, Raw payload : 1233411911111410034585
051125

{"word": 19}

gos . 0, retain : false, emd : publish, dup : false, topic : test, mes
sageld : . length : 17, Raw payload : 1233411911111410034584
957125

{"word": 9}

gos : 0, retain : false, cmd - publish, dup : false, topic - test, mes
sageld -, length : 16, Raw payload © 1233411911111410034585

7125
{"word":0}
gos - 0, retain : false, emd : publish, dup : false, topic : test, mes -
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Periyodik Gonderme;

Degisimde gonderilen konfiglirasyona ek olarak mqtt config blogunun trg girisine real time pulse
generator eklenir,

5snde bir periyodik olarak mesaj yayinlamak igin real time pulse generator 5sn ayarlanir ve
olusturulan topic asagidaki gibi degistirilir. OnChange Enable Block= NULL ve Periodic Send
Enable Block diagramdaki High kapisi set edilir, Select Block for Subscribe on Topic kisminda

ise SendOn Change= None segilip Send Periodically tiklenir.
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“* Define Publish Topic Name ? >
# Match Block with Topic ? *
Topic Mame
Itest Select Block for Subscribe on Topic
QoS Elwurd :r WReal j
IQQS 0 LI SendOn Change
I™ Retain [None |
I™ 1s Last will Topic T
Payload Type ||:|.|:||:||:|
| string / JSON / XML / Characters = N ® sendperio dicaly
OnChange Send Enable Block Select Block for Quality Value
ol o =l el om =]
Periodic Send Enable Block Select Trigger Block
ye v el |
Update | Update |
s |
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Proje tekrar cihaza yiklenir ve gelen mesajlar gozlenir.

test_sunucu_mosquitto - mgtt://192.168.18.52:1883

{"word":0}

gos : 0, retain : false, emd - publish, dup : false. topic : test, mes
sageld : | length : 16, Raw payload : 12334119111 11410034584
8125

{"word":0}

gos - 0, retain - false, emd - publish, dup : false, topic - test. mes
sageld -, length - 16, Raw payload @ 1233411911111410034584
8125

{"word":0}

gos . 0, retain : false, emd : publish, dup : false, topic : test, mes
sageld : | length : 16, Raw payload : 1233411911111410034584

8125
{"word":0}
gos . 0, retain : false, emd : publish, dup : false, topic : test, mes -
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Metin Tablosu Kullanarak Deger Gonderme;

Periyodik gonderilen konfiglirasyona ek olarak bir adet daha Word yazmag eklenir ve mqtt

formati view and set segilir.

Hat etiketi taniminda $$[2] ifadesi yer aldigindan dolayi metin tablosunun 2. ofsetine
gonderilmek istenen string ifade girilir.

Device Configuration | PLC and Expansions | Q@EuUiNELEY | Block Properties |  Variable Ac

'1 String Table
e String Table

L4 Id String Text

janda_alarm_durumu_olustu
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Bu drnegimizde seviye degisiminde gdénder segenedi kullanilacaktir.

Mgqtt Tablosunun topic to publish bélimu asagidaki tanimlanir.

#® Define Publish Topic Mame ? >

Topic Mame

[test
QoS
|Qoso =]

™ Retain

I 1Is Last Wil Topic
Payload Type
|String / ISON / XML / Characters |

OniChange Send Enable Blodk

Fol [Enable :: HI1 >

Periodic Send Enable Block

£iNULL ~|

“® Match Block with Topic ? 4

Select Blodk for Subsaribe on Topic
Pollssovmess S
SendOn Change

ICh Level Change ﬂ
Change Value

0,000

™ send Periodically
Select Blodk for Quality Value

£ -]

Select Trigoer Block

& nuw -]

Update

Cancel

343

Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu




Mi(RODEV"

Sl bow S _od

Proje tekrar cihaza yuklenir ve gelen mesajlar gozlenir.

Test - mgtt://192.168.10.181:1883

{"suanda_alarm_durumu_olustu™9}

gos - 0. retain - true, emd : publish, dup - false, topic - test, messageld - . length -
38, Raw payload 12334115 117971101009795971089711410995100117 1141171091
1795111108117 115116117 345857125
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12.3.2 Subscribe Topic

Genel Konfiglrasyon;

Proje olusturulduktan sonra sekildeki gibi diagram tasarimi yapilir, word ve analog yazmaglarin

ve role gikisinin mqtt formatlari view and set segilir.

Projects > MQTT Table >Topics to Subscribe > Add Topic sirasiyla takip edilir.
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i =] S adaToic| X Renove Toic|

“#* Define Subscribe Topic Name ? x

Subscribe Topic Mame
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Topic adi girilir ve Add tiklanir. Daha sonra bir alt tablodaki Publish Blocks for Topic kismindan

add entry tiklanir.

Subscribed Block values for Topic : test2

Sort By: |Id ~| &b addEntry| 3 Remove Entry

“* Match Block with Topic ? x

Select Block for Subscribe on Topic

yad onalog :: Arec0 M

| Add |

Add and Continue |

Cancel |

Burada abone olunacak degerin hangi bloga aktarilacagi segilir.

Subscribed Block values for Topic : test2
Sort By: II::I "I F&Add Entr}.rl # Remove Entry

smolD stolD Line Label

002 001 relay

Abone olacak butin bloklar belirlendikten sonra proje cihaza yuklenir.
{"relay":1, "analog".41.35}

Yukaridaki format ile test2 topicine mesaj publish edildiginde degiskenlerin son durumu
asagidaki gibi olur,;
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12.3.3 SSL iLE MQTT BAGLANTISI KURMA
SSL (Secure Sockets Layer) ve TLS (Transport Layer Security) bir bilgisayar agi veya baglantisi
Uzerinden guvenli iletisim saglayan protokollerdir. SSL/TLS; veri sifrelemeyi, veri butinlaguna

ve kimlik dogrulamay saglar.

Maqtt Config Blogunun blok 6zel ayarlarinda yer alan “SSL Enabled” segenegi; SSL Sertifikasi ile
glvenli bir sekilde MQTT baglantisi kurulmasini saglar. Bu 6zellik sadece DM serisi cihazlarda
aktiftir.

Ozelliginin kullanilabilmesi icin cihaza SSL Sertifikasinin yiklenmesi ve Mqtt Config blogunun

“SSL Enabled” segeneginin isaretli olmasi gerekmektedir.

# Matt Config X
Parameters | Line Defiiition | Notes
Block Name (qttn )
Clientzd ( )
e )
Password ( )
KeepAlve(ssconds) [0 = |

I” Clean Session

I Use Device Serial as UserName

I Add to log-record memory

I™ Sync with DeviET

LCD/Web View [ MQTT Format
* NoView [MQTT Block Numbers

View Only [ MQTT Line Labels
View and Set f MQTT Line Labels

oK | Cancel |
J\ J
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12.3.3.1 Cihaza SSL Sertifika Dosyasi Yiikleme
Cihaza SSL Sertifika dosyasi iki sekilde yuklenebilir.

o Web Server Uzerinden SSL Sertifika dosyasi yuklenebilir. Bunun icin asagidaki yénergeler
takip edilir.
i.  Web Server arayuzine admin olarak girig yapin.
i. Web Server sol kenar gubugunda yer alan Upload sekmesine gidin.
iii. SSL Certificate Update kisminda yer alan “dosya se¢” e tiklayin ve ylklemek istediginiz
SSL dosyasini secin. Sag altta yer alan “Upload” secenegine tiklayin.

Sertifika basarili bir sekilde cihaza ytklenecektir.

Update Device

SSL Certificate Update

Last Update
2022-07-2010:12
Please Select SSL Certificate

| Dosya Seg | Dosya secilmedi

o Komut istemi tzerinden SSL Sertifika dosyas! ylUklenebilir. Bunun icin asagidaki ydnergeler
takip edilir.
i. Sertifika dosya adini combinet.crt olarak dedistirin.
i.  Windows komut satirina gidin.
ii.  scp combined.crt root@<Cihaz IP>:/root //komutunu girin.
iv.  Komutunu yazdiktan sonra sifre soracaktir, SSH sifrenizi yazin.

Sertifika basaril bir sekilde cihaza yiklenecektir.
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13 SNMP PROTOKOL BLOKLARI
13.1 SNMP AGENT BLOK

13.1.1 Baglantilar

#SNAg0: Blok gikisi

Lis: Dinleme portu

Err: Hata cikisi

13.1.2 Baglanti Aciklamalan

Lis: Dinleme portu

#SNAgO: Blok cikisi

Err: Hata cikisi

Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu

350



Mi(RODEV"

b

e ]

13.1.3 Ozel Ayarlar

= SMMP Agent

Parameters l Line Definition ] Notes ]

BlockName  [SNAgD

UDP Listen Port | 161

Read Community [public

Write Community [public

[ Add to log-record memary

[ Sync with DevMNET
LCDANeb View [ MQTT Format
(% No View /MQTT Block Numbers
(" View Only / MQTT Line Labels

(" View and Set f MQTT Line Labels

UDP Listen Port: Dinlenecek port numarasi, SNMP
icin varsayilan 161’dir.

Read Community: Kullanici adi ve sifre mantigiyla
calisir, managerda da ayni bilgi verilmelidir..

S

~ ~
0K JL Cancel _,nl

Write Community: Kullanici adi ve sifre mantigiyla
¢alisir, managerda da ayni bilgi verilmelidir..
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13.2 SNMP Trap Blogu

13.2.1 Baglantilar

Inp: Input deger girisi

Thr: Esik degeri girisi

L BD
..... M:IUUG . . - - .

#SnTrO: Blok gikisi

13.2.2 Baglanti Aciklamalarn

Inp: Input deger qirisi

Thr: Esik degeri girisi

#SnTr0: Blok cikisi
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13.2.3 Ozel Ayarlar

# SNMP Trap ? X SNMP Manager IP: Kullanilan manager IP adresi
girisidir.
Parameters Line Definition ] Motes ]

Block Mame [SNTrD

SMMP Manager IF Address [192. 168.10.77

SNMP Manager Port: Kullanilan managerin port

SNMP Manager Part |162 = numaras! girisidir.
Alarm Control -
Threshald Value |50 =]

[ Add to logrecord memory

[ Sync with DeviNET Alarm Control: Verilerin hangi sartla

LCD/Web View / MQTT Format génderileceéi buradan belirlenir.

(* Mo View f MQTT Block Mumbers

(" wiew Only / MQTT Line Labels

® o T Threshold Value: Esik deger girisidir.

I: oK /I[ Cancel /I

13.2.4 Blok Aciklamalari

e Alarm Control: Verilerin hangi sarta génderilecegi;
o Greater Than: Input dederi esik dederinden buyukse veri gdnderilir.
o Smaller Than: Input degeri esik degerinden kigikse veri gonderilir.
o Level Change: Input degeri esik degeri kadar degisirse veri gonderilir.

o Percent Change: Input degeri %esik degderi kadar degisirse veri gdénderilir.
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Simple Network Management Protocol (Basit Ag Yonetimi Protokoll) adi verilen bu teknoloiji,
bilgisayar aglari blylduikge bu aglar tGzerindeki birimleri denetlemek amaciyla tasarlanmistir.
Cihaz uzerindeki sicakliktan, cihaza bagli kullanicilara, internet baglanti hizindan sistem

calisma siresine kadar cesitli bilgiler SNMP’de tanimlanmis agag yapisi icinde tutulurlar.

SNMP'yi olusturan bilesenler sunlardir;

e Ajan uygulama: SNMP hizmetini cihaz Gzerinde galigtirip gerekli bilgileri kayith tutarak
yonetici birime aktaran veya yonetici birimden gelen degisikligi cihaza uygulayan

uygulamaya verilen isim.

e Yonetici uygulama: Ajan uygulamadan ihtiya¢ duyulan bilgileri alip kullaniciya gosteren

ve kullanicinin degistirmek istedigi degerleri cihaza génderen uygulama.

e Ag Yonetim Sistemi (NMS): Yonetici birimde galisan ve bir aga bagh tum cihazlarin

izlenmesini ve yonetimini saglayan uygulamaya verilen isimdir.

Mikrodev urinleri SNMP Ajan uygulamasi olarak g¢alisirlar.

SNMP Yoénetim Bilgi Birimleri (MIB): MIB’ler hiyerarsik bir yapida kayith tutulan bilgi
koleksiyonudur. SNMP’de belirli bir degiskenin degerine ulagmak icin evrensel olarak
belirlenmig bu koleksiyonun ilgili birimi kullanilir. Ornegin bir cihazin Ureticisi tarafindan atanan

cihaz agiklamasi igin 1.3.6.1.2.1.2 birimindeki bilgiye ulasmak gerekir.

354 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



13.2.5 OID Hesaplamasi

SNMP protokolinde manager tarafindan agent cihaza gdnderilecek sorgu asagidaki yapida
olmahdir;

.1.3.6.1.2.1.Blok Tipi.Blok Numarasi
Blok tipi asagidaki degerler olabilir;

e 1:Bool

e 2:Word
e 3:Float
e 4:long

Blok numarasi ise Mikrodiagramdaki gibi yazilmayip, asagidaki formata cevirilmelidir;
Blok No: 3004 >> 30*100+4 = 30.4

Blok No: 3000 >> 30*100+0 = 30.0

Blok No: 6000 >> 60*100+0 = 60.0

Block No: 6000 >> 60*100+0 = 60.0
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13.2.6 Ornek Uygulama

SNMP Agent Ornek Uygulama
Projeye sekildeki gibi bir SNMP Agent blogu ve word, binary, long, analog registerlar eklenir.

“* SNMP Agent 7 >

Parameters | Line Definition | Notes |

BlockName  [SNAgO )
UDP Listen Port | 161 =
Read Community [public )
\Wirite Community [ public )

[™ Add to log-record memory

™ Sync with DevNET
CD/Web View | MQTT Format
® No View [ MQTT Block Mumbers
" View Only f MQTT Line Labels

" View and Set / MQTT Line Labels

(i) (i)
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Sekilde projedeki registerlarin degerlerini almak icin manager’'in génderecegi OID sorgusu

asagidaki gibi olmahdir;

Blok Numarasi 2 olan binary register: .1.3.6.1.2.1.1.0.2

Blok Numarasi 3000 olan word register: .1.3.6

.1.2.1.2.30.0

Blok Numarasi 5000 olan analog register: .1.3.6.1.2.1.3.50.0
Blok Numarasi 6000 olan long register: .1.3.6.1.2.1.4.

MIB Browser program can be used as manager. After the IP and port settings are made, if the
above queries are sent from the OID section, the values of the registers will appear as in the

Figure.

MIB Browser programi manager olarak kullanilabilinir. IP ve port ayarlari yapildiktan sonra OID

kismindan yukaridaki sorgular gonderilirse registerlarin degerleri sekildeki gibi karsimiza cikar.

L4
File Edit Operations Tools Bookmarks Help

Address:192.168.10.70 | Advanced.. |OID: 136121102 | Operations: Get Next v @G
SNMP MIBs Result Table
(4P MIB Tree Name/OID Value Type PPort o
1361212300 4159 Integer 192.168.10.70:..
1361214600 3783521 Integer 192.168.10.70..|
0 nteg 92.168.10.70 0O
1361213500 3.14 OctetString 1921681070 | &
]
@ Advanced Properties of SNMP Agent X =
Address | 192.168.10.70
Port 161
Read Comamnity ****3*
Write Comumunity ******
SNMP Version |1 v
s
Name ~
oD
MEB
Syntax
|Access
Status
DefVal hd
13.6.1.2.1.1.0.2
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SNMP Trap Ornek Uygulama

Manager’in sorgu géndermeden, agent’in manager’a veri géndermesinin yolu Trap yéntemidir.

Bu yéntemde Trap blogunun girisine baglanilan register, Trap blogunun igindeki sartlara gére

gonderilir.

Trap ayarlar1 asagidaki gibi girilir.

W SNMP Trap

Parameters Line Definition ] Notes ]

Block Mame [SNTrD

SMMP Manager IP Address [19 2.188.10.77

)
)

SMMP Manager Port |162 =
Alarm Control =
Threshold Value |50 =

[~ Add to log-record memary
[ Sync with DevNET
LCD/Web View /MQTT Format
(% Mo View f MQTT Block Numbers
" View Only / MQTT Line Labels
(" Vview and Set / MQTT Line Labels

[ OK /I[ Cancel J

MIB Browser Trap ayarlari da asagdidaki gibi yapilir.

@ Trap Receiver Settings

Trap Port:

358

162

Bind IP: |192.168.10.77

~ | Transport: Both ~
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Trap blogunun girisindeki register degeri degistirilir ve eger blok ayarlarinda belirtilen sart
saglaniyorsa trap alicisinda asagidaki gibi gérinur.

Result Table ‘ Trap Receiver = |

Operations  Tools
CQ¥a 4
Source Time Severity
361212304 192.168.10.70 3:24-
Specific: 0; .1.3.6.1.2.1.2.30.4 192.168.10.70 2021-10-11 15:17:31
Specific: 0; 1361212304 192.168.10.70 2021-10-11 15:16:22
Specific: 0; .1.3.6.1.2.1.2.30.4 192.168.10.70 2021-10-11 151505
Source: 192.168.10.70 Timestamp: 520 milliseconds SNMP Version: 1
Enterprise: 1.36.1.2.1.2304 Community: public
Specific: 0 Generic: enterpriseSpecific
Variable Bindings:
Name: 1.3.6.1.2.1.2.304
Value: [Integer] 5
Description:
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14 HABERLESME BLOKLARI

14.1 SERI PORT BLOGU

14.1.1 Baglantilar

#SPBO: Seri baglanti gikisi

14.1.2 Baglanti Aciklamalari
#SPBO0: Seri baglanti cikisi

Protokol bloklarina baglanan blok ¢ikisidir.

14.1.3

Ozel Ayarlar

. Seri Port Blogu ? X
Parametreler ] Hat Tarumi ] Motar ]
Blok Ad  [SPBO )
Seri Port No [0 )
PortTipi  |RS485 ]
Baudrate Selection
Baudhizi |30CI ﬂ
Other [ ]
Verbitleri |7 |
Eslik [Yok ]
Stopbit |1 =l

[ Log+kawit belledine ekle

[ DevMET ile senkronla

LCD/wWeb IzlemeMQTT Formah

® Izleme Tok/MQTT Blok Numaralan

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri

(" Izleme ve Dedistirme MOQTT Hat Etiketeri

Serial Port No: Port numarasi girilir.

Port Tipi: Haberlesme tipi (RS485/RS232) segilir.

Baudhizi: Baud hizi ayarlanir.

Other: Farkli baud hizi degeri girilir.

Veribitleri: Veri biti segilir.

Eslik: Eslik biti segilir.

-~ -~
k Tamam )k iptal

Stopbit: Stop biti secilir.
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14.1.4 Blok Acgiklamasi

Mikrodev PLC/RTU tarafindan desteklenen haberlesme protokolleri, seri baglanti noktasi
Uzerinden iletisim kurmak icin yapilandirilabilir. Bu amagla, seri port blogu PLC projesinde ilgili
protokol bloguna baglanmalidir. Seri Port blogu, Mikrodev PLC/RTU'nun asagidaki protokolleri
ile kullanilabilir:

- Modbus RTU Master

- Modbus RTU Slave

- DNP3

- IEC101

- Modbus Gateway gibi ¢alisabilme

- Serial Gateway transparan veri aktarimi
Not: Bir cihaza ayni seri port icin bir tek seri port blogu tanimlanabilir.

Seri Port Blok Ayarlari:

Serial Port No

Seri Port No, hangi seri PLC portunun kullanilacagini se¢gmek icin kullanilir. PLC donanimiyla

ilgili dogru port numarasini 6grenmek igin ilgili PLC modelinin donanim kilavuzuna bakiniz.
MP110 serisi 1 seri baglanti noktasina sahiptir. Yani, Seri Port No 0 olmalidir.

MP211 serisi 2 seri baglanti noktasina sahiptir. RS485 portu icin Seri Port No 0 kullanilir,
RS232 icin Seri Port No 1 kullanilir.

Seri Port Tipi

Port Tipi secimi sadece RS232 / RS485 yapilandirilabilir seri portu olan PLC donanim serileri
icin aktiftir. PLC'de RS232 / RS485 yapilandirilabilir seri port yoksa, port tipi secimi dikkate

alinmaz.
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. B: 1056 .
- M: 4000 -

Seri haberlesmede Modbus Efendi modunda kullanmak i¢cin Modbus RTU Efendi blogu ile
yapilan blok baglantisi gértilmektedir.

14.2TCP SOKET BLOGU

14.2.1 Baglantilar

Ip: IP girisi
#TSBO: Blok gikisl

Por: Port girisi

5 o o oo . Con: Baglanti durumu
Etk: Etkinlestirme girisi M 1000
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14.2.2 Baglanti Aciklamalari
Ip: 1P girisi
Sunucu IP’sinin girilebildigi blok girisidir.

Por: Port girisi
Sunucu veya dinleme portunun girilebildigi blok girisidir.

Etk: Etkinlestirme girisi

TCP istemci modunda blogu aktiflestirmek igin lojik (1) sinyali verilmesi gereken giristir.

#TSBO: Blok cikisi
TCP haberlesmesi yapilan protokol bloklarina baglanan blok ¢ikisidir.

Con: Baglanti durumu

Blok tarafindan kurulmus herhangi bir soket baglantisinin mevcut olup olmadigini gosterir.

Soket baglantisi varsa ylksek (1), yoksa duslk (0) sinyal verir.

363 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



Mi(RODEV"

Sl bow S _od

14.2.3

Ozel Ayarlar

TCP Soket Blogu

Parametreler | Hat Tarumi Motar
Blokad  [TsB0 ]
—Tcp Soket
—SoketTipi
® TCP Istemci " TCP Sunucu
—TCFP Istemd
Sunucu Portu IEI
SunucuTPsi  0.0.0.0 ]
—TCP Sunucu
Dinleme Portu II:I =
IP Filtresi fo. -]
Media Type IEmernet LI
r Log+ayit belledine ekle
™ DevMET ile senkronla
LCD/Meb Izleme MOTT Formah

™ izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
(" Sadece izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme MOQTT Hat Etiketleri

Soket Tipi: TCP istemci veya TCP Sunucu
seceneklerinden biri sadece blok segeneklerinden
secilebilir.

Sunucu Portu: Soket Tipi “TCP istemci”
secildiginde baglanti kurulacak sunucunun portu
girilir.

Sunucu IPsi: Soket Tipi “TCP istemci” secildiginde
baglanti kurulacak sunucunun IP’si girilir.

Dinleme Portu: Soket Tipi “TCP Sunucu”
secildiginde istemcilerin bu cihazda baglanti
kuracagi sunucu port numarasi girilir.

IP Filtresi: Bu cihaza baglanti kurmasina izin
verilen “istemci”lerin IP’leri girilir.

(Cronn ) (o)

Media Type: Ethernet, GSM, WiFi haberlesme
tiplerinden biri secilir.
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14.2.4 Blok Acgiklamasi
TCP Soket Blogu, Ethernet, GSM veya Wi-Fi haberlesme tiplerinden herhangi biri kullanilarak,

desteklenen protokollerle haberlesme yapilmak istendiginde kullanilir.

Blok “#TSBO0” ¢ikigina “Modbus TCP Kole, Modbus TCP Efendi, DNP3 Kole, IEC101 Kole,
IEC104 Kole” gibi TCP haberlesme protokol bloklari baglanabilir.

“Con” blok cikisi haberlesme baglantisi varken lojik (1), haberlesme baglantisi yokken lojik (0)

sinyali verir.

TCP Soket Blogu, TCP istemci (TCP Client) veya TCP Sunucu (TCP Server) olarak

kullanilabilir.

Cihaz TCP istemci olarak programlanmak istendiginde haberlesme baglantisi kurulacak olan

TCP Sunucusunun “Sunucu Portu” ve “Sunucu IP”si tanimlanmalidir.

Cihaz TCP Sunucu olarak programlandiginda, TCP istemcinin bu cihazda haberlesme

baglantisi kuracagi “Dinleme Portu” tanimlanmalidir.

Cihaz TCP Sunucu olarak programlandiginda, haberlesme baglantisi kuracak olan TCP istemci

IP'leri icin filtreleme yapilabilir.
IP Filtresi

TCP soket blogundan IP filtresi se¢imi yapmak igin éncelikle Projeler/Metin Tablosu

bdéliuminden, bu cihaza baglanmasina izin verilecek olan IP’ler tanimlanir. (Resim1)

Id String Icerigi
000
001 192.168.2.100,192.168.2.101
002
004
005

nng

(1)

TCP soket blogunda IP Filtresi segeneginden Metin Tablosunda tanimlanan haberlesme

baglantisi kurmasina izin verilen IP’ler segilir. (Resim2)
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—TCP Sunucu

Dinleme Portu 502 :j
1P Filtresi 1.192.168.2.100,192.168.2.101 _'_]

1. 192.168.2.100,192.168.2.101

(2)

Boylece bu cihaza sadece filtrelenen IP’ler baglanti kurabilir.

14.2.5 Ornek Uygulama
TCP Sunucu Mod

B
b

TCP Soket Blogu

Parametreler | Hat Tarumi Motar

Blokad  [TsBO

—Tcp Soket
—SoketTipi

" TCP Istemd ™ TCP Sunucu

—TCP Istemd

Sunucu Portu IIII

Surnucu IPsi [

—TCP Sunucu

Dinleme Portu 502

IP Filtresi
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TCP Soket blogu Modbus TCP Kdle bloguna baglandigina gére Modbus haberlesmesi

gergeklestirilecek demektir.

Bunun igin blok segeneklerinden cihaz “TCP Sunucu” segilmis olup, dinleme portu (502)
tanimlanmistir. IP filtresi aktif edilmistir ve 2 farkli IP’den baglanmaya izin verilmigtir.
(192.168.2.100 ve 192.168.2.101)

Bu durumda cihaza IP filtresindeki IP’lerden birine sahip Modbus TCP istemci tarafindan

baglanilabilir.

TCP istemci Mod

% TCP Soket Blogu

Parametreler | Hat Tarumi | Motar

Blokad (T80 ]

—Tcp Soket

—SoketTipi

® TCP Istemdi " TCP Sunucu

—TCP Istemd

Sunucuy Portu |5D5

SunucuTPsi | 192.168.2.100 ]
—TCP Sunucu
Dinleme Portu  |502 =
IPFilresi | =1
Media Type IEmernet ﬂ
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TCP istemci olarak programlandiginda blok ¢ikisina buna uygun bir TCP Efendi blok
baglanmalidir. Ornekte Modbus TCP Efendi blogu baglanmistir.

Cihazin haberlesme baglantisi kuracagi sunucunun portu ve IP’si tanimlanmistir.

Sunucuya ait IP ve port numaralari TCP Soket bloguna tanimlandiktan sonra blok O1 ¢ikisina
ilgili haberlesme protokoliine ait Efendi (Master) (Ornekte Modbus TCP Efendi) blogu

baglanmistir.

Modbus TCP Efendi blogu ¢ikisina baglanan Modbus Okuyucu veya Yazici bloklara okunacak

veya yazilacak adresler tanimlanir.

14.3DNS BLOGU

14.3.1 Baglantilar

#DNSO: Blok ¢ikisi

Etk: Etkinlestirme girisi

Fou: Baglanti durum cikisi

14.3.2 Baglanti Aciklamalari
Etk: Etkinlestirme girisi

DNS blogunu aktiflestirmek igin lojik (1) sinyali verilmesi gereken girigtir.

#DNSO0: Blok cikisi

TCP Soket blogunun IP girigsine baglanir.

Fou: Baglanti durum cikisi

Blok 6zel ayarlarindan belirlenen IP bulundugunda lojik 1 sinyalini veren gikistir.
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14.3.3

Ozel Ayarlar

“® DNS Block ?

Parametreler l HatTanm | Notlar

Blok Ad [Dnso

Primary DMNS Server [B.S.B.Eﬂ

Secondary DMS Server [8.8.8.4

LIRL

Primary DNS Server: Birincil DNS sunucusu bu
boliime girilir.

Secondary DNS Server: ikincil DNS Sunucusu bu
boliime girilir.

Default IP

| 182.168.2.1

DMS Timeout{Seconds) |18[J
[ Log+awit bellegine ekle
[ DevNET ile senkronla
LCD/Web IzlemeMQTT Format
(& Tzeme TokMQTT Blok Numnaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" Izleme ve Dedistirme /MOTT Hat Etiketeri

URL: Kullanilacak URL, metin tablosuna girilir.
Metin tablosuna girilen URL’nin kimligi buradan
segilir.

|::_ Tamam :ll:_ iptal :l

Default IP: Varsayilan IP bu bolimde girilir. DNS
blogu, URL'yi IP adresine donlistiiremezse,
varsayilan IP kullanilir.

DNS Timeout: DNS timeout degeri bu bolime
girilir.
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14.3.4 Blok Agiklamasi

* main.mdv - untitled4 - Mikrodiagram
File Edit Build Tools Window Help

. Device Configuration | PLCandExpansions | (EiuReead) | BlockPropertes

Gate Editor

" String Table
.

Stnng Table

Simulation

-_r
=, Id String Text

O i~ 000 www.google.com

001 www.mikrodev.com

002 www.gov.uk

003

)

005

006

007

008
g

Mikrodiagram yaziliminin solundaki Projeler sekmesine tiklayin. Ust mentiden String Table segilir.

Dize Metni basliginin altina bir URL girebilirsiniz.
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14.3.5 Ornek Uygulama

DNS Blok ¢ikisi TCP Soket Blogunun IP girigsine baglanir. DNS blogu, URL'yi IP’ye
donustirecektir. Fou gikisi aktif oldugunda, TCP soket blogunu etkinlestirecektir.

TCP Soket blogu DNS blogundaki IP adresini kullanacaktir.

TCP soket blogu, Mgqtt blogu ile kullanilabilir.
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15 TABLO BLOKLARI
15.1 WORD TABLO

15.1.1 Baglantilar

In: Eklenecek Word deger girisi
#WtabO0: Blok gikisl

Clk: Saat sinyali girisi

15.1.2 Baglanti Aciklamalar
In: Eklenecek Word deger girisi

Tabloya eklenecek Word deder girisidir.

Clk: Saat sinyali girisi

Blogun “CIK” girigine gelen lojik (1) sinyalinin her yukselen kenarinda, “In” blok girigindeki veri
tabloya eklenir.

#WTabO0: Blok cikisi
Tablo referansini tagiyan blok ¢ikisidir.

15.1.3 Ozel Ayarlar
W Word Tablo ? >
Parametreler ] Hat Tarumi ] Motlar
Blok Adi ['\"J'TabD ] Tablo Tipi: Donglisel ya da FILO olarak belirlenebilir.
Tablo Tipi |Dﬁngﬂsel j
Tablo Boyutu [D ]
[ Kahalk

[ Log+kayit bellefine ekle

[ DevNET ile senkronla

LCD/Mieb IzlemeMOQTT Format

@ izleme Tok/MQTT Blok Numaralan

e Tablo Boyutu: Tablo boyutu bu secenek ile

¢ Izleme ve Degistirme MQTT Hat Etietieri belirlenebilir. Birimi byte’dir.

-

k Tamam _/I[ Iptal /I
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15.1.4 Blok Agiklamasi
Kullanici tarafindan tablo tipi ve tablo boyutu asagidaki gibi secilebilir. Burada Dénglsel veya

FILO (First In Last Out) segeneklerinden birisi secilmelidir.

FILO Modunda; Tabloya eklenen verilerden indeksi kliglik olan her zaman daha yeni olacak
sekilde eklenir. En yeni gelen veri tablonun 0. Elemani olurken, en eski veride tablonun son

elemanidir. 4 Word eleman barindiran bir tablo i¢cin FILO modunda veri ekleme asagidaki

sekilde calisir:
44 CLK 23 CLK 101 CLK 56
LI R YR Y ’ ! Y 4
12 44 23 101 5
67 12 44 23 101
25 67 12 44 23
42 25 67 12 44

Tablo uUzerindeki verilerin, eklenme sirasinin 6nemli oldugu uygulamalarda FILO tipi tablo

kullaniimasi gereklidir.

Boyutu buyuk olan tablolarda, FILO tipi olan tablolara ekleme islemi daha fazla islem zamani

alir. Bu nedenle FILO tablo tipi sadece gerektigi durumlarda kullaniimaldir.

4 Word eleman barindan bir tablo i¢in Déngusel modunda veri ekleme asagidaki sekilde galigir:

CLK CLK 101 ck CLK
G A i ¢ ¥ A i A G
12 44 44 44
67 67 23 23 23
25 25 25 101 101
42 42 42 42 5

373

Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu




Tablo Boyutu, tablodaki elemanlarin bellekte kapladigi toplam byte alanidir. Word elemanlar 2
byte uzunlugunda olduklarindan, tabloda tutulacak Word eleman sayisinin 2 kati kadar tablo

boyutu girilmelidir.

Tablo bloklarinda kalicilik aktive edilebilmektedir. Kalicilik aktive edilen tablo blogundaki veriler,
her PLC dongusunden sonra PLC’nin kalici hafizasina kaydedilir. PLC bir sekilde tekrar
baslatilir ise tablo verileri kalici hafizadan okunarak ilk deg@erleri doldurulur. Bu sayede tablo
verileri kalicilik 6zelligi kazanmis olur. Tablodaki verilerin tabloya eklenis sirasinin da
kaydedilmesi istenirse, tablo tipi olarak FILO segilmelidir. Kalicilik aktive edilen tablolarda,

kalicilik hafizasini gereksiz doldurmamak i¢in Tablo boyutu optimum olacak sekilde secilmelidir.

15.2 ANALOG TABLO

15.2.1 Baglantilar
In: Eklenecek Analog deger girisi In. ] oo
: |: ATa '#PITEbEI #ATabO0: Blok cikisi
Clk: Saat sinyali girisi M: 1[”:”:1
15.2.2 Baglanti Aciklamalari

In: Eklenecek Analog deger qirisi

Tabloya eklenecek Analog deger girisidir.

Clk: Saat sinyali girisi

CIk sinyalinin her ylkselen kenarinda, “In” girisindeki veri tabloya eklenir.

#ATab0: Blok cikisi
Tablo referansini tagiyan blok ¢ikigidir.
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15.2.3 Ozel Ayarlar
“* Analog Tablo ? *
Parametreler l Hat Tanimi ] MNotar
BlokAd  [ATabo ]
Tablo Tipi: Tablo tipi Dongusel ya da FILO olarak belirlenebilir.

Tablo Tipi |Dt’:ng[]se| ﬂ

Tablo Boyutu [IZI ]

[ Kahahk

[ Logkawt bellegine ekle

[ DevMET ile senkronla
LCD/web IzlemeMQTT Formah
(¢ Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri Tablo Boyutu: Tablo boyutunun degeri buradan belirlenebilir.
(" Izleme ve Defistirme MQTT Hat Etiketeri Birimi byte’tir.

I:_ Tamarm )[_ iptal )

15.2.4 Blok Agiklamasi
Kullanici tarafindan tablo tipi ve tablo boyutu asagdidaki gibi secilebilir. Burada Déngusel veya

FILO (First In Last Out) segeneklerinden birisi secilmelidir.

FILO Modunda; Tabloya eklenen verilerden indeksi klicik olan her zaman daha yeni olacak
sekilde eklenir. En yeni gelen veri tablonun 0. Elemani olurken, en eski veride tablonun son

elemanidir. 4 Analog eleman barindiran bir tablo i¢cin FILO modunda veri ekleme asagidaki

sekilde calisir:
44.0 EII\_K 23.0 CLK 101.0 Lk 5.0 CLK 56.0
12.0 44.0 23.0 101.0 5.0
67.0 12.0 44.0 23.0 101.0
25.0 67.0 12.0 44.0 23.0
42.0 25.0 67.0 12.0 44.0
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Tablo tzerindeki verilerin, eklenme sirasinin 6nemli oldugu uygulamalarda FILO tipi tablo

kullaniimasi gereklidir.

Boyutu buyulk olan tablolarda, FILO tipi olan tablolara ekleme islemi daha fazla islem zamani

alir. Bu nedenle FILO tablo tipi sadece gerektigi durumlarda kullaniimalidir.

4 Analog eleman barindiran bir tablo i¢in Donglsel modunda veri ekleme asagidaki sekilde

caligir:

CLK CLK 101 cik CLK
! A ! > $ A i A '
12 44 44 44 44
67 67 23 23 23
25 25 25 101 101
42 42 42 42 5

Tablo Boyutu, tablodaki elemanlarin bellekte kapladigi toplam byte alanidir. Analog elemanlar 4
byte uzunlugunda olduklarindan, tabloda tutulacak analog eleman sayisinin 4 kati kadar tablo

boyutu girilmelidir.

Tablo bloklarinda kalicilik aktive edilebilmektedir. Kalicilik aktive edilen tablo blogundaki veriler,
her PLC dongusunden sonra PLC’nin kalici hafizasina kaydedilir. PLC bir sekilde tekrar
baslatilir ise tablo verileri kalici hafizadan okunarak ilk degerleri doldurulur. Bu sayede tablo
verileri kalicilik 6zelligi kazanmig olur. Tablodaki verilerin tabloya eklenis sirasinin da
kaydedilmesi istenirse, tablo tipi olarak FILO secilmelidir. Kalicilik aktive edilen tablolarda,

kalicilik hafizasini gereksiz doldurmamak igin Tablo boyutu optimum olacak sekilde seginiz.

376 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



15.3LONG TABLO

15.3.1 Baglantilar

In: Eklenecek Long deger girisi

#LTBO: Blok ¢ikisi

Clk: Saat sinyali girigi

15.3.2 Baglanti Aciklamalari

In: Eklenecek Long deder qirisi

Tabloya eklenecek Long deger girisidir.

Clk: Saat sinyali girisi
Blogun “CIk” girisine gelen lojik (1) sinyalinin her ylkselen kenarinda, “In” blok girisindeki veri

tabloya eklenir.

#LTBO: Blok cikisi
Tablo referansini tagiyan blok ¢ikisidir.
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15.3.3 Ozel Ayarlar

“® Long Tablo >

Parametreler ] Hat Tarumi Motar ] . T
Tablo Tipi: Tablo tipi Dénglisel ya da FILO olarak
Blok Ad LTBO
orad [ ] buradan belirlenebilir.

Tablo Tipi |Dting[]se| ﬂ
Tablo Boyutu [D ]

[ Kahalk
[ Logkayit bellegine ekle
[ DevNET ile senkronla
LCD/Mieb IzlemeMQTT Format
(* Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etketeri

.

L_ Tamarn j[: Iptal )

Tablo Boyutu: Tablo boyutu buradan belirlenebilir.

Birimi byte’tir.

15.3.4 Blok Aciklamasi

Kullanici tarafindan tablo tipi ve tablo boyutu asagidaki gibi segilebilir. Burada Déngulsel veya

FILO (First In Last Out) segeneklerinden birisi secilmelidir.

FILO Modunda; Tabloya eklenen verilerden indeksi kiiglik olan her zaman daha yeni olacak

sekilde eklenir. En yeni gelen veri tablonun 0. Elemani olurken, en eski veride tablonun son

elemanidir. 4 Long eleman barindiran bir tablo i¢cin FILO modunda veri ekleme asagidaki

sekilde calisir:
44 CLK 23 CLK 101 Lk 5 CLK 56
$ T & 1+ & 1+ & @
12 44 23 101 5
67 12 44 23 101
25 67 12 44 23
42 25 67 12 44
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Tablo tzerindeki verilerin, eklenme sirasinin 6nemli oldugu uygulamalarda FILO tipi tablo

kullaniimasi gereklidir.

Boyutu buyulk olan tablolarda, FILO tipi olan tablolara ekleme islemi daha fazla islem zamani

alir. Bu nedenle FILO tablo tipi sadece gerektigi durumlarda kullaniimalidir.

4 Long eleman barindan bir tablo i¢gin Dénguisel modunda veri ekleme asagidaki sekilde ¢aligir:

CLK CLK 101 ¢k CLK
! A ! > ¥ A i A !
12 44 44 44 44
67 67 23 23 23
25 25 25 101 101
42 42 42 42 5

Tablo Boyutu, tablodaki elemanlarin bellekte kapladigi toplam byte alanidir. Long elemanlar 4
byte uzunlugunda olduklarindan, tabloda tutulacak Long eleman sayisinin 4 kati kadar tablo

boyutu girilmelidir.

Tablo bloklarinda kalicilik aktive edilebilmektedir. Kalicilik aktive edilen tablo blogundaki veriler,
her PLC déngusunden sonra PLC’nin kalici hafizasina kaydedilir. PLC bir sekilde tekrar
baslatilir ise tablo verileri kalici hafizadan okunarak ilk degerleri doldurulur. Bu sayede tablo
verileri kalicilik 6zelligi kazanmig olur. Tablodaki verilerin tabloya eklenis sirasinin da
kaydedilmesi istenirse, tablo tipi olarak FILO segilmelidir. Kalicilik aktive edilen tablolarda,

kalicilik hafizasini gereksiz doldurmamak igin Tablo boyutu optimum olacak sekilde secilmelidir.
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15.4BiT TABLO

15.4.1 Baglantilar

Tbl: Eklenecek ikili deger girisi

#BTBO: Blok cikisi

InB: Saat sinyali girisi

15.4.2 Baglanti Aciklamalari

In: Eklenecek ikili deger qirisi

Tabloya eklenecek ikili deger girisidir.

Clk: Saat sinyali girisi
Blogun “CIk” girisine gelen loj,k (1) sinyalinin her yikselen kenarinda,”Tbl” blok girisindeki veri

tabloya eklenir.

#BTBO: Blok ¢ikisi
Tablo referansini tagiyan blok ¢ikisidir.
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15.4.3 Ozel Ayarlar
“® Bit Tablo ? X
Parametreler I Hat Tanimi Notlar |
BlokAdi (BT8O )
Tablo Tipi | Donqusel =~ Tablo Tipi: Tablo tipi Déngiisel ya da FILO olarak
Tablo Boyutu (0 ) buradan belirlenebilir.
[ Kalcilik

[ Log-kayit bellegine ekle

[ DevNET ile senkronla

~LCD/Web Izleme/MQTT Formati
(& izleme Tok/MQTT Blok Numaralari
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

(" Izleme ve Degistirme /MQTT Hat Etiketleri

( Tamam )( Iptal )

Tablo Boyutu: Tablo boyutu buradan ayarlanabilir.
Birimi byte‘tir.

15.4.4

Blok Aciklamasi

Kullanici tarafindan tablo tipi ve tablo boyutu asagidaki gibi segilebilir. Burada Déngulsel veya

FILO segeneklerinden birisi secilmelidir.

FILO Modunda; Tabloya eklenen verilerden indeksi kuiguk olan her zaman daha yeni olacak

sekilde eklenir. En yeni gelen veri tablonun 0. Elemani olurken, en eski veride tablonun son

elemanidir. 4 bit eleman barindan bir tablo i¢cin FILO modunda veri ekleme asagidaki sekilde

calisir:
1 CLK 0 CLK 1 CLK 1 CLK 0
¥ +& & A F A& 4 @
0 1 0 1 1
0 0 1 0 1
0 0 0 1 0
0 0 0 0 1

Tablo Gzerindeki verilerin, eklenme sirasinin dnemli oldugu uygulamalarda FILO tipi tablo

kullaniim
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Boyutu buyulk olan tablolarda, FILO tipi olan tablolara ekleme islemi daha fazla islem zamani

alir. Bu nedenle FILO tablo tipi sadece gerektigi durumlarda kullaniimahdir.

4 Bit eleman barindan bir tablo i¢in Donglisel modunda veri ekleme asagidaki sekilde calisir:

CLK 0 CLK CLK 1 CLK 0

3 H B B LI NS

oo |o
ol~ o |~
= = o

Tablo Boyutu, tablodaki elemanlarin bellekte kapladigi toplam byte alanidir. Bit elemanlar, 1
byte uzunlugunda saklanir, bu nedenle tabloda tutulacak bit eleman sayisi kadar tablo boyutu

girilmelidir.

Tablo bloklarinda kalicilik aktive edilebilmektedir. Kalicilik aktive edilen tablo blogundaki veriler,
her PLC déngustlinden sonra PLC’nin kalici hafizasina kaydedilir. PLC bir sekilde tekrar
baslatilir ise tablo verileri kalici hafizadan okunarak ilk de@erleri doldurulur. Bu sayede tablo
verileri kalicilik 6zelligi kazanmig olur. Tablodaki verilerin tabloya eklenis sirasinin da
kaydedilmesi istenirse, tablo tipi olarak FILO secilmelidir. Kalicilik aktive edilen tablolarda,

kalicilik hafizasini gereksiz doldurmamak igin Tablo boyutu optimum olacak sekilde segilmelidir.
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15.5WORD TABLO ISLEM

15.5.1 Baglantilar

Tbl: Tablo referans baglantisi

InB: islem parametresi #WTis0: Blok cikis!

. . B:.3000 - - . . .
.o Mo4000 0

Ttk: Calisma tetik sinyali

15.5.2 Baglanti Aciklamalari

Tbl: Tablo referans girisi

Uzerinde islem yapilacak tablo cikisi baglanir.

InB: islem parametresi

Bazi islemlerde kullanilan parametre verisi girisidir.

Ttk: Calisma Tetik Sinyali
Calisma tetik sinyali girisidir.

#WTis0: Blok cikisi

Tablo islem sonucu ¢ikisidir.
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15.5.3 Ozel Ayarlar

#* Word Tablo islem ? et

e E l SR ] Notiar l Tablo Ofseti: Tablo verileri blok

] seceneklerinden, tzerinde islem yapilacak
veri ofseti segciminde kullanihr.

BlokAd  (wTis0

Tablo Ofseti [0 ]

islemTipi  |En son Veri |
[ Trig Aktifken Calis

[ Log-kayt bellegine ekle islem Tipi: Tablo verileri Gizerinde
[ DevMET ile senkronla gergeklestirilecek islem tipi segilir.

LCD/Web Izleme/MQTT Format

( Tzlerne Tok/MOTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izl Hat Etiketleri

adece Izleme/MQTT Ha = Trig Aktifken Calis: Secili ise tablo verileri
(" Izleme ve Dedistirme MOQTT Hat Etiketeri Uzerinde gergeklestirilecek islem sadece
“Ttk” blok girisinin ylikselen kenarinda
calistirilir.

-

L Tamam jli Iptal j

15.5.4 Blok Agiklamasi

Tablo verileri Gzerinde tanimlanan islemleri gergeklestirerek islem sonucunu blok ¢ikigina yazar.

Tablo tzerinde gergeklestirilebilecek islem tipleri ve agiklamalari su sekildedir:

En Son Veri Tabloya en son eklenen veri degeri blok cikisina yazilir.

Toplam Tablodaki tim verilerin toplami blok ¢ikisina yazilir.

Ortalama Tablodaki verilerin ortalamasi blok gikisina yazilir.

Maks Tablodaki verilerden en biyik deger blok ¢ikisina yazilir.

Min Tablodaki verilerden en kiiclik deger blok ¢ikisina yazilir.
Medyan Tablodaki veriler kligiikten biliytge siralanir, siralamadan sonra

tablonun ortasindaki deger blok ¢ikisina yazilir. Tabloya
yazilabilecek deger sayisi ¢ift sayi ise kiiglikten blyige siralama
isleminin ardindan ortadaki iki degerin aritmetik ortalamasi blok
cikisina yazilir.

Yon Tabloya eklenen verilerdeki trendin artis ya da azalista oldugu
hesaplanir, tabloya eklenen son deger, sondan bir 6nceki deger
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ile karsilastirilir. Son deger daha biiyik ise blok cikisina 1, son
deger daha kiiclik veya esit ise blok ¢ikisina 0 yazilir.

Not: Yon fonksiyonunun galismasi igin tim tablo verileri
doldurulmasi gerekmektedir.

Okuma Ofseti Tablodaki verilerden, blok secenekleri kisminda yer alan Tablo
Ofsetinden veya “InB” blok girisinden tanimlanan indeksteki
verinin degeri blok ¢ikisina yazilir.

Read Byte Ofset Tablodaki verilerin tipine bakmaksizin, diiz byte dizisi olarak
siralandiginda “InB” blok giris degeri ile tanimlamam byte
indeksindeki deger blok ¢ikisina yazilir.

Donglisel Sola Kaydirma Tablodaki verileri 1 indeks sola kaydirip, en soldaki indeksteki
veriyi en saga tasir.

Sola Kaydirma Tablodaki verileri 1 indeks sola kaydirip, en saga 0 degeri yazilir.

Donguisel Saga Kaydirma | Tablodaki verileri 1 indeks saga kaydirip, en sagdaki indeksteki
veriyi en sola tasir.

Saga Kaydirma Tablodaki verileri 1 indeks saga kaydirip, en sola O degeri yazilir

Put Ofset Blok segenekleri kisminda yer alan Tablo Ofseti ile tanimlanan
indeksteki verinin Ustiine “InB” blok girisindeki deger yazilir.

Clear Table Tablodaki verileri sifirlar.

Search Tablo verileri arasindan “InB” girisinden girilen degerin tablonun

kaginci indeksinde bulundugu blok ¢ikisina yazilir.

Not: Tablo islem blogunda “Medyan” segili ise, tablodaki veriler kiigikten buylige
siralandigindan tablo indekslerindeki degerler degismektedir.
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15.5.5 Ornek Uygulama

Ornek uygulamalarda tablo tipi FILO segilmis olup, tablo boyutu 20 byte segilmistir, her bir Word
deger 2 byte oldugundan 10 adet Word deger tabloya kaydedilebilmektedir. Change Dedektor

blogu ile Word Tablo blogunun “In” girisindeki deger her degistiginde tabloya yazilmaktadir.

Ornekte rastgele 8 adet tamsayi tabloya yazilmistir.

’ 29 | 16 5 20 18 33 10 24 0 0

Word Tablo islem blogunun “Tbl” girisi, Word Tablo blogunun ¢ikisina baglanmistir.

Word Tablo islem bloklari igcinden En Son Veri veya Toplam segili iken;

En son veri segili iken: Tabloya eklenen en son deger 29 oldugu icin, deger blok ¢ikisina

yazilmigtir.
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Toplam segili iken: Tabloya yazilmis olan tamsayilar toplanmis, toplam degeri blok ¢ikisina

yazilmigtir.

Word Tablo islem blok se¢eneklerinden Ortalama veya Medyan segcili iken;

Ortalama igleminde; tablodaki degerler toplanmis ve tablo boyutu 10 adet Word degere gore
secildigi icin toplam degeri 10’a baliinmustir. (155/10=15; Word Tablo islem blogu oldugu igin

ondalik kisim filtrelenmistir.)
Medyan isleminde; tabloda 10 adet (10 cift sayl) Word deger vardir.

Medyan islemi ile tablodaki degerler kiglkten buylge siralanmistir.

0 0 5 10 16 18 20 24 29 33

Kuglkten bluylge siralanan tablonun 4. ve 5. ofsetindeki (16 ve 18) degerlerin aritmetik

ortalamasi alinip blok ¢ikisina yazilmigtir.

Not: Medyan isleminde tablodaki degerler kigikten blytge tabloda yeniden siralanip, tablonun
ortasindaki deger medyan degeri olarak blok ¢ikisina yazilir. Tabloda ¢ift sayida deger varsa
(6rnegin 10 deger) tablonun ortasindaki iki degerin aritmetik ortalamasi medyan degeri olarak

blok ¢ikisina yazilir.
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Word Tablo islem blok seceneklerinden Maksimum ve Minimum segcili iken:;

Tabloya yazilan en blyuk tamsayi 33 oldugundan maksimum deder 33, tablodaki en kiglk

tamsayi da 0 oldugundan minimum deger O’dir.

Word Tablo islem blok seceneklerinden Yén secili iken;

Yo6n igslemi secili iken tabloya eklenen son deder sondan bir dnceki deder ile karsilastinlir. Son

deger daha buylk ise blok ¢ikigina 1 yazilir, son deger daha kiguk ise blok ¢ikisina 0 yazilir.
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Word Tablo islem blok seceneklerinden Put Ofset ve Okuma Ofset secili iken ;

Put Ofset 6rneginde; Word Tablo islem blok segeneklerinden tablo ofseti 2 secilmistir. Bu
durumda Word Tablo islem blogunun “InB” blok girisindeki deger tablonun 2. indeksine

yazilacaktir.

Okuma Ofset érneginde; Word Tablo islem blogunda okunacak tablo ofseti blok
seceneklerinden veya blok girisinden segilebilmektedir. Ornekte tablo ofseti blok girisinden 2

olarak secilmigtir.

Bu durumda Put Ofset ile tablonun 2. indeksine yazilan deger, Okuma Ofset ile tablonun 2.

indeksinden okunmustur.

Word Tablo islem blok segeneklerinden Read Byte Ofset segili iken;

Ornekte 20 byte’lik Word Tablo blogunun 6. ve 7 byte’lari okunmustur. 6. ve 7 byte’lar tabloda 3.
tablo indeksine karsilik gelmektedir. Bu durumda 6. bit LSB bitlerini 7. bit de MSB bitlerini
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gOstermektedir. 3. tablo indeksindeki 20 degeri 0-255 deder tasiyabilen LSB bitlerine yazilmistir.
3. tablo indeksindeki deder 256’dan kiguk oldugu icin MSB bitleri 0’dir.

15.6 ANALOG TABLO ISLEM

15.6.1 Baglantilar

Tbl: Tablo referans baglantisi

InB: islem parametresi #ATIsO: Blok cikist

Ttk: Calisma tetik sinyali

15.6.2 Baglanti Aciklamasi

Tbl: Tablo referans girisi

Uzerinde iglem yapilacak tablo gikisi baglanir.

InB: Islem parametresi

Bazi iglemlerde kullanilan parametre verisi girisidir.

Ttk: Calisma tetik sinyali

Calisma tetik sinyali girisidir.

#ATIisO: Blok cikisi

Tablo islem sonucu ¢ikisidir.
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15.6.3 Ozel Ayarlar
#* Analog Tablo Islem ? >
Parametreler ] Hat Tamm | Notar Tablo Ofseti: Tablo verileri blok
seceneklerinden, tzerinde islem
Blok Ad [A‘I‘Ign ] yapilacak veri ofseti segciminde kullanilir.
Tablo Ofseti [0 ]
islem Tipi  |En son Veri |

[ Trig Aktifken Calis
" Logkayt belledine ekle islem Tipi: Tablo verileri Gizerinde
[ DevMET ile senkronla gerceklestirilecek islem tipi segilir.

LCDMeb IzlemeMQTT Format

(& [zeme TokMQTT Blok Murnaralan

(" Sadece IzlemeMQTT Hat Etiketleri
R = Trig Aktifken Calis: Secili ise tablo
verileri Gizerinde gergeklestirilecek islem
sadece “Ttk” girisinin ylkselen

:l kenarinda galistirihir.

.

L_ Tamam :ll:_ iptal
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15.6.4

Tablo verileri Gzerinde tanimlanan iglemleri gergeklestirerek islem sonucunu blok ¢ikisina yazar.

Blok Aciklamasi

Tablo tzerinde gergeklestirilebilecek islem tipleri ve aciklamalari su sekildedir:

En Son Veri Tabloya en son eklenen veri degeri blok gikisina yazilir.

Toplam Tablodaki tiim verilerin toplami blok ¢ikisina yazilir.

Ortalama Tablodaki verilerin ortalamasi blok cikisina yazilir.

Maks Tablodaki verilerden en biyilk deger blok ¢ikisina yazilir.

Min Tablodaki verilerden en kiiclk deger blok ¢ikisina yazilir.

Medyan Tablodaki veriler kiigikten blytge siralanir, siralamadan sonra
tablonun ortasindaki deger blok cikisina yazilir. Tabloya
yazilabilecek deger sayisi ¢ift sayi ise kiiglikten blyige siralama
isleminin ardindan ortadaki iki degerin aritmetik ortalamasi blok
cikisina yazilir.

Yon Tabloya eklenen verilerdeki trendin artis ya da azalista oldugu

hesaplanir, tabloya eklenen son deger, sondan bir 6nceki deger
ile karsilastirilir. Son deger daha biyiik ise blok ¢ikisina 1, son
deger daha kiiclik veya esit ise blok cikisina 0 yazilir.

Okuma Ofseti

Tablodaki verilerden, blok seceneklerinde yer alan Tablo Ofseti
veya “InB” blok girisinden tanimlanan indeksteki verinin degeri
blok ¢ikisina yazilir.

Read Byte Ofset

Tablodaki verilerin tipine bakmaksizin, diiz byte dizisi olarak
siralandiginda “InB” blok giris degeri ile tanimlamam byte
indeksindeki deger blok gikisina yazilir.

Dongusel Sola Kaydirma

Tablodaki verileri 1 indeks sola kaydirip, en soldaki indeksteki
veriyi en saga tasir.

Sola Kaydirma

Tablodaki verileri 1 indeks sola kaydirip, en saga 0 degeri yazilir.

Dongiisel Saga Kaydirma

Tablodaki verileri 1 indeks saga kaydirip, en sagdaki indeksteki
veriyi en sola tasir.

Saga Kaydirma

Tablodaki verileri 1 indeks saga kaydirip, en sola 0 degeri yazilir

Put Ofset Tablo ofseti ile tanimlanan indeksteki verinin Ustline “InB” blok
girisindeki deger yazilir.

Clear Table Tablodaki verileri sifirlar.

Search Tablo verileri arasindan “InB” girisinden girilen degerin tablonun

kacginci indeksinde bulundugu blok ¢ikisina yazilir.

Not: Tablo islemde Medyan segili ise, tablodaki veriler kiigikten buylge siralandigindan tablo

indekslerindeki degerler degismektedir.
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B:1...
- M:-1001 -

Ornek uygulamalarda tablo tipi Déngiisel secilmig olup, tablo boyutu 20 byte segcilmistir, 1
Analog deger 4 byte oldugundan 5 adet Analog deger tabloya kaydedilebilmektedir. Change

Dedektor blodu ile Analog Tablo blogunun “In” girisindeki deger her degistiginde tabloya

yazilmaktadir.

Ornekte rastgele 3 adet Analog deger tabloya yazilmistir.

1045 | -4,12 21 0 0

Analog Tablo islem blogunda Toplama ve Ortalama segili iken;

Toplam secili iken; tabloya yazilmig olan Analog sayilar toplanmis, toplam degeri blok ¢ikisina

yazilmigtir.

Ortalama segili iken; tablodaki degerler toplanmig ve tablo boyutu 5 adet Analog degere gore
secildigi icin toplam degeri 5’e boélinmustir. (27.33/5=5.466)

Analog Tablo islem blogunda “Medyan” segili iken;
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Medyan isleminde tabloda 5 adet analog deger vardir.

Medyan islemi ile tablodaki degerler kiigclkten buylge siralanmistir.

412 0 0o [ 1045 21

Klgukten blyuge siralanan tablonun orta noktasindaki (2. ofsetindeki O degeri) deger alinip blok

cikisina yazilmigtir.

Analog tablo islem blogu “Maksimum ve Minimum” segili iken;

Tabloya yazilan en blyulk deger 21 oldugundan maksimum deder 21, tablodaki en kiglk

tamsayi da “-4.12” oldugundan minimum deger -4.12'dir.

Analog Tablo islem blogunda Yén segili iken;
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Yon islemi secili iken tabloya eklenen son deder sondan bir 6nceki deder ile karsilastirilir. Son

deger daha biylk ise blok gikisina 1 yazilir, son deger daha kiguk ise blok ¢ikisina 0 yazilir.

Analog Tablo islem blogunda Put Ofset ve Okuma Ofset segili iken;

Put Ofset: Analog Tablo islem blogu seceneklerinden tablo ofseti 1 segilmistir. Bu durumda

blogun “InB” girisindeki deger tablonun 1. indeksine yazilacaktir.

Okuma Ofset: Analog Tablo islem blogunda okunacak tablo ofseti blok seceneklerinden ve “InB”

blok girisinden segilebilmektedir. Ornekte tablo ofseti blok “InB” girisinden 1 olarak segilmistir.

Bu durumda Put Ofset ile tablonun 1. indeksine yazilan deger, Okuma Ofset ile tablonun 1.

indeksinden okunmustur.
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15.7LONG TABLO ISLEM

15.7.1 Baglantilar

Tbl: Tablo referans baglantisi

InB: islem parametresi #LTis0: Blok gikisi

Ttk: Galisma tetik sinyali

15.7.2 Baglanti Aciklamalari

Tbl: Tablo referans baglantisi:

Uzerinde islem yapilacak tablo cikisi baglanir.

InB: Islem parametresi

Bazi islemlerde kullanilan parametre verisi girisidir.

Ttk: Calisma tetik sinyali

Calisma tetik sinyali girisidir.

#LTisO: Blok cikisi

Tablo islem sonucu ¢ikisidir.
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15.7.3 Ozel Ayarlar
“® Long Tablo islem ? X
Parametreler ] Hat Tanimi Notlar |

Tablo Ofseti: Tablo verileri blok
Blok Adi [mso ] seceneklerinden Uzerinde islem yapilacak
veri ofseti segciminde kullanilir.

Tablo Ofseti [0 )

Math | En son Veri ~|

[ Trig Aktifken Calis

[ Log-kayit bellegine ekle
islem Tipi: Tablo verileri (izerinde
gerceklestirilecek islem tipi secilir.

[ DevNET ile senkronla
LCD/Web Izleme/MQTT Formati

(¢ Izleme Tok/MQTT Blok Numaralari

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

Ll =i Bathike /A e et Trig Aktifken Calis: Secili ise tablo verileri

Gzerinde gerceklestirilecek islem sadece

I — \'J (‘ iotal B Ttk” blok girisinin yikselen kenarinda
A0 £ calistirtlir.

15.7.4 Blok Agiklamasi

Tablo verileri Gzerinde tanimlanan islemleri gergeklestirerek islem sonucunu blok ¢ikigina yazar.

Tablo Uzerinde gergeklestirilebilecek islem tipleri ve agiklamalari su sekildedir:

En Son Veri Tabloya en son eklenen veri degeri blok cikisina yazilr.

Toplam Tablodaki tiim verilerin toplami blok ¢ikisina yazilir.

Ortalama Tablodaki verilerin ortalamasi blok cikisina yazilir.

Maks Tablodaki verilerden en biyik deger blok cikisina yazilir.

Min Tablodaki verilerden en kiicik deger blok c¢ikisina yazilir.
Medyan Tablodaki veriler kiiglikten blyuge siralanir, siralamadan sonra

tablonun ortasindaki deger blok ¢ikisina yazilir. Tabloya
yazilabilecek deger sayisi ¢ift sayi ise kiiglikten blyige siralama
isleminin ardindan ortadaki iki degerin aritmetik ortalamasi blok
cikisina yazilir.

Yon Tabloya eklenen verilerdeki trendin artis ya da azalista oldugu
hesaplanir, tabloya eklenen son deger, sondan bir 6nceki deger
ile karsilastirilir. Son deger daha biiytk ise blok ¢ikisina 1, son
deger daha kiiglik veya esit ise blok ¢ikisina 0 yazilir.
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Okuma Ofseti Tablo segenekleri kisminda yer alan Tablo ofseti veya “InB” blok
girisinden tanimlanan indeksteki verinin degeri blok cikisina
yazilir.

Read Byte Ofset Tablodaki verilerin tipine bakmaksizin, diiz byte dizisi olarak

siralandiginda “InB” blok giris degeri ile tanimlamam byte
indeksindeki deger blok ¢ikisina yazilir.

Dongusel Sola Kaydirma | Tablodaki verileri 1 indeks sola kaydirip, en soldaki indeksteki
veriyi en saga tasir.

Sola Kaydirma Tablodaki verileri 1 indeks sola kaydirip, en saga O degeri yazilir.

Donguisel Saga Kaydirma | Tablodaki verileri 1 indeks saga kaydirip, en sagdaki indeksteki
veriyi en sola tasir.

Saga Kaydirma Tablodaki verileri 1 indeks saga kaydirip, en sola 0 degeri yazilir

Put Ofset Tablo ofseti ile tanimlanan indeksteki verinin Gstline “InB” blok
girisindeki deger yazilir.

Clear Table Tablodaki verileri sifirlar.

Search Tablo verileri arasindan “InB” girisinden girilen degerin tablonun

kacinci indeksinde bulundugu blok cikisina yazilir.

Not: Tablo islemde Medyan segili ise, tablodaki veriler kligukten biyuge siralandigindan tablo
indekslerindeki degerler degismektedir.
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15.7.5 Ornek Uygulamalar

Ornek uygulamalarda tablo tipi Déngiisel segilmis olup, tablo boyutu 20 byte segilmistir, 1 Long
deger 4 byte oldugundan 5 adet Long deger tabloya kaydedilebilmektedir. Change Dedektor

blogu ile Long Tablo blogunun “In” girisindeki deger her degistiginde tabloya yazilmaktadir.

Ornekte rastgele 5 adet Long deger tabloya yazilmistir.

52 -32 12 -4 20

Long Tablo islem blogunda En Son Veri ve Toplam segili iken;

En Son Veri segili iken; tabloya en son 20 degeri kaydedildigi icin deder blok ¢ikigina

yazilmigtir.

Toplam secili iken; tabloya yazilmig olan sayilar toplanmig, toplam degeri blok ¢ikisina

yazilmigtir.
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Long Tablo islem blogunda Ortalama ve Medyan segili iken;

Ortalama segili iken; tablodaki degerler toplanmis ve tablo boyutu 5 adet Long dedere goére
secildigi icin toplam degeri 5’e boélunmastir. (48/5=9 Long islem yapildigi i¢in islem sonucunun

ondalik kismi filtrelenmistir.)
Medyan isleminde tabloda 5 adet Long deger vardir.

Medyan islemi ile tablodaki degerler kiiglkten buyuge siralanmistir.

-32 -4 12 20 52

Kugukten buylige siralanan tablonun orta noktasindaki deger (2. ofsetindeki 12 degeri) alinip

blok ¢ikisina yazilmistir.
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Long Tablo islem blogunda Maksimum ve Minimum segili iken;

Tabloya yazilan en buyuk deger 52 oldugundan maksimum deder érnedinde blok cikisina 52,
tablodaki en kiguk tamsayi da -32 oldugundan minimum deder 6rneginde blok ¢ikisina -32

degerleri yaziimigtir.

Long Tablo islem blogunda Yén segili iken;

Yon islemi segili iken tabloya eklenen son deger sondan bir 6nceki deger ile karsilastinlir. Son

deger daha biylk ise blok gikisina 1 yazilir, son deger daha kigtk ise blok ¢ikisina 0 yazilir.
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Long Tablo islem blogunda Put Ofset veya Okuma Ofset segili iken;

['-85473612

Put Ofset érneginde; Long Tablo islem blogu seceneklerinden tablo ofseti 3 secilmistir. Bu

durumda blogun “InB” girisindeki de@er tablonun 3. indeksine yazilacaktir.

Okuma Ofset érneginde; Long Tablo islem blogunda okunacak tablo ofseti blok
seceneklerinden ve blok “InB” girisinden secilebilmektedir. Ornekte tablo ofseti blok “In”

girisinden 3 olarak segcilmigtir.

Bu durumda Put Ofset ile tablonun 3. indeksine yazilan deger, Okuma Ofset ile tablonun 3.

indeksinden okunmustur.

Long Tablo islem blogunda Read Byte Ofset segcili iken;

Lat Tt |
. B:3002 . . . B: 6001 .
- M:-4002 - - - M:-8002 -

Ornekte 20 byte’lik Long Tablo blogunun 8. ve 9. byte’lari okunmustur. 8., 9., 10., 11. byte’lar
tabloda 2. tablo indeksine karsilik gelmektedir. Bu durumda 8., 9.bit’ler LSB bitlerini, 10., 11.
bit'ler MSB bitlerini gdstermektedir. 2. tablo indeksteki 12 degeri 0-255 deger tasiyabilen 8.
byte’a yazilmistir. Deger 256’dan kuguk oldugu i¢in 9., 10., 11., byte'lar O’'dir.
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15.8BIT TABLO ISLEM

15.8.1 Baglantilar

Tbl: Tablo referans baglantisi

InB: islem parametresi #BTisl0: Blok cikisi.

Ttk: Calisma tetik sinyali

15.8.2 Baglanti Aciklamalar

Tbl: Tablo referans bagdlantisi

Uzerinde islem yapilacak tablo ¢ikisi baglanir.

InB: Islem parametresi

Bazi islemlerde kullanilan parametre verisi girigidir.

Ttk: Calisma tetik sinyali

Calisma tetik sinyali girisidir.

#BTisl0: Blok cikisi

Tablo islem sonucu ¢ikisidir.
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15.8.3 Ozel Ayarlar
W Bit Tablo Islem ? *

Tablo Ofseti: Tablo verileri blok

Parametreler l Hat Tanimi ] Motlar ] . - .
segeneklerinden, Uzerinde islem

Blok Adi [E‘I‘islﬂ ] yapilacak veri ofseti segciminde kullantlir.

Tablo Ofseti [0 )

fslem Tii  |En son Veri x|

[ Trig Aktifken Calis
[~ Log-kayit belledine ekle islem Tipi: Tablo verileri izerinde
[ DevNET ile serkronla gerceklestirilecek islem tipi segilir.

LCD/web [zlemeMQTT Format

(* izleme Tok/MQTT Blok Numaralan

(" Sadece Izleme,MOQTT Hat Etiketleri

(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri
Trig Aktifken Calis: Secili ise tablo

: verileri Gizerinde gergeklestirilecek islem
: I; iptal :I sadece “Ttk” girisinin ylikselen
kenarinda calistirilir.

| Tamam
\

15.8.4 Blok Aciklamasi

Tablo verileri Gzerinde tanimlanan islemleri gergeklestirerek islem sonucunu blok ¢ikigina yazar.

Tablo Uzerinde gergeklestirilebilecek islem tipleri ve agiklamalari su sekildedir:

En Son Veri Tabloya en son eklenen veri degeri blok ¢ikisina yazilir.

Toplam Tablodaki verilerin herhangi biri 1 ise blok ¢ikisina 1, hepsi 0 ise
blok cikisina 0 yazilir.

Ortalama Tablodaki verilerin herhangi biri 0 ise blok ¢ikisina 0, hepsi 1 ise
blok cikisina 1 yazilir.

Maks Tablodaki verilerin herhangi biri 1 ise blok ¢ikisina 1, hepsi 0 ise
blok ¢ikisina 0 yazilir.

Min Tablodaki verilerin herhangi biri 0 ise blok ¢ikisina 0, hepsi 1 ise
blok cikisina 1 yazilir.

Medyan Tablodaki veriler kiiglikten blyuge siralanir, siralamadan sonra
tablonun ortasindaki deger blok ¢ikisina yazilir. Tabloya
yazilabilecek bit deger sayisi ¢ift say! ise kiiglikten biyige
siralama isleminin ardindan ortadaki iki deger de 1 ise islem
sonucu blok ¢ikisina 1 yazilir, ortadaki degerlerden herhangi biri
veya ikisi de 0 ise islem sonucu blok ¢ikisina 0 yazilir.
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Yon Tabloya eklenen verilerdeki trendin artis ya da azalista oldugunu
hesaplar, tabloya eklenen son deger, sondan bir 6nceki deger ile
karsilastirilir. Son deger daha biiyik ise blok cikisina 1, son deger
daha kiiglik veya esit ise blok ¢ikisina 0 yazar.

Okuma Ofseti Tablo segenekleri kisminda yer alan Tablo Ofseti veya “InB” blok
girisinden tanimlanan indeksteki verinin degeri blok cikisina
yazilir.

Read Byte Ofset Tablodaki verilerin tipine bakmaksizin, diiz byte dizisi olarak

siralandiginda “InB” blok giris degeri ile tanimlamam byte
indeksindeki deger blok ¢ikisina yazilir.

Donglisel Sola Kaydirma Tablodaki verileri 1 indeks sola kaydirip, en soldaki indeksteki
veriyi en saga tasir.

Sola Kaydirma Tablodaki verileri 1 indeks sola kaydirip, en saga 0 degeri yazilir.

Donguisel Saga Kaydirma | Tablodaki verileri 1 indeks saga kaydirip, en sagdaki indeksteki
veriyi en sola tasir.

Saga Kaydirma Tablodaki verileri 1 indeks saga kaydirip, en sola 0 degeri yazilir

Put Ofset Tablo ofseti ile tanimlanan indeksteki verinin Gstline blok “InB”
girisindeki deger yazilir.

Clear Table Tablodaki verileri sifirlar.

Search Tablo verileri arasindan “InB” girisinden girilen degerin tablonun

kaginci indeksinde bulundugu blok ¢ikisina yazilir.

Not: Tablo islemde medyan secili ise, tablodaki veriler kiiglikten buylge siralandigindan tablo

indekslerindeki degerler degismektedir.
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Ornek uygulamalarda tablo tipi FILO segilmis olup, tablo boyutu 5 byte secilmistir, 5 adet Bit
deger tabloya kaydedilebilmektedir.

Ornekte rastgele 5 adet Bit deger tabloya yazilmistir.

1 0 1 1 0

Bit Tablo islem blogunda En Son Veri ve Toplam segili iken;

En Son Veri segili iken; FILO da tabloya en son 1 degeri kaydedildigi icin degder blok ¢ikisina

yazilmigtir.

Toplam segili iken; Bit Tablo islem blogunun toplama islemi ézelligi geregi tabloya yazilan Bit

degerlerden herhangi biri 1 oldugu icin islem sonucu 1 olarak blok ¢ikisina yazilmigtir.
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Bit Tablo islem blogunda Ortalama ve Yén segili iken;

Ortalama segili iken; Bit Tablo islem ortalama 6zelligi geregi tablodaki degerlerin hepsi 1

olmadigi i¢in sonug 0 olarak blok ¢ikisina yaziimistir.

Ydn secili iken; tabloya eklenen en son deger ile sondan bir dnceki deger kiyaslanmistir.
Sondan bir 6nceki deger 0, en son deger de 1 oldudu i¢in trend artista oldugundan sonug 1

olarak blok ¢ikisina yazilmistir.

Bit Tablo islem blogunda Maksimum ve Minimum segili iken;

Tabloda Bit deger olarak 1 bulundugundan maksimum deger 1, tabloda Bit deder olarak 0 da

bulundugundan minimum deger 0 olarak blok c¢ikislarina yazilmistir.
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Bit Tablo islem blogunda Okuma Ofset segili iken;

. B:IS ..
- M:-1019 -

Okuma Ofset érneginde; Bit Tablo islem blogunda okunacak tablo ofseti blok segeneklerinden
veya blok “InB” girigsinden segilebilmektedir. Ornekte tablo ofseti blok “InB” girigsinden 2 olarak

secilmigtir.

Bu durumda Okuma Ofset ile tablonun 2. indeksindeki deger 1 olarak okunmusgtur.
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16 KONTROLOR BLOKLARI

16.1 HISTEREZIS

16.1.1 Baglantilar

In: Histerezis blogu girisi

AEs: Alt esik
#Hst0: Histerezis blogu

cikisi

UEs: Ust esik

Ttk: Tetikleme girisi

16.1.2 Baglanti Aciklamalari

In: Histerezis blogu girisi

Histerezis blodu girisidir. Bos birakilamaz.

AEs: Alt esik
Alt esik deger girigidir.

UEs: Ust esik
Ust esik deger girisidir.

Ttk: Tetikleme girisidir.

Tetikleme girisidir. Bos birakilabilir.

#Hst0: Histerezis blogu cikisi

Histerezis blogu ¢ikisidir, Lojik (1) veya Lojik (0) ¢ikis vermektedir.
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16.1.3 Ozel Ayarlar

% Histeris ? X
Parametreler | HatTanm | Noter | Alt Esik: Alt esik degeri histerezis blok 6zelliklerinden
Blok Adi [Hsto )| veya blok girisinden belirlenebilir.
Altesk [0 )
st Esk [0 )|

[ Trig aktifken Cals
[ Log+ayt belledine ekle Ust Esik: Ust esik degeri histerezis blok 6zelliklerinden
[ DevlNET ile senkronla veya blok girisinden belirlenebilir.

LCDWeb IzlemeMGQTT Format

& izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri

" izleme ve Dedistirme MOTT Hat Etketleri Trig Aktifken Calis: “Ttk” blok girisine gelen sinyal ile
blogun aktif olacagini belirtir. Segili ise blogun “Ttk”
girisi bos birakilamaz.

-

L Tamam j[ iptal j

16.1.4 Blok Aciklamasi
On/Off kontrol yapilan sistemlerde belirlenen “alt esik ve Ust esik’in ug noktalarinda agma-

kapatma yaparak, anahtarlama araligi olusturmada kullanilir.
In girisi: Referans alinacak histerezis girisidir. Bos birakilamaz.

AEs girisi: Alt esik girisidir, “In” blok giris degeri blok “AEs” giris degerinden kiiglkse “#Hst0” blok
cikisi lojik (0) olur.

UEs girisi: Ust esik girisidir, “In” blok giris degeri blok “UEs” giris degerinden bllyiikse “#Hst0”
blok cikisi lojik (1) olur.

“AEs” ve “UEs” blok giris dederleri bog birakilip blok segeneklerinden de ayarlanabilir.

“In” blok giris degeri, Ust esik dederinden daha biylk bir degerken alt esik degerinden daha kiigik
bir deger oluncaya kadar “#Hst0” blok ¢ikisi lojik (1)'dir.

“In” blok girigi, alt esik degerinden ku¢uk bir degerken Ust esik dederinden daha buyuk bir deger
oluncaya kadar da “#Hst0” blok ¢ikigl lojik (0) olur.

Ornegin On/Off ortam sicaklik kontrolli yapilan bir sistemde, ortam sicakh@i Ust esik degerinin

Uzerinde ise sogutma sisteminin galistirilip, sicaklik degeri alt esik degerinden daha kigik bir
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deger iken sogutma sisteminin kapatilmasi, tekrar ortam sicakliginin st esik degerinin tzerine
ciktiginda sogutma sisteminin calistirilarak sicakhgdin belli aralikta sabit tutulmasi hedeflenir. Alt
esik ile Ust esik aralii ne kadar genis olursa On/Off sikhi@i da o kadar az olur. (Ortam sicakhgini

Olcmek icin sicaklik sensori blok In girisine baglanir.)

Ttk girisi: Tetikleme girisidir, bog birakilabilir. “Trig Aktifken Calig” segili ise “Ttk” blok girisine
gelen her yUkselen kenar tetiklemesinde blok aktif olur. “Trig Aktifken Calis” segili ise blogun “Ttk”

girisi bos birakilamaz.

Calisma Grafigi

&

1 -+ -+ -+ -+ £ £ g
0 iz > > > >
*
Esik Azalan Esik Artan

16.1.5 Ornek Uygulama
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Ornekte;

Histerezis blogunun ¢ikigina baglanan RQO ile klimanin On/Off yapilmasi amaglanmigtir. “In”
blok girisine sicaklik sensori baglanmistir. Ortamin olmasi gereken minimum sicakligi

Histerezis blogunun “AEs” girisine, maksimum sicakhgi ise “UESs” girigine girilmigtir.

Klima, ortam sicakhdi 23°C’nin Uzerine ¢iktiktan sonra 20°C’nin altina ininceye kadar galismis,
20°C’nin altina indikten sonra durmus ve sicaklik tekrar 23°C’nin tzerine ¢ikincaya kadar
calismamistir. 23°C’nin Gzerine ¢ikinca yine galismig ayni déngu tekrarlanmis olup, boylelikle

ortam sicakhgdi 20°C ile 23°C arasinda sabit tutulmustur.
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16.2PID DENETLEYICI

16.2.1 Baglantilar

Pro: Proses degeri analog veri girisi

Hed: Hedef nokta girisi

Orn: Ornekleme zamani

Kp: P Katsayisi girisi (%)

4. - -
#PIDAO

Ti: | Katsayisi girisi (sn)

Td: D Katsayisi girisi (sn)

PE:I'. FID | #PIDO: Blok ¢ikis
P B

Pro: Proses girisinin min. girisi

Pro: Proses girigsinin max. girisi

Pro: Proses ¢ikisinin min. girisi

Pro: Proses ¢ikisinin max. girisi

Mod: Mod se¢imi

Yon: Yon segimi

16.2.2 Baglanti Aciklamalari

Pro: Proses dederi analog veri girisi

Sistemden okunan anlik degerdir, drnegin sicaklik kontrol uygulamasinda sahadan okunan deger

buraya baglanir.

Hed: Hedef nokta girisi

Hedef nokta blok girigidir.

Orn: Ornekleme zamani (sn)

Ornekleme zamani blok girigidir.
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PID’nin kontrol edilecek “Pro” giris degerini okuyarak islem yapma sikhgidir.

Kp: P katsayisi girisi (%)

P katsayisi blok girisidir. Kp katsayisi Oransal (Proportional) islemi ifade etmektedir. Bunun
anlami, PID calisma hedef noktasinin % kagina ulastii zaman PID kontrolérin devreye

girecegini belirlemeye yarayan bir katsayidir.

Ti: | katsayisi girisi (sn)

| katsayisi blok girisidir.

integral (Integral) etkisi ile hedef nokta ile o anki deger dl¢iiliip aradaki hata hesaplanir ve hatanin
azaltilmasi igin sisteme verilmesi gereken enerjiyi hesaplar. integral katsayisindaki saniyenin

anlami; kag saniye 6ncesine gore hatalari referans alacagi anlamina gelir.

Td: D katsayisi girisi (sn)

D katsayisi blok girigidir.

Tarev (Derivative) anlamina gelmektedir ve integral katsayisinin tam tersi olarak davranir.
Sistemde frenleme etkisi yapmaya yonelik bir etki olusturur. Trev ve integral katsayilari saniye
olarak degerlerdir. Tlrev isleminde PID, gelecekteki durumlara gére tahmin yartttr. Buradaki

saniye degeri kag saniye sonrasina kadar tahmin yuratulecegini ifade eder.

Pro: Proses girisinin min qirisi

Proses girisinin min blok girisidir.

Proses giris dederinin min alabilecegi deger girilir. Or: 4-20 mA arali§indaki bir giris igin 4.0, 0-
100 araligindaki bir giris icin 0, 0-65535 araligindaki bir giris icin 0, -100...+100 arahdindaki bir
giris icin -100.0 degeri girilir.

Bu sayede PID blogu otomatik olarak giris degerinin 6lgceklendirmesini yapacaktir.

Pro: Proses girisinin max girisi

Proses girisinin max blok girigidir.

Proses girig degerinin maksimum alabilecegi deger girilir. Or: 4-20 mA arali§indaki bir girig igin
max. 20.0, 0-100 arahigindaki bir girig igin max 100.0, 0-65535 araligindaki bir girig igcin max
65535, -100...+100 araligindaki bir girig icin max +100.0 degeri girilir.

Bu sayede PID blogu otomatik olarak giris degerinin dlceklendirmesini yapacaktir.
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Pro: Proses cikisinin min girisi

Proses ¢ikisinin min blok girigidir.

PID cikisinin sirdigu akttatér hangi aralikta bir deger kabul ediyor ise o araliga ait min deger
girilir. Ornegin, PID prosesi 4-20 mA ile kontrol edilen bir frekans geviriciye bagli ise burada min

deger olarak 4.0 girilmelidir.
Bu sayede PID blogu otomatik olarak ¢ikis de@erinin dlgeklendirmesini yapacaktir.

Pro: Proses cikisinin max qirisi

Proses cikisinin max blok girisidir.

PID cikisinin surdagi akttatér hangi aralikta bir deger kabul ediyor ise o araliga ait maksimum
deger girilir. Ornegin, PID prosesi 4-20 mA ile kontrol edilen bir frekans geviriciye bagli ise burada

max deger olarak 20.0 girilmelidir.
Bu sayede PID blogu otomatik olarak ¢ikis degerinin dlgeklendirmesini yapacaktir.

Mod: Mod secimi (Autotunning, Otomatik)

Mod segimi blok girisidir.

Otomatik: Segilmesi durumunda PID tanimlanan blok parametrelerine goére galismaya baslar.

Blok disindan secilmek istendiginde “1” girilmelidir.

Autotunning: Secilmesi durumunda PID blogu P, | ve D parametrelerini belirlemek tzere

autotune islemi gergeklestirecektir. Blok disindan secilmek istendiginde “100” girilmelidir.

Yon: Yon secimi (ileri, Geri)

Y6n segimi blok girisidir.

Yon giris deg@eri 1 ise; PID prosesinde kullanilan hata bilgisi asagidaki sekilde hesaplanir:
en = ProsesDegeri - HedefNokta;

Yon giris deg@eri 0 ise; PID prosesinde kullanilan hata bilgisi asagidaki sekilde hesaplanir:
en= HedefNokta - ProsesDegeri;

PIDO: Blok cikisi

Blok cikisidir. Proses ¢ikis girislerine tanimlanan min-max araliginda analog ¢ikis verir.
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16.2.3 Ozel Ayarlar

Hedef Nokta: Blok 6zelliklerinden veya blok

. PID Denetleyici ? X girisinden bu deger belirlenebilir.

Ornekleme Zamani: Birimi saniyedir. Blok

Parametreler | HatTanm | Notiar | ozelliklerinden veya blok girisinden bu deger
Blok Adh [PIDD ] belirlenebilir
Kp: P katsayisi girisidir. % olarak deger girilir. Blok
Hedef Nokta (o ) dzelliklerinden veya blok girisinden bu deger
Grnekleme Zamani [0 )| belirlenebilir.
Kk [D ] Ti(saniye): | katsayisi girisidir. Birimi saniyedir. Blok
ozelliklerinden veya blok girisinden bu deger
Ti(saniye) o ) belirlenebilir.
Td(saniye) [D ] Td(saniye): D katsayisi girisidir. Birimi saniyedir. Blok
o ozelliklerinden veya blok girisinden bu deger
£l T (o ) belirlenebilir.
Girig Max. [U ] Girig Min: Proses girisinin min deger girisidir. Blok
Chs Min [D ] ozelliklerinden veya blok girisinden bu deger
' belirlenebilir.
T [D ] Giris Max: Proses girisinin max deger girisidir. Blok
Mod |Autotunning | ozelliklerinden veya blok girisinden bu deger
: belirlenebilir.
¥én |leri =] ! n

Cikis Min: Proses ¢ikisinin min deger girisidir. Blok
ozelliklerinden veya blok girisinden bu deger
[ DevMET ile senkronla belirlenebilir.

LCD/Meb Izleme/MQTT Formah

[ Log+kayit belledine ekle

Cikis Max: Proses cikisinin max deger girisidir. Blok
(* izleme Tok/MQTT Blok Numaralan ozelliklerinden veya blok girisinden bu deger

- . ] ) belirlenebilir.
( Sadece IzlemeMOQTT Hat Etiketleri

Mod: Mod belirleme girisidir. Blok 6zelliklerinden
veya blok girisinden “Autotunning” secimi icin 100
degeri, “Otomatik” secimi icin 1 degeri girilmelidir.

(" Izleme ve Dedistrme MOQTT Hat Etketeri

( Tamam ) ( iptal ) Yon: Yon belirleme girisidir. Blok 6zelliklerinden veya
blok girisinden deger belirlenebilir. “ileri” se¢imi igin
0, “geri” segimi icin 1 girilmelidir.
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16.2.4 Blok Acgiklamasi

PID denetleyici endustriyel ve otomatik kontrol alanlarinda sikga kullanilan otomatik kontrol
mekanizmalarindan biridir. PID denetleyici Oranlama, integral Alma ve Tirev Alma (Proportional
Integrative and Derivative) iglemlerini yapmaktadir. PID denetleyici bir mekanizmayi sabit bir
degere en optimum slirede ulastirmak ve en ideal ortamlarda degeri sabit tutmak icin diizenlenmis

bir denetleyicidir.

PID uygulamalarinda en 6nemli noktalardan birisi PID sisteminin karakterize eden P, | ve D
degerlerinin belirlenmesidir. Bu degerler sistemden sisteme farklilik géstermekte olup, uygulama
sartlarina gore optimize edilmelidir. Bu degerleri belirlemek icin Mikrodev PLC de aktif proje
icerisinde degisiklik yapmadan ve ayri bir yaziim-donanim vs. gerektirmeden cok pratik ve
hassas P,I,D degerlerini hesaplayan “autotune” mekanizmasi bulunmaktadir. Bu mekanizma PID

blogunun "Mod” girisine 100 degeri yazilmasi ile aktive edilir.

Ozetle autotune mekanizmasinda sistem tiim bilesenleri hazir etmektedir. Sistem icin kullanici
salinim yaptirilabilecek bir hedef deger ve dogru bir drnekleme zamani segmesi beklenir. PID
autotune mekanizmasi, sistemi 8 tepe noktasi olusturana kadar salinima sokar. Sonra bu tepe
noktalarina gore sistemin parametrelerini hesaplar ve cihazin USB portundan programciya rapor

eder.
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16.2.5 Ornek Uygulama

%. PID Denetleyici ? x

Parametreler l Hat Tanmi ] MNotar ]
Blok Ad: (proo )|
HedefNokta [ 1000 )|
Ornekleme Zamar [D ]
Kp (30 )
Ti(zaniye) [1[]0 ]
Td{zaniye) [D ]
Giris Min, (0 )
Giris Max. 100 )|
Cias Min. [0 )|
Cikus Max. [ 100] )|
Mod |Autoh.|nr1ing j
Yén |leri |
[ Logkawit belledine ekle
[ DevNET ile senkrorla

LCD/Web IzlemeMQTT Format

(% TIzleme Tok/MQTT Blok Numaralar

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri

(" Izleme ve Dedistirme MOQTT Hat Etiketeri

[ Tamarn J [ Iptal j

Ornek olarak PID gikiginda 0-10 V bir kontrolor kullanmak istiyorsaniz PID “Cikis Min” degerine
0, “Cikis Max” degerine 10 yazmaniz gerekmektedir. 4-20 mA bir akim elde etmek istiyorsaniz
“Cikis Min” degeri olarak 4, “Cikis Max” degeri olarak 20 yazmaniz gerekmektedir. PID denetleyici
de 12 adet giris bulunmaktadir. Girigslerden birinci giris olan “Pro” girisi PID denetleyicisinin
referans degeri olarak isleme alacagdi giris deg@eridir. Bu giris bos birakilamaz. Diger girisler bog
birakilarak blok 6zelliklerinden ayarlanabilecedi gibi, disaridan da degerlerin degistiriimesine

olanak saglanmigtir.

PID denetleyicide ayarlanan oransal bant genigligi Kp’'nin sinirlari disinda On/Off mantigi ile

calismaktadir. Oransal bant devreye girdigi anda PID denetleyici galismaya baglamaktadir. Hedef
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noktaya yaklasana kadar sisteme integral etkisi bir enerji verecektir ve hedef noktaya yaklastikca
bu enerji kisiimasiyla birlikte tlrev etkisi de devreye girecektir ve sistemi ayarlanan degerde

tutmaya yonelik calisacaktir.

16.3ANALOG RAMPA

16.3.1 Baglantilar
Str: Baslat/Durdur 5 o o ———— o o o oo oo o
Sif: Degeri sifirla Sﬁ." #HF"LH"IDU
Bsl: Baslangic deger girisi Egr ARmp|l = #ARmMpO: Analog rampa
7 Daianglc Ceger gy ] BE ...... blogu cikisi
UE— .
Bit: Bitis deger girisi .. . B:-5000 - - - - -
Mrgooo - - -

Uls: Bitis degerine ulagsma siiresi(ms) | = = = = = = s s s s =

16.3.2 Baglanti Aciklamalari
Str: Baslat/Durdur
Rampa blogunun Baglat/Durdur girisidir.

Sif: Degeri sifirla

Rampa blogunun ¢ikisini baglangi¢ degerine set eder.

Bsl: Baslangic deder girisi

Rampa blogunun baslangi¢ degeri girilir.

Bit: Bitis deder girisi

Rampa blogunun bitis degeri girilir.
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Uls: Bitis degerine ulasma suresi(ms)

Bitis degerine ulagma suresi (ms) girigidir.

#ARmpO: Analog rampa blodu cikisi

Analog rampa blogu cikisidir

16.3.3 Ozel Ayarlar

* Analog Rampa £ 2 Baglangic Degeri: Rampa blogunun baglangic degeri

girisidir. Blok 6zelliklerinden veya blok girisinden

Parametreler | HatTanm | Notr | deger girilebilir

Blok Adi (ARmpo ]
Baslanoic Dederi |IZI.IZIIZI :l
Bitis Dederi 0.00 =
Ulasma Stresi(ms) |EI :l
_ Bitis Degeri: Rampa blogunun ¢ikis degeri girisidir.
[ Legayt beledine ek Blok &zelliklerinden veya blok girisinden deger
[ DevMET ile senkronla girilebilir.

LEDWeb Izleme/MOQTT Format

(¢ Izleme Tok/MQTT Blok Numaralan

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

(" izleme ve Dedistirme MOQTT Hat Etiketeri
Ulasma Siiresi(ms): Bitis degerine ulagsma stiresidir.
P p Birimi milisaniyedir. Blok &zelliklerinden veya blok
| Tamam ) s ) girisinden deger girilebilir.

16.3.4 Blok Aciklamasi
Analog Rampa blogu bir degerden bagka bir degere belirli bir zaman dilimi icinde sabit ivme ile

ulasmasi gereken uygulamalarda kullanilir.

“Str” blok girigine lojik (1) sinyali verildiginde “#ARmp0” blok ¢ikis degeri, baslangi¢c degerinden

bitis degerine ulasma slresi kadar zamanda sabit ivmeli hareket ile ulasir.

Ulasma slresi sonunda bitis degerine ulasan “ARmp0” blok ¢ikisi, “Str” blok girisinin konumuna

bakmaksizin bitis degeri konumunu korur.
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“Str” blok girisi ulasma sturesi tamamlanmadan lojik (0) konumuna dénerse, “4#ARmMp0” blok ¢ikigi
rampalama islemi durur. “Str” blok girisi tekrar lojik (1) oldugunda rampalama islemi kaldigi yerden

devam eder.

“#ARmMp0” ¢ikisindan baslangi¢ ve bitis de@erleri arasinda analog deger alinir.

Baslangic degeri, bitis degeri ve ulasma suresi blok nesne 6zelliklerinden veya blok girisinden
girilebilir.

Blogun "Str" girisinden baslat icin lojik (1), durdur icin lojik (0) sinyali verilmelidir.

Blogun "Sif" girisine gelen yukselen kenar tetiklemesinde rampalama islemi sifirlanip, O1 ¢ikisi

“baslangi¢ dederi’ne sabitlenmektedir.
Blogun "Bsl","Bit","Uls" girislerine Word, Analog veya Long Yazmag blogu baglanabilir.

16.3.5 Ornek Uygulama

" O

11 .
R
5.3943 Lat

" Qe
11,
" Qe
Lat
" O
InA
" Qe
Lat
\ ) . 1Al
R
Lat
" O
InA
" Qe
Lat

ARmp

Ornekte; Baslangig degeri 1 bitis degeri 8,6 ve ulasma siiresi 20 sn. set edilmistir.
Baslangigta “Str” blok girisi lojik (1) olduktan belli siire sonra lojik (0) olmus, rampa bitis slresine
ulasmadigi igin “O1” blok ¢ikigi 5,3943 degerinde kalmistir.
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Daha sonra “Str” blok girisi tekrar lojik (1) olmus, rampa kalan ulasma suresini tamamlayarak bitis

degeri olan 8,6 degerine ulagmistir.

(I

Ulasma siresi zaman ekseninde “baslangi¢ degeri” “bitis degeri” grafigi asagidaki gibi olur.

=
(=]

-
/

/

Analog Degerler

L T e o ¥ " It s ]

T T
i1 2 3 4 5 6 ¥ 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

422 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



16.4 ON/OFF KONTROLOR

16.4.1 Baglantilar

InA: Kontrol6r blogu girisi

AEs: Alt esik

UEs: Ust esik

#OOKO: Blok gikisl
HE: Esik Histerezis

tON: ON Bekleme siiresi (ms)

tOFF: OFF Bekleme stiresi (ms)

16.4.2 Baglanti Aciklamalari
InA: _Kontroldr blodu girisi

Kontrol6r blogu girisidir. Bu giris bog birakilamaz.

AEs: Alt esik
Alt esik girigidir.

UEs: Ust esik
Ust esik girigidir.

HE: Esit Histerezis

Esik histerezis girigidir. Kontrol kargilastirmasina histerezis de eklenebilir.
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tON: ON Bekleme suresi(ms)
O1 cikigl “Off” durumunda iken, blok girisi karsilagtirma sartlari lojik (1) konumuna geldikten sonra

tON silresi kadar bu sart saglanir ise O1 cikisi “On” durumuna gecer.

tOF: OFF Bekleme suresi(ms)

O1 cikist “On” durumunda iken, blok girisi karsilastirma sartlari lojik (0) konumuna geldikten sonra

tOFF suresi kadar bu sart saglanir ise O1 ¢ikigl “Off” durumuna gegilir.

#OOKO: Blok cikisi
Blok cikisidir. Lojik (1) veya lojik (0) cikis verir.
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16.4.3 Ozel Ayarlar

Alt Esik Degeri: Alt esik deger girisidir. Bu
deger blok 6zelliklerinden veya blok
girisinden ayarlanabilir.

On/Off Kontroldr

Parametreler | HatTanmi | MNotiar Ust Esik Degeri: Ust esik degeri girisidir. Bu
deger blok 6zelliklerinden veya blok

Blok Adi [DDKD ] girisinden ayarlanabilir.

Alt Esik Degieri lo ]

Ust Esik Degeri [D ] Esik Histerezis Degeri: Kontrol

Esl Bl Pl [D ] kargllalstlrmaS|Ta hl.ster(.e2|s de eklenebilir.
Bu deger blok 6zelliklerinden veya blok

Karslastrma Tipi |arasmda ;I girisinden ayarlanabilir.

Alarm Acma Zamani(ms) [D ]

] Karsilagtirma Tipi: On/Off kontrol igin

Alarm Kapama Zamani{ms) [D
karsilastirma yontemi segilir.

r Log-kayit bellegine ekle

™ DevMET ile senkronla Alarm Agma Zamani(ms): Blogun lojik (1)
—LCD/Web fzleme/MQTT Format sarti saglandiginda ne kadar siire sonra blok
cikisi “On” olsun siresi girisidir. Bu deger
® izleme Tok/MQTT Blok Mumaralarn blok 6zelliklerinden veya blok girisinden

" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri ayarlanabilir.

(" izleme ve Detiistirme MQTT Hat Etiketleri

Alarm Kapama Zamani(ms): Blogun lojik (0)
sarti saglandiginda ne kadar siire sonra blok
[ Tamam :) [ Iptal :) cikisi “Off” olsun siresi girisidir. Bu deger
blok 6zelliklerinden veya blok girisinden
ayarlanabilir.
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16.4.4 Blok Acgiklamasi
En temel kontrol yontemlerinden biri olan On/Off ydonteminde kontrol edilen proses degeri Off veya
On durumlari ile yénetilir. Prosesin giris de@eri, tanimlanan sartlara uygun ise On ¢ikisi, degil ise

Off ¢ikisi verilir.

Mikrodev On/Off kontrol fonksiyon blogu, bu temel On/Off kontrol yontemini birtakim Ustin

Ozellikler ile yerine getirir.

Prosesin giris degerinin kontroll icin asagidaki karsilastirma tipleri kullanilir.

Karsilagtirma Tipi Alt Esik Degeri Ust Esik Degeri

Arasinda Aktif Aktif
Biiyiik Aktif -
Kiigiik Aktif -

Aralik Digi Aktif Aktif
Esit Aktif -
Kiiciik veya Esit Aktif -
Biiyiik veya Esit Aktif -
Esit Degil Aktif -

tON ve tOFF Bekleme sureleri: Karsilastirma islemi durum degisimini gerektirse bile, ¢ikisin anlik
hatali verilerden dolayi ziplamasini engellemek yada sadece gecikme eklemek igin tON veya

tOFF sureleri girilir.

Blok ¢ikisi Off iken, blok girisinde On sartlari olugur ise blok zaman sayiciyi baslatir, tON siresine
ulagsana kadar On sartlari bozulmaz ise blok ¢ikigini On yapar. Benzer sekilde blok ¢ikigi On iken,
blok girisinde Off sartlari olusur ise blok zaman sayiciyi baslatir, tOFF slresine ulasana kadar Off

sartlari bozulmaz ise blok ¢ikisini Off yapar.

tON ve tOFF islemini iptal etmek icin ON/OFF Kontrolér blogun “tON” ve tOFF” girisine veya blok
Ozellikleri kismindan “Alarm A¢gma Zamani(ms)” ve “Alarm Kapatma Zamani(ms)” degerlerine 0
degeri girilmelidir.

Proses giris de@eri ve ortam gurultilerine gore blok gikisinin 6zellikle yavas degisen sinyallerde

ani degisiklikler yapmamasi isteniyorsa, tON/tOFF mekanizmasina ilaveten histerezis

kullanilabilir.

Histerezis 6zelliginde “#O0KO0” ¢ikisi On durumundan Off durumuna ve Off durumundan On
durumuna gegislerde, giriste konum degistirme sartlari olugsa bile histerezis esigi kadar deger

asllmazsa ¢ikis konum degistirmez. Histerezis esigi asildiginda ¢ikis konum degistirir.
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16.4.5 Ornek Uygulama
Uygulama 1

Blok proses giris degeri, buyuktir yontemine goére On/Off Kontrolline tabi tutulmustur. Blok

cikislarindaki degisim tON ve tOFF suresi kadar gecikmeli gergeklesmektedir.

On/Off Kontrolsr

Parametreler I Hat Tarum I Notlar

Blok Ad [ooKo ]
Alt Esik Degeri s ]
st Esik Degeri (o ]
Esik Histeris Degeri [0 ]
Karsilastrma Tipi [areater than =]
Alarm Agma Zamanifms) [ 100 ]
Alarm Kapama Zamani(ms) [ 100] ]

I Log-kayit bellegine ekle
I DevNET ile senkronla
LCD/web IzlemeMQTT Format
® izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
(" Sadece izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

[m— J—— tON: A¢gma Zamani

" On/Off Kontrolér ? X

Parametreler Hat Tarim Notlar

Blok Ad (ooKo ]

Alt Esik Degeri s ]

Dst Esik Degeri [0 ]

Esik Histeris Dederi [0 ]

Karsilastrma Tipi greater than -

Alarm Acma Zamani{ms) [100 ]

Alarm Kapama Zamarni{ms) [100| ]

[ Log+ayit belleine ekle
[] DevNET ile senkronize et
LCDfweb View
(@) Gosterim Yok
() sadece izl
() ize ve Ayarla

m— e tOFF: Kapatma Zamani
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Uygulama 2

Blok proses giris degeri, buyuktir yontemine gore On/Off Kontrolline tabi tutulmustur. Giris degeri
ilk sarti sagladigi andan sonra tON suresi kadar “4#O0OKO0” blok ¢ikisi gekmede gecikmeye tabi
tutulmustur, daha sonra “#O0K0” blok ¢ikisi lojik (1) konumunu almigtir. (“InA” blok giris degeri
5’in Gzerine ¢iktiktan 1 sn. sonra “#O0KO0” blok cikisi lojik (1) olmustur.)

5. On/Off Kontrolor I OA
Parametreler | HatTanm | Notiar |
Blok Adi (ooka ) /.d
Alt Esik Degeri (s )| | Al E§I-|f\__[
Ust Esik Degeri (0 ) i
Esik Histeris Degeri [0 )
Karsilastrma Tipi |areater than |
Alarm Agma Zamanims) (1000 )|

r Log-kayit belledine ekle
I DevNET ile senkronla
LCD/Web TzlemeMQTT Formah

@ fzleme Tok/MQTT Blok Numaralan

Alarm Kapama Zamani{ms) [D ] #OO K:()

(" sadece izlemeMQTT Hat Etiketleri

(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri | )
( tamem (=l ) tON: A¢gma Zamani
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Uygulama 3

Blok proses giris degeri, buyuktir yontemine gore On/Off Kontroline tabi tutulmustur. Esik

histerezis degeri de girilerek, blogun histerezis kontrol karsilastirmasi aktive edilmigtir.

Histerezis karsilastirma yonteminde: Blok “#O0OKO0” c¢ikisinin “Off” durumdan “On” durumuna
gegcisi, Karsilastirma Noktasi Esik + Histerezis Deg@erinin Gzerinde ise olur. (“InA” blok girisindeki
deger 5+2=7'nin Uzerinde ise “#O0KO0” blok ¢ikis! lojik (1)’dir.)

Blok “#O0OK0” cikisinin “On” durumdan “Off” durumuna gecisi, Karsilastirma Noktasi Esik -
Histerezis dederinin altinda ise olur. (“InA” blok girisindeki deder 5-2=3’Un altinda ise “#O0K0”
cikigi lojik (0)'dir.)

= OnfOff Kontrolér

Parametreler Hat Tarumi ] Naotlar ]

Alt Esik - Histeris

Blok Adi [ooKkn

Alt Esik Degeri s

Ust Esik Degeri [._.

Alt Eg

Esik Histeris Degeri (o0

Karslastrma Tipi |greater than ﬂ

Alarm Acma Zamani{ms) [IDD ]

Alarm Kapama Zamani{ms) [IDDI ]

[ Log+ayit bellefine ekle

[ DevNET ile senkronla # O O KO

LCD/web Izleme MQTT Format

(® Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralar
(" sadece Izleme /MQTT Hat Etiketleri

(" Izleme ve Dedistirme /MQTT Hat Etiketleri 1

[ Tamam ){_ iptal J

Not: Esik histerezis degeri ile tON (A¢cma zamani) ve tOFF (Kapatma Zamani) 6zellikleri ayni

anda kullanilabilir. Blok tON veya tOFF histerezis esigi asildiktan sonra devreye girer.
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16.5CHANGE DEDEKTOR

16.5.1 Baglantilar

Yuk: Blok girisi

#CDTCO: Blok ¢ikisi

L/P: Degisim degeri L M..' mwoe - - -

16.5.2 Baglanti Aciklamalari
Yuk: Blok girisi
Degisim olup/olmadiginin tespit edilecegi blok deger girisidir.

L/P: Degisim degeri
Degisimin ylzdesel veya seviyesel olarak ne kadar olmasi gerektigini belirleyen deger girigidir.

Bu deger blok L/P girisinden veya blok segeneklerinde bulunan deger kismindan girilebilir.

#CDTCO: Blok cikisi
“Yuk” blok girisinde belirlenen degisim degerinin Gzerinde degisiklik oldugunda 1 ¢evrimlik darbe

sinyali olusturulan ¢ikistir.
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16.5.3 Ozel Ayarlar
%, ChangeDetector ? ot
Level: Segiliise “Yuk” blok girisindeki seviye
Farametreler ] HatTanm | Notar | degisimine gore “#CDTCO” ¢ikisinda bir cevrimlik
Blok ad: [coTCO ] darbe sinyali olugur.

Change Detect Method

~

 Level Percentage

Defier |0 = Percentage: Segili ise “Yuk” girisindeki ylzde
degisimine gore “#CDTCO” ¢ikisinda bir gcevrimlik
darbe sinyali olusur.

[ Log4ayit belledine ekle

[ DevMET ile senkronla
LCDMieb IzlemeMQTT Format

@ Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri

(" izeme ve Dediistirme MQTT Hat Etiketleri Deger: Bu kisma girilecek degerden daha biiyik bir
“Yuk” giris degisiminde (ylUzde veya seviye) blok
¢ikisinda bir ¢evrimlik darbe sinyali olusur.

-

k Tamam _,J[ Iptal _J

16.5.4 Blok Agiklamasi
Change Dedektor blogu herhangi bir blok degderindeki degisimlerin izlenmesi gerektigi

uygulamalarda kullanilir.

“Yuk” blok girisindeki degerin mevcut degeri ile belirli bir zaman sonraki degeri arasindaki fark,
belirlenen ylzde veya seviye degisim degerinden daha buyuk ise “4#CDTCO” blok ¢ikisinda anlik

darbe sinyali Uretilir.

“Yuk” blok girisine, degeri degistiginde “#CDTCO” blok ¢ikisindan darbe sinyali Uretilmesi istenen

blok baglanmalidir. (sayag, yazmag, vs.)
Blok seceneklerinden deger degisiminin yuzdesel mi yoksa seviyesel mi olacaginin segimi yapilir.

“#CDTCO” blok c¢ikisinda darbe sinyali Uretilmesi igin “Yuk” blok girisindeki minimum degisim
degeri; blok secgeneklerindeki deger penceresinden veya Change Dedektér blogunun “L/P”

girigsinden ayarlanabilir.
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% ChangeDetector 7 X
Parametreler l Hat Tarumi ] Motar ]
Blok Adi [cDTCO ]
Change Detect Method
(* Level (" Percentage
Deger |EI il

I Log+kayit bellegine ekle
I DevNET ile senkronla
LCD/Web IzlemeMQTT Format

(& izleme Tok/MQTT Blok Numaralan

(" Sadece IzlemeMQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme /MQTT Hat Etiketleri

[_ Tamam ]( iptal )

Ornekte ;

Change Dedektdr blogunun degisim metodu olarak level segilmistir, blogun “L/P” girigsinden
seviye degisim dederi olarak 2 girilmistir. “Yuk” blok girisindeki Analog Yazmag¢ blogunun degeri
2’'den fazla degistiginde “O1” ¢cikisinda anlik darbe sinyali meydana gelmistir. Blogun “O1”
cikisina baglanan Yukari/Asagi Sayici blodu ile de blogun “O1” ¢ikiginda Uretilen darbe

sinyalleri sayilmistir.
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17 SISTEM BLOKLARI

17.1ILK TARAMA BITI

17.1.1 Baglantilar
. @ L #ITBBO: Blok cikigl
- | iTp |#ITBBO
-B=0 - - - - - -
. Mo1000
17.1.2 Baglanti Aciklamalar
#ITBBO: Blok cikisi
Blok cikisidir.
17.1.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

17.1.4 Blok Aciklamasi
Lojik kontrolor sistemi aktif konuma geldiginde ve aktif konumda kaldigi stirece lojik (1) Ureten

bloktur. Lojik kontrol6r sistemini referans deder ve konumlarina getirmek icin kullanilir.

17.1.5 Ornek Uygulama

PLC baglatildigi zaman lojik (1) ¢ikis verir.
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17.2RESET SAYICI

17.2.1 Baglantilar

#ResSO: Blok ¢ikisi

17.2.2 Baglanti Aciklamalari
#ResS0: Blok cikisi
Blok cikisidir.

17.2.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayari yoktur.

17.2.4 Blok Agiklamasi
Cihazin Resetlenme sayisi blok ¢ikisina yazilir. Her power reset isleminden sonra, blok ¢ikis
degeri 1 artmaktadir. Cihaza lojik proje yukleme islemi yapilirsa, Reset Sayici blogun degeri 1

olur.

17.2.5 Ornek Uygulama

Cihazin kag kez reset aldig1 gérulmektedir.
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17.3SISTEM SIFIRLAMA

17.3.1 Baglantilar

Ttk: Tetikleme girisi

17.3.2 Baglanti Aciklamalari
Ttk: Tetikleme qirisi

Blok tetikleme girigidir.

17.3.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

17.3.4 Blok Acgiklamasi
Blok “Ttk” girisine, yukselen kenar tetik sinyali gelmesi durumunda cihaza yazilim tabanh Reset
atar.

17.3.5 Ornek Uygulama

Lat
.B:3003.........B5. ..

Blok “Ttk” girisine baglanan Word Yazmaci blogu 0’dan farkli bir deger yazildiginda cihaz

resetlenir.
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18 COKLU SECICI BLOKLAR

18.1 ANALOG DORTLU SEGIcCI

18.1.1 Baglantilar

I11: Analog dortli segici segilen girisi

» o] Y.
12: Analog dortlu segici segilen girisi . Ij: E L - - -
- I;’f_ FAD5ecl
I3: Analog dortlu segici segilen girisi Ig_
. . L. ... #ADSec0: Analog dortli
: I.r ADSe L. segici segilen deger
. . kisl.
14: Analog dortli segici secilen girisi 53_ GIKi3!
- W S
S1: Analog dortlii secici secim girisi -+ - B-3000- - - -
o o o M : EDDD o o o o

S2: Analog dortli segici secim girisi

18.1.2 Baglanti Aciklamalari

11: Analog dortlU secici secilen girisi

“S1” ve “S2” blok girislerinin degerine bagh olarak ¢ikisa yazilmasi muhtemel Analog deger

girigidir. Analog Yazmag blogu baglanabilir

12: Analog dortlu secici secilen girisi

“S1” ve “S2” blok girislerinin degerine baglh olarak ¢ikisa yazilmasi muhtemel Analog deger

girigidir. Analog Yazmag blogu baglanabilir_.

13: Analog dortli secici secilen girisi

“S1” ve “S2” blok girislerinin degderine bagli olarak ¢ikisa yazilmasi muhtemel Analog deger
girigidir. Analog Yazmag blogu baglanabilir

14: Analog dortli secici secilen girisi
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wekorar o brow o zd

“S1” ve “S2” girislerinin degerine bagl olarak ¢ikisa yazilmasi muhtemel Analog deger girisidir.

Analog Yazmag blogu baglanabilir

S1: Analog dortli secici secim girisi

“117, 127, “13” ve “I4” blok giriglerinden hangisinin ¢ikisa verilecedinin dogruluk tablosuna gore

belirlendigi giristir. ikilik Yazmag blogu baglanabilir.

S2: Analog dortli secici secim qirisi

“I17, 127, “I13” ve “I4” blok giriglerinden hangisinin ¢ikisa verilecedinin dogruluk tablosuna gore

belirlendigi giristir. ikilik Yazmag blogu baglanabilir.

#ADSec0: Analog dortli secici secilen deger cikisi

“S1” ve “S2” blok girislerinden dogruluk tablosuna goére belirlenen “117, “I2”, “I3” ve “I4 blok

girislerinden birisinin yazildidi ¢cikis baglantisidir.

18.1.3 Ozel Ayarlar
# Analog Dartla Segici ? x
In1: ilk deger blok 6zelliklerinden de
Parametreler l Hat Tarimi ] Motlar ] L
girilebilir.
Blok Adi | ADSec0 ]
mt (o ]
m2 (o ) Lo e
In2: Ikinci deger blok 6zelliklerinden de
In3 [I:l ] girilebilir.
ms (o ]

[ Log+ayit bellefine ekle

r N .
DEVNH."E senkronla In3: Ugilincii deger blok &zelliklerinden de
LCD/Web IzlemeMOQTT Formah girilebilir.

(* Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan

(" Sadece IzlemeMQTT Hat Etiketleri

(" Izleme ve Defistrme MQTT Hat Etiketleri
In4: Dordiinci deger blok 6zelliklerinden
de girilebilir.

-

L Tamam jl: Iptal j
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18.1.4 Blok Acgiklamalari

Blogun giriglerindeki 4 farkli baglantidan birinin segilip ¢ikisa verilmesi gerektigi durumlarda
kullanilir. “117, “12”, “13” ve “14” blok giriglerinden hangisinin “#ADSec¢0” ¢ikisina yazilacagini blogun
“S1” ve “S2” giriglerine gelen lojik sinyaller belirler. Orn: S1= Lojik (1) S2 =Lojik (1) ise 14 ¢ikisa
yazilir. S1= Lojik (0) S2= Lojik (0) ise “I1” blok girisine bagh deger "#ADSec¢0” blok c¢ikisina

yazilacaktir. “117, “127, “I3” ve “I4” blok giris degerleri istenilen degerleri alabilir.

18.1.5 Dogruluk Tablosu
Analog Dortli Segici blogunun “S1” ve “S2” girislerine gbre hangi girisin ¢ikisa yazilacagi
asagidaki dogruluk tablosunda belirtilmigtir.

s1 2 #ADSec0
1 14
0 13
1 12
0 0 11

18.1.6 Ornek Uygulama

Bu 6rnekte; Yukarida belirtilen dogruluk tablosuna gore blogun “S1” ve “S2” giriglerinin lojik

degerlerlerine gore “I3” blok girigsine bagl olan Word Yazmagi blok degeri ¢ikisa yazilmigtir.
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18.2 WORD IKIiLI SECICI

18.2.1 Baglantilar

11: Word ikili segici segilen girisi

#WiSec0: Word ikili

12: Word ikili segici segilen girisi secici secilen deger cikis|

S:: Word ikili segici segim girisi

18.2.2 Baglanti Aciklamalari

11: Word ikili secici secilen girisi

“S” blok girisinin degerine bagl olarak ¢ikisa yazilmasi muhtemel Word deger girisidir. Word

Yazmag! blok baglanabilir.

12: Word ikili secici secilen girisi

“S” blok girisinin degerine bagh olarak ¢ikisa yazilmasi muhtemel Word deger girisidir. Word

Yazmagi blok baglanabilir.

S: Word ikili secici secim girisi

“I1” ya da “12” blok giriglerinden hangisinin ¢ikisa verileceginin dogruluk tablosuna gore

belirlendigi giristir. ikilik Yazmag blok baglanabilir.

#WIiSec0: Word ikili secici secilen deger cikisi

“S” blok girisinin degeri dogrultusunda dogruluk tablosuna goére “I1” ya da “I2” blok girigine

baglanan Word Yazmag! blok degerlerinden bir tanesini ¢ikisina yazan blok ¢ikisidir.

18.2.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

18.2.4 Blok Aciklamasi

Blogun girislerindeki 2 farkl baglantidan birinin segilip ¢ikisa verilmesi gerektigi durumlarda
kullanilir. “I1” ve “I2” blok giris degerlerinden hangisinin “#WiSeg0” blok ¢ikisina yazilacagin
blogun “S* girigine gelen lojik sinyaller belirler. Orn: S= Lojik (0) ise “I1” blok giris degeri “#WiSe¢0”

439 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



blok cikisa yazilir. S= Lojik (1) ise “I2” blok giris degeri "#WiSec0” blok ¢ikisina yazilacaktir. “I1”

ve “I12” blok giris de@erleri istenilen degerleri alabilir.

18.2.5 Dogruluk Tablosu
Word kili Segici blogunun “S” blok giris degerine gore hangi girisin ¢ikisa yazilacadi asagidaki

dogruluk tablosunda belirtilmistir

S #WiSec0
11
1 12

Bu ornekte; Yukarida belirtilen dogruluk tablosuna gore blogun “S” giriginin aldigi lojik degerlere

gbre cikislarin aldigi degerler gériilmektedir. Word ikili Secici blogunun “S” girisine lojik (0)
sinyali geldiginde blogun gikisina “I1” blok giris degeri, “S” girisine lojik (1) sinyali geldiginde ise
blogun c¢ikigina “I2” blok girig degeri yazilmistir.
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18.3LONG IKiLI SECicI

18.3.1 Baglantilar

I11: Long ikili segici segilen girisi

#LiSecO: Long ikili segici

12: Long ikili segici segilen girisi secilen deger cikisi

S: Long ikili segici segim girisi

18.3.2 Baglanti Aciklamalari

11: Long ikili secici secilen girisi

“S” giriginin degerine bagl olarak ¢ikiga yazilmasi muhtemel Long deg@er girisidir. Long Yazmagi

blok baglanabilir.

12: Long ikili secici secilen girisi

“S” girisinin degerine bagl olarak ¢ikisa yazilmasi muhtemel Long deger girisidir. Long Yazmagi

blok baglanabilir.

S: Long ikili secici secim qirisi

“11” ya da “I2” blok giris degerlerinden hangisinin ¢ikisa verileceginin dogruluk tablosuna gore

belirlendigi giristir. ikilik Yazmag blok baglanabilir.

#LiSec0: Long ikili secici secilen deger cikisi

“S” blok girisinin degeri dogrultusunda dogruluk tablosuna goére “I1” ya da “I2” blok girigine

baglanan Long Yazmagi blok dederlerinden bir tanesini ¢ikisina yazan blok ¢ikisidir.

18.3.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

18.3.4 Blok Aciklamasi

Blogun girislerindeki 2 farkl baglantidan birinin segilip ¢ikisa verilmesi gerektigi durumlarda
kullanilir. “I1” ve “I2” blok giris degerlerinden hangisinin “#LiSeg0” blok gikigina yazilacagini
blogun “S* girisine gelen lojik sinyaller belirler. Orn: S= Lojik (0) ise “I1” blok giris degeri “#LiSec0”
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blok ¢ikisa yazilir. S= Lojik (1) ise “I2” blok giris degeri "#LiSec0” blok ¢ikisina yazilacaktir. “I1”

ve “I12” blok giris de@erleri istenilen degerleri alabilir.

18.3.5 Dogruluk Tablosu
Lord ikili Segici blogunun “S” blok giris degerine gére hangi girisin ¢ikisa yazilacagdi asagidaki

dogruluk tablosunda belirtilmistir

S #LiSec0
11

1 12

18.3.6 Ornek Uygulama

""" 1111111
e I I

1111111

9999999

Bu drnekte; Yukarida belirtilen dogruluk tablosuna goére blogun “S” girisinin aldigi lojik degerlere
gbre cikiglarin aldigi degerler gorilmektedir. Long ikili Segici blogunun “S” girisine lojik (0)
sinyali geldiginde blogun gikisina “I1” blok giris degeri, “S” girisine lojik (1) sinyali geldiginde ise
blogun c¢ikigina “I2” blok giris degeri yaziimistir.
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18.4ANALOG IKILI SECICI

18.4.1 Baglantilar

I11: Analog ikili segici segilen girisi

#AiSec0: Analog ikili

12: Analog ikili segici secilen girisi secici secilen deger cikis|

S: Analog ikili segici se¢im girisi

18.4.2 Baglanti Aciklamalari

11: Analogq ikili secici secilen qirisi

“S” giriginin degerine bagli olarak ¢ikiga yazilmasi muhtemel Analog deger girigidir. Analog

Yazmag blok baglanabilir.

12: Analogq ikili secici secilen qirisi

“S” girisinin degerine bagl olarak cikisa yazilmasi muhtemel Analog deger girisidir. Analog

Yazmag blok baglanabilir.

S: Analog ikili secici secim qirisi

“11” ya da “I2” blok giris degerlerinden hangisinin ¢ikisa verileceginin dogruluk tablosuna gore

belirlendigi giristir. ikilik Yazmag blok baglanabilir.

#AiSec0: Analog ikili secici secilen deger cikisi

“S” blok girisinin degeri dogrultusunda dogruluk tablosuna goére “I1” ya da “I2” blok girigine

baglanan Analog Yazmag blok degerlerinden bir tanesini ¢ikisina yazan blok ¢ikisidir.

18.4.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

18.4.4 Blok Aciklamalari

Blogun girislerindeki 2 farkl baglantidan birinin segilip ¢ikisa verilmesi gerektigi durumlarda
kullanilir. “I1” ve “I2” blok giris degerlerinden hangisinin “#AiSec¢0” blok gikisina yazilacagini
blogun “S* girisine gelen lojik sinyaller belirler. Orn: S= Lojik (0) ise “I1” blok giris degeri “#AiSec0”
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blok ¢ikisa yazilir. S= Lojik (1) ise “I2” blok giris degeri "#AiSec0” blok ¢ikisina yazilacaktir. “11”

ve “I12” blok giris de@erleri istenilen degerleri alabilir.

18.4.5 Dogruluk Tablosu
Analog ikili Segici blogunun “S” blok giris dederine gére hangi girisin ¢ikisa yazilacadi agagidaki

dogruluk tablosunda belirtilmistir.

S #AiSec0
11
1 12

Bu drnekte; Yukarida belirtilen dogruluk tablosuna goére blogun “S” girisinin aldigi lojik degerlere

gbre cikiglarin aldigi degerler gorilmektedir. Analog ikili Segici blogunun “S” girigine lojik (0)
sinyali geldiginde blogun gikisina “I1” blok giris degeri, “S” girisine lojik (1) sinyali geldiginde ise
blogun ¢ikigina “I2” blok giris degeri yaziimistir.
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19 HVAC BLOKLARI

19.1 YUZER MOTOR

19.1.1 Baglantilar

VAN: Vana agilma orani girisi(%) #YKBO: Agma cikisl

TAS: Tam agma suresi girisi
Kap: Kapatma cikisi

MAS: Minimum agma suresi girisi

19.1.2 Baglanti Aciklamalar
VAN: Vana acilma orani girisi (%)

Vananin ylzdelik (%) olarak acilmasi gereken konum girisidir.

TAS: Tam acma suresi qgirisi

Tam kapalidan tam aciimaya gecgen sure girisidir.

MAS: Minimum acma siresi qgirisi

Minimum agma suresi girigidir.

#YKBO: Acma cikisi
Lojik (0) veya lojik (1) ¢ikis veren agma cikigidir.

Kap: Kapatma cikisi

Lojik (0) veya lojik (1) ¢ikis veren kapatma cikisidir.
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19.1.3 Ozel Ayarlar

% Yiizer Motor 7 x

Parametreler | HatTanmi | Motlar L L
l ! | Tam Agma Siiresi (ms): Tam agma siiresi

Blok Adh [vkao )| (TAS) blok dzelliklerinden de girilebilir.
Tam Agma Siiresi{ms) [D ]
Min Agma Siresi{ms) [III ]

[ Log+kayit belledine ekle

[ DevNET ile senkronla

LCD/Web IzlemeMQTT Farmah

(® izleme Tok/MQTT Blok Numaralar
Min Agma Suresi (ms): Minimum agma

slresi (MAS) blok 6zelliklerinden de
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri girilebilir.

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri

I: Tamam _/I[ Iptal J

19.1.4 Blok Agiklamasi

Oransal veya PID kontrol uygulamalarinda kullanilir.

Blok “YKBO” gikigindan gonderilen lojik (1) sinyal suresi kadar ¢ikisa bagli ekipman agilacaktir.
Blogun “Kap” ¢ikigindan gonderilen lojik (1) sinyal suresi kadar ¢ikisa bagh ekipman

kapanacaktir.

Blogun "#YKBOQ" ve "Kap" ¢ikiglari kontrol durumlarina goére lojik (0) veya lojik (1) sinyal

uretmektedir. Ayni anda her iki gikis da lojik (1) sinyali Gretmez.

Ac¢ma kapatma yapilacak ekipmanin %100 agilincaya kadar gegen sure degeri milisaniye
cinsinden Tam Agilma Suresi (TAS)’'nde belirtilir. EKipmanin minimum hareket etme suresi
milisaniye cinsinden Min A¢gma Suresi (MAS)'nde belirtilir. "VAN" blok girisindeki yizdelik
degisim orani, minimum agilma suresi "MAS" blok giris degerinden klglk degdere kargilik
geliyorsa ¢ikisa hareket sinyali gdnderiimeyecektir. (MAS:1sn, TAS:100sn. ise VAN. Degisimi
%1’den blylk ise ekipman hareket eder.)

"VAN" blok girisinden % cinsinden ekipmanin ne kadar agilacag: bilgisi belirtilir. Bu girise Analog

Yazmag blog baglanarak hassas veri girisi saglanabilir.

446 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



Tam agma ve minimum agma degerleri igin 32 bit Long deger girilebilir.

19.1.5

Ornek Uygulama

Orneklerde;

Tam agilma suresi (TAS) 100sn. olarak girilmigtir. Minimum acilma suresi (MAS) degeri O
girilmistir. Bu da blogun “VAN” girisindeki en kiguk degisimin ¢ikislarda da degisiklige neden

olacag! demektir.

Yuzer 1 6rnedinde; baslangigta kapali konumda olan vananin %35 agilmasi icin blogun “VAN”
girisine 35 girilmigtir. “A¢” blok ¢ikisi 35 sn. lojik (1) olduktan sonra lojik (0) olmustur. Boylelikle

Yuzer 1 vanasi %35 aciimistir.

Yuzer 2 6rneginde de vana baslangicta %35 aciimistir. Daha sonra vananin agikligi %15’e
indirilmistir. Bunun igin de vana “Kap” blok ¢ikisi 20 sn. lojik (1) olduktan sonra lojik (0) olmustur.
Boylelikle YUuzer 2 vanasi agiklik orani %35'ten %15’e indirilmistir.

447 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



Mi(RODEV"

Sl bow S _od

19.2YASLANDIRMA YONETICI

19.2.1 Baglantilar

Etk: Etkinlestir

#YasYonO0: Calisan Kole No

Bir: Birlikte Calisan Kole Sayisi

19.2.2 Baglanti Aciklamalari
Etk: Etkinlestir
Blok aktiflestirme girisidir.

Bir: Birlikte Calisan Kole Sayisi

Ayni anda kag adet kole (Yaslandirma Uye Blogu) nin aktif olacaginin belirlendigi giristir.

#YasYon0: Calisan Kole No

Kag numarali kélenin (Yaslandirma Uye blogunun) calistiginin yazildigi ve Yaslandirma Uye

bloklarinin “Efe” girisine baglanan blok ¢ikisidir.

19.2.3 Ozel Ayarlar
%. Yaglandirma Yénetici ? X
Parametreler l Hat Tarurmi ] Motar ]
Blok Adi [Yasvano )
Ayru anda Calizan Kole Sayisi [IZI ]

I Log-kayt bellegine ekle Ayni anda calisan kéle sayisi: Blogun cikisina

[~ DewNET ile senkronla baglanan kélelerin (Yaslandirma Uye bloklarinin)
LCD /Web fzleme/MQTT Format ayni anda kag tanesinin aktif olacagi blok
seceneklerinden de belirlenebilir.

-

(* fzleme TokMQTT Blok Mumaralar
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri

-

L_ Tamam j[_ Iptal j
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19.2.4 Blok Acgiklamasi

Yaslandirma Yénetici blogunun “Cal” ¢ikisi Yaslandirma Uye blogunun “Efe” girisine baglanir,

Yaslandirma Ydnetici blogu tek basina veya baska blok ile kullanilamaz.

Yasglandirma Yonetici blogunun “Etk” girigine lojik (1) sinyali geldigi sure boyunca “Cal” ¢ikigl
aktif olur ve bagh olan Yaslandirma Uye bloklarini aktif eder. Cikisina en fazla 10 adet

Yaslandirma Uye blogu baglanabilir.

Yaslandirma Uye bloklarindan kag tanesinin ayni anda aktif olacagi Yaslandirma Yénetici blok
dzelliklerinden veya blogun “Bir” girisinden ayarlanabilir. (Or: Bu deger 3 girilmisse ve 7 adet

Yaslandirma Uye blogu “Cal” ¢ikisina baglanmigsa, 7 Uye Uger Uiger aktif olacaktir.)

19.2.5 Ornek Uygulama

Blogu aktiflestirmek icin Yaslandirma Yoénetici blogunun “Etk” girisine ikili yazmag baglanmistir.

Yaslandirma Yénetici blogunun “Bir” girigine ise ayni anda kag adet “Yaslandirma Uye”

blogunun aktif olacagini belirlemek icin Word Yazmagi blogu baglanmistir.

Yaslandirma Yénetici blogunun “Cal” ¢cikis degeri, bu ¢ikisa bagli Yaglandirma Uye bloklarindan
hangisinin calistigi bilgisini géstermektedir. Bu bilgi, ¢ikis degerinin bitleri olarak verilir. Ornegin
yukaridaki 6rnekte “Cal” ¢ikisi 4 degerini vermektedir, bu degder binary olarak “0100”a esittir,
yani “Cal” ¢ikigina “Efe” girisi baglanacak olan Yaglandirma Uye bloklarindan 2. Yaglandirma

Uye blogunun aktif oldugu anlamina gelmektedir.
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19.3YASLANDIRMA UYE

19.3.1 Baglantilar
Efe: Yaslandirma Yonetici girisi
Cal: Galisma bilgisi girisi #YasUye0: Galisma zamani
cikisi
E?E_f'_ﬁﬁ_,, C
Hat: Hata bilgisi girisi .. iYEEUYED
¢ Cal |
R | H3E Fat.
tk: Blok aktiflestirme girisi T
= i I
V35 Yasil L
Yas: Yaslandirma suresi girisi 0 2 51 . Gal: Blok On/Off gikigi
w1
Gl L
Cal: Galisma suresi sifirlama girisi H%E [
2573 S
al: Mevcut yaglanma yasi girisi - B:-6000- - - - - -
- . CMzB000
Hat: Hata sifirlama girisi Hat: Blok hata cikigi
Hat: Hata igin zaman asimi girisi

19.3.2 Baglanti Agiklamalari

Efe: Yaslandirma Yonetici girisi

Yaslandirma Ydénetici blogunun “Cal” ¢ikigi baglanir. Bagka bir blok baglanilamaz.

Cal: Calisma bilgisi girisi

Ekipman ¢aligsma bilgisi girilir.

Hat: Hata bilgisi girisi

Ekipman termik ariza, hata gibi bilgileri girilir.

Etk: Blok aktiflestirme girisi
Lojik (1) sinyali ile blok aktif edilir.

Yas: Yaslandirma slresi girisi

Dakika cinsinden yaslandirma suresi girigidir.
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Cal: Calisma suresi sifirlama qirisi

Yukselen kenar tetiklemesi ile blok Uzerindeki calisma zamani bilgisi sifirlanir.

Cal: Mevcut yaslanma vasi girisi

Yaslandirma ye bloklarinin mevcut ¢alisma zamani bilgileri girisidir.

Hat: Hata sifirlama qirisi

Yukselen kenar tetiklemesi ile blok ¢ikisindaki hata bilgisi sifirlanir.

Hat: Hata icin zaman asimi girisi

Blok c¢ikisindan hata bilgisi icin bekleme suresidir.

#YasUye0Q: Calisma zamani cikisi

Dakika cinsinden ekipman ¢alisma zamani bilgisidir.

Cal: Blok On/Off cikisi
Lojik (0) veya lojik (1) cikis veren ekipman On/Off gikistir.

Hat: Blok hata cikisi
Blok hata girisinden lojik (1) sinyali geldiginde veya hata icin zaman asimi asildiginda lojik (1)

sinyal veren ¢ikistir.
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19.3.3

Ozel Ayarlar

% Yaglandirma Uye 7 X

Parametreler ] HatTanmi | MNotlar |

Blok Adi [Yasl:lye[] ]

Calsma Zamani{dakika) [D ]

Hata Zamani(saniye) [D ]

[ Log4ayit bellegine ekle
[ DevMET ile senkronla
LCD/wWeb Izleme/MOQTT Formah
(* Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme /MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri

|:_ Tamam JI:_ Iptal J

Calisma Zamani (dakika): Dakika cinsinden
“yaslandirma siresi” blok 6zelliklerinde de
girilebilir.

Hata Zamani (saniye): Saniye cinsinden hata
zamani blok 6zelliklerinden de girilebilir.

19.3.4

Blok Aciklamasi

Birden fazla ekipmanin belirli strelerde sira ile ¢alistiriip durdurulmasi gereken uygulamalarda

kullanilir. Es yaglandirma olarak da isimlendirilmektedir.

Ornegin bir pompa istasyonunda bulunan pompalarin sira ile belirlenen siirelerde galismasi

istenilen benzeri uygulamalarda Yaslandirma Uye bloklari kullanilabilir. Yaglandirma siresi

tamamlanan pompa devreden ¢ikar ve yaslandirma senaryosuna dahil edilen baska bir pompa

devreye alinir. Sistem periyodik bir dongu sekilde ¢aligarak tekrar basa doner ve ilk basta

calisan pompa devreye alinir.

Yaslandirma Uye blogu Yaglandirma Yénetici blogu ile birlikte kullanilir.
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Blok Girigler Agiklama

Efe "Efe” girisine Yaglandirma Yonetici blogunun “Cal” ¢ikisi baglanir.

Cal On/Off calismasi istenilen ekipmana ait lojik (0) veya lojik (1) sinyal veren galisma bilgisi
baglanir.

Hat Termik ariza ya da sistemin galismaya zorlanmasini engelleyecek baska bir hata bilgisi

girilebilir. Hata girisine lojik (1) sinyali geldiginde blok ¢ikisindaki “Hat” ¢ikisi lojik (1) olur, blok
cikisindaki ekipman ¢alistirma “Cal” cikisi lojik (0) konuma gegerek sistemde olusacak daha
biyuk arizalarin 6niine gegilmis olur.

Blok hata girisinde olusan hata lojik (0) konumuna donse bile, blok “Hat” gikisindaki hata
ciktisi lojik (0) olmaz. Blok hata sifirlama girisine yiikselen kenar tetiklemesi geldiginde blok
hata ciktisi sifirlanir.

Etk Blogun aktif olmasi igin lojik (1) verilmelidir. Bloga bagli ekipman bakim, ariza vs. sebeplerden
dolayi ¢calistirilmak istenmiyorsa “Etk” girisi lojik (0) yapilarak ekipman devreden cikarilir.
Yaslandirmada diger ekipmanlar yine sirali galismaya devam eder.

Yas Dakika olarak yaslandirma siresi girilir. Bloga bagli ekipman yaslandirma siiresi kadar galisir,
daha sonra durur, ¢alisma sirasi diger ekipmanlara geger. Blok 6zelliklerinden veya bu girise
Word Yazmag blogu baglanilarak bu deger girilebilir.

Cal Blok gikisinda bulunan g¢alisma zamanini “Cal” girisine gelen her yiikselen kenar
tetiklemesinde sifirlar.

Cal Sistemde bulunan ekipmanlarin mevcut ¢alisma zamanlari girilir. Calisma zamani daha fazla
olanlarin daha az ¢alismasi saglanarak, calisma zamanlari dengelenmeye calisilir ve boylelikle
standart calisma zamani sdreleri olusturulur. Ekipmanlarin bakim ve degisim periyotlari
standart hale getirilir.

Hat Blok hata cikisi lojik (1) konuma geldiginde hatayi resetlemek igin bu girise ytikselen kenar
tetiklemesi girilmelidir. (Eger blok hata girisinde termik ariza, hata vs. varsa resetleme
yapmadan once giderilmelidir.)

Hat Blok hata ¢ikisinin lojik (1) olmasina neden olan iki unsur vardir.
1) Hata girisine gelen termik ariza, hata vs. bilgisidir.

2) Blok ¢ikisinin anahtarlanmasina ragmen, ekipmandan ¢alisma bilgisi gelmiyorsa; termik
ariza, hata vs. bilgisi de lojik (0) ise, hata zaman asimi stiresine bakilir. Hata zaman asimi
slresi asildiginda blok hata ¢ikisi lojik (1) olur.

Blok Cikiglar Agiklama

#YasUyeO Dakika zaman 6lgeginde blok ¢alisma zamani bilgisidir. Bu deger blok girisindeki calisma
zamani sifirlama girisine gelen yiikselen kenar tetiklemesinde sifirlanabilir.

cal Calistirilacak ekipmana giden baglanti ¢ikisidir. Ekipman On/Off kontroli Mikrodev PLC
Granlerinin Dijital Cikis (DO) veya Réle Cikis (R)'lari ile yapildigi igin blok gikisina Dijital Cikis
(DO) veya Role Cikisi (R) baglanmalidir. Ekipman hangi gikisa

baglanmissa Dijital Cikis (DO) veya Role Cikis (R) blogu tizerinden secilmelidir.
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Hat Hata giktisidir.

1- Blok hata girisinde herhangi bir termik ariza, hata vs. olustugunda hata cikisi lojik (1)
olur.

2- Ekipman On/Off kontrol gikisi lojik (1) olmasina ragmen calisma bilgisi “Cal” girisine
gelmiyorsa, zaman asimi sliresi gectikten sonra hata ¢ikisi lojik (1) olur. Hata giktisini
sifirlamak icin hata sifirlama girisinden yiikselen kenar tetiklemesi verilmelidir.

19.3.5 Ornek Uygulama

ige
Yasy |Yonetici

Ornekte; Yaslandirma Ydnetici bloguna 2 adet Yaglandirma Uye blogu baglanmistir. Bu érnekte
Yaslandirma Uye bloklarinin birer birer ¢alistiriimasi istenmektedir bunun igin Yaslandirma

Yonetici blounun “Bir” girigsine baglanan Word Yazmagi blogu tzerinden 1 degeri girilmistir.

Yaslandirma siiresi olarak her iki Yaslandirma Uye blodu icin 2 dakika segilmistir. Bu deger
Yaslandirma Uye bloklarinin “Yag” girislerine baglanan Word Yazmagi blogu lizerinden 2 degeri

girilerek saglanmistir.

Birinci Yaglandirma Uye bloguna bagh réle gikisi 2 dakika boyunca lojik (1) olmustur, 2

dakikanin sonunda ise lojik (0) olmustur.
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Birinci Yaslandirma Uye bloguna bagli Réle Cikisinin lojik (0) olmasi ile ikinci Yaslandirma Uye
bloguna bagli Réle Cikisi lojik (1) olmustur. Buradaki Réle Cikisi 2 dakika boyunca lojik (1)
sinyali Gretmistir. 2 dakikanin sonunda bu Réle Cikisi da lojik (0) olmustur. ikinci Yaslandirma
Uye bloguna bagli Réle Cikisinin lojik (0) olmasi ile birinci Yaglandirma Uye bloguna bagh Roéle
Cikisi lojik (1) olmustur.

Sistem bu sekilde calisarak periyodik ¢alisma dénglstne girmistir.

19.4DEVNET ANA

19.4.1 Baglantilar

TCP: Baglant

parametreleri girisi #DNetAnaO: Blok baglanti gikisi

19.4.2 Baglanti Agiklamasi

TCP: Baglanti parametreleri girisi

Baglanti parametreleri girigidir.

#DNetAna0: Blok baglanti cikisi
Blok baglanti ¢ikisidir.
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19.4.3 Ozel Ayarlar

% DewNET A ? X . o . .
S Kendi DevNET Idsi: Cihazin kendi ID’si
Parametreler l HatTanmi | Motiar | girilebilir.
Blok Adi [DNet.t'-\naD ]
KendiDevhETIdsi [0 ) Zaman Asimi (ms): Milisaniye cinsinden
zaman asimi girilebilir.
Zaman Agimi{ms) [D ]
Déngl Geckmesi{ms) [D ]
Beklenen DehET 0 [0 ) DF.)ng}‘J Ge(?lkmes?| (ms): Mll-ls:anlye cinsinden
dongi gecikmesi ayarlanabilir.
HedefDeviETID [0 ]
Yayn IP Adresi [0.0.0.0 ]

Beklenen DevNET ID: Beklenen DevNET

[ Log4awt belledine ekle . X o ™
(Baglanan Cihaz) ID’si girilebilir.

[ DevNET ile senkronla
LCD/Web Izleme/MQTT Format
@ izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan Hedef DevNET ID: Hedefteki DevNET
" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri (Baglanilacak Cihaz) ID’si girilebilir.

" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

- p— Yayin IP Adresi: Cihazlarin bagh oldugu IP
((ramam ) pa ) adresi girilebilir.

19.4.4 Blok Aciklamasi
DevNET sistemi ethernet tizerinden segili olan cihazlarin birbirinden verileri okunmasini
saglayan ve DevNET yazmacinin igerisine veriyi aktaran sistemdir. Bu sistem ¢ember gibi arka

arkaya baglh bir yapi olarak dusunulebilir.

456 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



o ¥ <«

65535 Node Kadar Desteklenen

3.Mesaj
UDP Tabanl | e
Sanal Tahta —

'
'

gy LS

RabRENRAaRE 1141

2.Mesaj mw [ |

UDP tabanl ve dongusel paket tekrarlamali bir protokolddr.

Cok noktali (multi-drop) bir protokol olup, maksimum 65535 adet PLC tek bir DEV-NET agina
eklenebilir.

Tum noktalar esit seviyede olup, Yonetici/Kole (Master/Slave) yapisi yoktur.
PLC’de kullanilan Ethernet portu ayni anda diger protokolleri de destekler.
Noktalar kendi dugum adresleri ve aldiklari mesajlara gore otomatik senkronize olurlar.

Bekleme suresi ve zaman agsimi mekanizmalari sayesinde agdaki degisimlere adapte olabilir.

Bu Ustln bir gurblzlik saglar.

Mikrodev PLC’ler ile mikemmel uyum saglanir.
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C1-C2... yazan yerler Cihaz 1-Cihaz 2 ‘dir.
Kendi DevNET ID’si: Kullanilan cihaza ait DevNET ID 'sidir.

Zaman Asimi (ms): Kurulan bu DevNet agi icindeki cihazlardan birinin bir dnceki cihazdan veri

bekleme suresidir

Dongu Gecikmesi (ms): “Bir tam turda cihaz ne kadar siire bekleyecek” bunun belirlenmesidir.

Cihaz sayisindan 1 gikartilip ¢gikan deger ile “Zaman Asimi” suresi garpilarak bir deger girilebilir.
Beklenilen DevNET ID: Verinin okunacagi cihazin ID'sidir.
HedefDevNET ID: Verinin yazilacagi cihazin IDsidir.

Yayin IP Adresi: Cihazlarin bagli oldugu internet aginin adresidir. (Orn:192.168.2.255 gibi bir

ornek verilebilir. En sondaki 255 bu aga bagli tim cihazlara erigsimi saglamak icin girilmistir.)
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19.5 DEVNET YAZMAC

19.5.1 Baglantilar

#DNetYzmO: Blok baglanti ¢ikisi

19.5.2
#DNetYzmO0: Blok baglanti cikisi

Baglanti Agiklamalari

Blok baglanti ¢ikisidir.

19.5.3 Ozel Ayarlar

% DevMET Yazmag

Parametreler | Hat Tarimi | Motar |
Blok Ad DNetyzmo ]
Uzak DevNETID [0 ]

Uzak Blok Numarasi [D

r Log+ayit belledine ekle

Uzak DevNET ID: Verinin okunacagi cihazin
ID‘sidir.

™ DevMET ile senkronla
LCDMeb IzlemeMQTT Formah

® izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

Tar—Y———

Uzak Blok Numarasi: Verinin okunacagi
cihazdaki blogun Modbus adresidir.
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19.5.4 Blok Agiklamasi
DevNet Yazmag blogu; Ethernet agi Uzerinden baglanilan cihaz igindeki yazmaglarin verileri bu

blogun icine aktarilir.
Uzak DevNET ID: Verinin okunacagi cihazin ID'si yazilir.
Uzak Blok Numarasi: Verinin okunacagi cihazdaki blogun Modbus adresidir.

Not: Bu blokla okuma yapabilmek igin kargi cihazda okunacak blogun blok 6zellikleri kisminda
yer alan “DevNET ile senkronize et” kutucugunun igaretli olmasi gerekmektedir.

20 HAREKET KONTROL BLOKLARI

20.1HIZLI SAYICI GIRiSI

20.1.1 Baglantilar

Sif: Blok degerini sifirla girisi
| p— e #FCO: Toplam sinyal sayisi gikisl

T: Periyot zamanlama

5T -
parametresi girisi To- F‘?rt

B FT

L.

FC ﬁr . LrI\I:IsIPerlyot icindeki sinyal sayisi
Tar: Hedeflenen sinyal sayisigirisi | ©  mme . o 0
B:-qgoog - - - -
: M' BUUU Tar: Hedef sinyale ulasildi ¢ikisi
Dir: Sayma yonu girisi
20.1.2 Baglanti Aciklamalar

Sif: Blok degerini sifirlama qirisi

Blok degerini sifirlama girisidir.

T: Periyot zamanlama parametresi girisi

Milisaniye cinsinden periyot belirleme girisidir.

Tar: Hedeflenen sinyal sayisi qirisi

Hedeflenen sinyal sayisi girisidir.
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Dir: Sayma yonu girisi

]

“1: lleri”, “0: Geri” olan sayma yénii girigidir.

#FCO: Toplam sinyal sayisi cikisi

Toplam sinyal sayisi ¢ikisidir.

Int: Periyot icindeki sinyal sayisi cikisi

Periyot icindeki sinyal sayisi ¢ikisidir.

Tar: Hedef sinyale ulasildi cikis

Hedeflenen sinyal ¢ikisidir.

Not: Blogun aktive edilmesi icin mikroterminal kismindan “AT+PTO=1" komutu goénderilip,

kullanilacak cihaza reset atiimalidir.
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20.1.3 Ozel Ayarlar
Ayrilmig Hizli Sayici Giris No: Giris numarasi
buradan belirlenebilir.
0 ise DI12 kanal FC olarak
“ Hizh Sayici Girigi ? X 1ise DI13 kanali FC olarak
Parametreler ] Hat Tanmi ] Motar ] 2 ise DI14 kanal FC olarak
Blok Adi [FCD ] 3 ise DI15 kanali FC olarak kullanilr.
Ayrimis Hizh Sayio Giris Mo: |U j
Tick Count Direction |fleri |
Do direction control by using | Software =l Tick Count Direction: Sayma yéniinii
belirler.
Time Period for Freq Calculation [EI| ] elirier
Target Value [D ]
[ Kalahk Do direction control by using: Sayma
onuni hml | k I
| Reset total tick count when reached to target value yorﬁunuvn. y.aZI |.m a mi donanimla mi kontro
edilecegini belirler.
[ Log4ayit belledine ekle
[ DevMET ile senkronla
LCD/Web IzlemeMOQTT Format Time Period for Freq Calculation: Saymaya
— hangi sayidan baslanacagi belirlenir.
(® Izleme TokMOTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri
Target Value: Hedef sayma sayisi degeri
girilir.
- - }
L_ Tamam J L_ Iptal
Reset total tick count when reached to
target value: Hedef degere ulasildiginda
sayicinin sifirlanmasini saglar.
20.1.4 Blok Agiklamasi

Hizli Sayici bloklari, yuksek hizli darbe sinyallerini saymak igin kullanilir. Diger yukari-asagi

sayaci bloklarindan farkli olarak donanimsal kesmeleri kullanarak sayma yapar, bu sayede CPU

bagska goérevleri yerine getirirken bile hizli darbe sinyallerini kagirmamis olur.
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Blogun 1. Cikisindan (#FCO0) toplam sinyal sayisi okunur. Bu deger cihaz resetlendiginde veya
blogun sifirlama girisine ylkselen kenar sinyal geldiginde sifirlanir. Gelen her darbe isaretiyle

yukari ya da asagi dogru sayma yapar.

Blogun "T" girisindeki deg@er ile belirlenen zaman periyodu i¢indeki darbe sinyali sayisi olgulur ve
blogun 2. (Int) gikisina yazilir. “T” blok girisine milisaniye cinsinden deger girilmektedir. Ornegin
10 girildiginde, her 10ms iginde gelen darbe sinyali sayisi gorulecektir 2. Cikista Hertz cinsinden
sinyalin frekansi okunacaktir. “T” blok girisinin zaman periyodu degeri 0 ise, 2. Cikista toplam

darbe sayisi degeri okunur.

“Tar” (Target Val) blok girisi ile hedef sayac¢ degeri belirlenir, belirlenen saya¢ degeri kadar
otomatik ¢ikis tetigi Uretilir. Bu deger 0 girilerek bu mekanizma iptal edilebilir. Hedeflenen sayiya
ulasildiginda blogun 3. cikisindan (Target Reached g¢ikisl) ylksek seviye sinyali Uretilir. Hedef
degere gelindigi zaman “hedeflenen dedere ulasinca toplam onay sayisini sifirla” segenegi isaretli
ise toplam sayac¢ degeri ile blogun 3. ¢ikisindaki hedefe ulasildi sinyali sifirlanir. Hedef kontroli

sadece yukari ydnde sayma isleminde aktiftir.
"Sif" blok girisine ylksek seviyeli sinyal geldiginde sayac¢ dederleri sifirlanacaktir.

Hizlh Sayici Giris bloklari, 32 bitlik isaretli tam sayl olarak sayma yapar, sayma degeri
—-2147483648 ile 2147483647 arasinda olacaktir.
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20.2 DARBE GENISLIK MODULASYONU (PWM)

20.2.1 Baglantilar

Bsl: Start/Stop girisi

Fre: Frekans girisi

Dut: Duty girisi

20.2.2 Baglanti Aciklamalar
Bsl: Start/Stop girisi
Start-stop girisidir. 0 ise PWM sinyali kapatilip, ilgili PWM kanali dijital ¢ikis olarak kullantlir. 1

ise PWM sinyali aktif olur ve ilgili cikiglar PWM c¢ikisi olarak kullanilir.

Fre: Frekans girisi

Frekans degeri girisidir. 2 Hz ile 60000 Hz (60 kHz) arasinda bir deger girilebilir.

Dut: Duty qirisi

Duty orani girigidir. Yuzde olarak duty dederi girilir. O ile 100 arasinda bir degerdir.

Not: Blogun aktive edilmesi igin mikroterminal kismindan “AT+PTO=1" komutu gonderilip,

kullanilacak cihaza reset atiimalidir.
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20.2.3 Ozel Ayarlar

Ayrilmig PWM GCikis No:

Darbe Genisglik Moddlasyonu

0 ise DOO kanali PWM olarak

Parametreler | Hat Tarumi | Motar
Blok Adi [PWMU ] 1 ise DO1 kanali PWM olarak
Ayrilmis PWM Cilag Mo: |U =l 2 ise DO2 kanali PWM olarak
Frekansz(Hz) [1[][] ]

3 ise DO3 kanali PWM olarak kullantlir.
Duty(%) (50 )

™ Kutup{1 Yiksek, 0 Diisik)

I Yerlegim(1 Merkez,0 Sol) Frekans(Hz): Frekans tanimlamasi yapilir.
I Frekans(1 Khz, 0 Hz)

r Log-kayit belledine ekle

I DevNET ile serkronla
LCD/Web izleme/MQTT Format Duty(%): Yuzdelik degerler girilir.

@ Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan

" sadece izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme /MOQTT Hat Etiketleri

Kutup, Yerlesim ve Frekans ayarlari

i standart kaliplar halinde segilerek
Ti Iptal
[ o ) [ . ) kullanilabilir.
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20.2.4 Blok Acgiklamasi
PWM (Pulse Width Modulation — Darbe Genislik Modiilasyonu) blok, cihazin sahip oldugu PWM

cikislarinin kontrol edilmesini saglar.

PWM blogu girisinden veya blok 6zelliklerinden belirlenen “Duty” degerine goére istenilen
frekanstaki darbe genigliginin ylzde kaginda ylksek sinyal; ylizde kaginda disuk sinyal olmasi

gerektigini ayarlar.

Bloktaki "Bsl. Girisi", Start/Stop anlamina gelmektedir. Yiksek seviyeli (1) oldugu durumlarda
PWM aktive olur ve ilgili kanaldan PWM sinyali Gretilmeye baslanir. Bu giris diisuk seviyeli (0) ise
PWM pasif olur ve ilgili PWM c¢ikisi, normal dijital ¢ikis olarak hizmet verir.

Blogun "Fre. Girigi" girisinden frekansin degistiriimek istendigi durumlarda kullanilir. Bu giris bos
birakilarak blok segeneklerinden de ayarlanabilir. Cihazdaki tum PWM kanallari, ayni zaman
kaynagini kullanir, tum PWM kanallari igin frekans degeri ortaktir. Bu deger en son hangi PWM

blok tarafindan degistirilir ise diger PWM kanallari i¢in frekans degeri degismis olur.

Blogun "Dut.” girisi Duty, blogun segeneklerinden ayarlanacagi gibi disaridan da mudahale edilip

ayarlanabilir. Duty bilgisi PWM kanallari i¢in ayri ayri ayarlanabilir.

PWM kanali aktif iken ilgili ¢ikiglar PWM modunda galisirken; PWM kanali pasif iken ilgili ¢ikiglar
dijital ¢ikis modunda calisir.
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Yukaridaki 6rnekte; PWM blogunu aktive edebilmek icin Mikroterminal ara ytzinden AT+PTO=1
komutu gonderilmigtir.

PWM blogunun “Bsl” girisine Yuksek Kapisi blogunun cikisi baglanmistir. PWM blogunun “Bsl”
girisine lojik (1) sinyali geldiginde PWM blodu aktive olmustur. PWM kanali aktif iken

ilgili cikislar PWM modunda c¢alismaya baglamistir. PWM blogunun “Dut” girisinden istenilen Duty
orani girilmigtir.

Not: PWM blogunu aktive edebilmek igin Mikroterminal ara yuzinden AT+PTO=1 komutu
gonderilmigtir.
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20.3DARBE TRENI CIKISI

20.3.1 Baglantilar

Bas: Baslat girisi e
[ m | T
P - - Bas| gk C
En: Aktiflestirme girisi e
- FPTOO
Enl |
Sta: Baslangic hizi girisi - I
s\ [
Sta: Baslangig darbe sinyal sayisi girisi SE
. h PTI:] ..... . )
Har: Calisma hizi girisi : I_:'E”r H#PTOO: Sinyal cikisi
-7 I
Sto: Durma hizi girisi Ao I
5t L. L
Sto: Durma darbe sinyal sayisi girisi CTob—f
-B=0 - - - - - -
"My 1000
Tot: Toplam darbe sinyal girisi | s
20.3.2 Baglanti Aciklamalari

Bas: Baslat girisi

PTO baglatma girisidir. Darbe treni ¢ikisini glincellenmis ayarlara gére baglatmak igin tetik
girigidir.

En: Aktiflestirme girisi

PTO aktiflestirme girisidir. PTO acil durdurma girisi olarak da kullanilabilir, bu giris 0 oldugu

anda darbe treni durur.

Sta: Baslangic hizi qgirisi

Baglangi¢ hizi girigidir. Hizlanma asamasinda, sistemin hangi hizdan baglayarak normal hiza
ulasacagini belirler. Girilecek deger darbenin genislik bilgisi olup 10 us garpani olarak

degerlendirilir.

Sta: Baslangic darbe sinyal sayisi qgirisi
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Baslangi¢ darbe sinyal sayisi girisidir. Hizlanma asamasinda blogun kac adet darbe sinyali
uretecegi belirlenir. Sistem, belirlenen darbe sinyal sayisina gére baslangi¢ hizindan normal

hareket hizina ulasacak sekilde gerekli hizlanmay otomatik ayarlar.

Har: Calisma hizi girisi

Calisma hizi girisidir. Normal hareket hizidir. Girilecek deder darbe sinyalinin geniglik bilgisi olup

10 us carpani olarak degerlendirilir.

Sto: Durma hizi girisi

Durma hizi girigidir. Durma asamasinda yavaslama yapilacak ise durma anindan énceki hiz

bilgisi girilir. Girilecek deger darbenin genislik bilgisi olup 10 us garpani olarak degerlendirilir.

Tot: Toplam darbe sinyal girisi

Toplam darbe sinyal giris sayisidir. Hizlanma, hareket ve durma asamalarinda toplam ka¢ adet

darbe sinyali Uretilecegi bilgisidir.

#PTOQ0: Sinyal ¢ikisi
Sinyal ¢ikisidir. PTO calisip, devreden ¢ikinca 1 gikisi verir.

Not: Blogun aktive edilmesi igin mikroterminal kismindan “AT+PTO=1" komutu gonderilip,

kullanilacak cihaza reset atiimalidir.
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20.3.3 Ozel Ayarlar

. Kanal:
%. Darbe Treni Cikigi ? *
0 ise DOO kanali PTO olarak
Parametreler | HatTanm | Notir | 1 ise DO1 kanal PTO olarak
Blok Adh [pTOD ) 2 ise DO2 kanali PTO olarak
Kanal o =l 3 ise DO3 kanal PTO olarak kullanilr.

Start Speed( 1/x*10ps) [0 )
Accelerate Pulse Count [IZI ]
Start Speed: Hizlanmaya baslama hizi

Mave Speed( 1/x*10us ) [IZI ]
Stop Speed( 1/x*10ps) |0

[ ] Accelerate Pulse Count: Hizlanma
Decelerate Pulse Count [D ] asamasinda darbe sinyal sayisi
Total Pulse Count [D ]
[~ Log+ayt belledine ekle Move Speed: Normal hareket hizi

[ DevMET ile senkronla

LCD/Web IzlemeMQTT Farmat Stop Speed: Yavaslama yapilacaksa, durma

. anindan 6nceki son hiz
(* Izleme TokMQTT Blok Mumaralan

(" sadece IzlemeMQTT Hat Etiketleri
(" ideme ve Defjistirme MQTT Hat Etiketieri Decelerate Pulse Count: Yavaslama
asamasinda darbe sinyal sayisi

[ Tamam ][ Iptal ]

Total Pulse Count: Toplam darbe sinyal sayisi

20.3.4 Blok Aciklamasi

Belirli sayida darbe gonderilerek, kontrolli adim hareketi yapmak icin kullanilir. Darbe genisligi
ve darbe sinyal sayisi kontrol edilir; istenilen hizlanma, sabit hareket ve durma fonksiyonlar

yerine getirilir.

Hizlanma ve yavaslama fonksiyonlari kullanilmayacak ise ilgili giristeki darbe sinyal sayisi

bilgisine 0 yazilir.

Toplam darbe sinyal sayisi girigi, Uretilecek hizlanma ve yavaslamada dahil olmak Uzere toplam

darbe sinyali sayisidir.

Hizlanma asamasinda; baslangi¢c darbe sinyali genisliginden baslayarak, girilen darbe sinyal
sayis| kadar adimdan sonra sabit hizli hareketteki darbe sinyali genisligine ulasilir. Buradaki
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hizlanma miktari, hizlanma asamasindaki darbe sinyal sayisina goére darbe sinyallerine

paylastirilir. Ayni durum yavaslama dongusu iginde gecerlidir.

IN[7]: Toplam Darbe Sayisi
Hizlanma + Sabit + Yavaslama

IN[3]: Hizlanma Darbe IN[6]: Yavaslama
Sayisi Darbe Sayisi

Hiz /
Zaman - Darbe Genisligi = 10us * <IN[x]>
. Hiz a Darbe Genisligi

>

NI

IN[2]: Baslama Darbe IN[4]: Sabit Hizh Darbe : %[?d;Dg;:ﬂia"Ejincesi
Genisligi Genisligi 76
HIZLANMA SABIT HIZLI - YAVASLAMA

Darbe sinyal genigligi bilgisi olarak girilen deger cihaz tarafinda 10 us kati olarak degerlendirilir.

Ornegin 120 ps darbe sinyal genigligi icin ilgili girise 12 yazilmalidir.

PTO blogu ¢alismaya bagsladiktan sonra bloga ait ¢ikis sinyali disik seviyeli sinyal ¢ikisi (0) olur.
Toplam darbe sinyal sayisi tamamlandiktan sonra, blogun "Art" ¢ikisi yliksek seviyeli sinyal ¢ikigl
(1) uretir. Blogun "Bas" veya "En" girisinden sinyal kesilse de "Art" ¢ikigl yUksek seviyeli sinyal

olarak kalacaktir. Bu 6zellik kullanilarak birden ¢ok ¢alisma modeli kas-kat baglanabilmektedir.
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20.4EKSEN TANIMI

20.4.1 Baglantilar

#EksenO: Ikili cikis Gireten blok

Etk: Blok aktiflestirme girisi cikisi

Eve: Ev noktasina hareket komut

girisi Dur: Ikili ¢ikig Greten blok ¢ikis

Ev: Ev gostergesi Yén: ikili cikis Gireten blok ¢ikisi

20.4.2 Baglanti Aciklamasi
Etk: Blok aktiflestirme girisi

Blogun aktiflestiriimesini saglayan giristir.

Eve: Ev noktasina hareket komut girisi

Ev noktasina hareket komutunu veren girigtir.

Ev: Ev gostergesi

Ev noktasini gosteren giristir.

#EksenOQ: Ikili cikis tireten blok cikisi

Mutlak pozisyonu veren gikistir.

Dur: ikili cikis treten blok cikisi

Durum cikigini veren gikigtir.

Yon: Ikili cikis lireten blok cikisi

Yon kontrolunu saglayan cgikigtir.
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20.4.3 Ozel Ayarlar

Eksen Numarasi: Eksen tanimi
* Eksen Tanimi 4 X blogunun hangi dijital cikistan
verilecegi belirlenir.

Parametreler | Hat Tarmi | Motar |
Eksen Birimi: Makine birimi;
Blok Adh [Eksen[] ] milimetre bazinda hareket eder.
Motor birimi; darbe sinyali bazinda
Eksen Numarasi |1 = hareket eder. ;
Eksen Birimi IMakine Birirni{mm, ac1) ;I
Eksen Tipi: Konuma nasil ulasilacagi
Eksen Tipi IDﬂﬁfUSE| =l belirlenir.
Kodlayia Numarasi INQ Encoder j Kodlayici Numarasi: Kodlayici
EveDands Yani |ileri | numara segimi yapilr.
Eksen Arald |D = Eve Déniis Yénii: Ev noktasina
Move/Rev ID j g|derkie.n ha.n.gl yonde hareket
edecegi segcilir.
FLs= ID j Eksen Araligi: Motorun 1 tur donmesi
Max Hiz(Darbe Saniye) |0 = icin kac adet darbe sinyali gerektigi
- yazihr.
EveDdnls Hizi II] ZI
- Move/Rev: Makine birimi
Geri Kompanzasyon ID j seceneginde hizi belirler.
Tleri Kompanzasyon ID =

Pulse/Rev: Motor birimi seceneginde
r Log-+kayit belledine ekle hizi belirler.

™ DevMET ile senkronla

. Max Hiz(Darbe/Saniye): Calisirken en
—LCDMeb IzlemeMOQTT Format

yuksek motor hizini belirler.

® izeme Tok/MQTT Blok Numaralar
] Eve Donis Hizi: Ev noktasina dons
(" Sadece izleme/MQTT Hat Etiketleri hizi belirlenir.

(" izeme ve Defistrme MQTT Hat Etiketleri

Geri Kompanzasyon: Geri yénde
donerken rampa orani

—a D IR o
[ e * lleri Kompanzasyon: lleri yonde
donerken rampa orani
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20.4.4 Blok Aciklamalari
Motorun istenilen konuma en iyi sekilde ulastirmak igin kullanilan bloktur. Servo motor
uygulamalarinda kullanilir. Motor bir turunu ka¢ darbe sinyalinde tamamliyorsa bu sayl 360'a

bdlinir ve motora her darbe sinyali geldiginde motor elde edilen islem sonucu kadar agi ile déner.

Eksen Tanimi blogunun ev girigine sinyal geldiginde blok ¢ikisi aktif (1) olur, blogun “Eve” girigine
sinyal gelene kadar blok ¢ikis vermeye devam eder. Eksen Tanimi blogunun “Eve” girisine sinyal

geldiginde ise blok cikisi (0) olur ve bulundugu konum sifir noktasi olarak belirlenir.
Blok penceresinden blok islemleri icin ¢esitli ayarlar yapilir.

Eksen Numarasi: Eksen Tanimi blogunun hangi dijital gikistan baglanilacagini belirtir.

1 secildiginde DOO,

2 secildiginde DO1,

3 secildiginde DO2,

4 secildiginde DO3’ten cikis verir. Eksen Tanimi blogu kullanilirsa Darbe Treni Cikis blogu
kullanilamaz. Eksen Tanimi Blogunu kullanmak igcin mikroterminalden AT+PTO=1 komutu
gonderilir bdylece ilgili dijital ¢ikislar eksen tanimi blok ¢ikisi olarak ayarlanmis olur. DOO, DO1,
DO2 ve DO3 baska bir fonksiyon icin kullanilamaz.

Eksen birimi: Makine birimi; milimetre bazinda hareket eder. Motor birimi; darbe sinyali bazinda

hareket eder.

Eksen Tipi: Motorun belirlenen konuma nasil ulagacagini belirlenir. Dairesel segilirse istenilen
konuma en kisa mesafeden gider. Dogrusal segcilirse blogun “Ev”’ noktasina geldigi zaman
ilerlemesi gerektiginde ters yonde hareket ederek konuma ulasir. Orn: 1000 adet darbe sinyali
gonderildiginde 1 tur atan motor; eksen tipi “dogrusal” secildigi zaman 342. dereceden 20.
dereceye gitmesi istendiginde motor ters yénde donerek istenilen noktaya ulasir. Bu sekilde motor

ucuna bagli kablo varsa zarar goérmez.
Eve Donus Yonu: Blogun “Ev”’ noktasina giderken hangi ydnde hareket edecegi segilir.

Eksen Araligi: Motorun 1 tur donmesi igin gerekli olan darbe sinyali sayisi yazilir.
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Move/Rev: Makine birimi segeneginde hizi belirler. Sayi ne kadar kiiglkse o kadar hizli déner.

Birimi mikrosaniyedir.

Pulse/Rev: Motor birimi segeneginde hizi belirler. Sayi ne kadar kigikse o kadar hizli déner.

Birimi mikrosaniyedir.

Max. Hiz (darbe,saniye): Calisirken en ylksek motor hizini belirler. Sayi ne kadar kiiglk olursa

o kadar hizli doner. Birimi mikrosaniyedir.

Eve Do6nls Hizi: Ev noktasina ddnids hizi belirlenir. Sayl ne kadar kiglk olursa o kadar hizli

doner. Birimi mikrosaniyedir.
Geri Kompanzasyon: Geri yonde dénerken rampa oranidir.

ileri Kompanzasyon: ileri ydnde dénerken rampa oranidir.
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20.5EKSEN KONTROL

20.5.1 Baglantilar
Bas: Baslama komutu ikili girisi
Abs: Hedef pozisyonu ,D_I' |_.,, 'I_.:,,
- - Bas| GRY | #AxCon0
P02 o #AxConO0: Darbe sinyali ¢ikisi
Cal: Motor hiz girisi : 'HE Lou. ..
= | I
. . P ......
Bas: Baslangig hiz girisi . .Basl oo
L HE|AxCo |l D1
Hiz: Hizlanma siiresi girisi \fﬁ
. . P ......
Har|  |. ... ..
Yvs: Yavaslama siresi girisi B Y
- - Dir. W | cou: Blok gikisi
Har: Hedef konum girisi S o Mroog oo
Dir: Yon girisi
20.5.2 Baglanti Aciklamalarn

Bas: Baslama komutu ikili girisi
Girisine sinyal geldiginde blok darbe sinyali géndermeye baslar.

Abs: Hedef pozisyonu

Hedef pozisyonunu belirler.

Cal: Motor hiz girisi

Girisine word yazmag baglanarak motor hizi ayarlanir.
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Bas: Baslangic hiz girisi

Hedef hizina ulagsmadan 6nce rampa seklinde hizini belirler.

Hiz: Hizlanma siresi qgirisi

Motor hizlanma suresini belirler.

Yvs: Yavaslama siresi qgirisi

Motor yavaglama suresini belirler.

Har: Hedef konum qirisi

Hedef konumu belirler Word veya Long Yazmacgi blok baglanir.

Dir:_Yon girisi
Yon belirlemek icin kullanilan giristir. Motor “Dir” degeri 1 oldugunda ileri yoénde, 0 oldugunda

geri yonde doner.

#AxConO0: Darbe sinyali cikisi

Blok darbe sinyali Urettiginde anlik sinyal Uretir.

Cou: Ikili cikis verir

ikili cikis verir.
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20.5.3 Ozel Ayarlar

% Eksen Kontrol 4 X Eksen Numarasi: Eksen numarasi segimi yapilir.
Parametreler l Hat Tarimi ] Motlar ]
Blok Ad:
Eksen Numarasi 1 :lv TargetSpeed(pulse/sec,mm/sec): Hedef hizin

R LT C belirlenmesini saglar.
StartfStop Speed(pulsefsec,mm/sec) l ] l

Acceleration Duration C]

) i Start/Stop Speed(pulse/sec,mm/sec): Motor
Deceleration Duration C] . ..
baslangic ve durdurma hizinin belirlenmesini

[ Log+kayt belledine ekle saglar.

[ DevMET ile senkronla
LCD/Web Izleme MOQTT Formah

(¢ Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan

. . Acceleration Duration: Hizlanma siresini belirler.
(" Sadece IzlemeMOQTT Hat Etiketeri

(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

-~

L_ Tamarm jl:_ Iptal j

Deceleration Duration: Yavaslama siiresinin
belirlenmesini saglar.

20.5.4 Blok Aciklamalari

Servo motor uygulamalarinda motoru konum olarak sabitlemek i¢in kullanilan bloktur.
Bas: Girisine sinyal geldiginde blok darbe sinyali Uretmeye baslar.
Abs: Hedef pozisyonunu belirler

Cal: Girisine Word Yazmagi blok baglanarak motor hizi ayarlanir. Sayi ne kadar kiguk olursa o
kadar hizli olur. Bu girig bos birakilarak blok ozelliklerinden de deger atamasi yapilabilir.

Birimi mikrosaniyedir.
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Bas: Hedef hizina ulasmadan 6nce rampa seklinde hizini belirler. Motor yavaslarken ve
hizlanirken kullanilir. Bu giris bos birakilarak blok 6zelliklerinden de deger atamasi yapilabilir.

Birimi mikrosaniyedir.

Hiz:  Motor hizlanma slresini belirler. Bu giris bos birakilarak blok 6zelliklerinden de deger

atamasi yapilabilir.

Yvs: Motor yavaslama suresini belirler. Bu giris bos birakilarak blok 6zelliklerinden de deger

atamasi yapilabilir.

Har: Hedef konumu belirler Word veya Long Yazmag blok baglanir. Hedeflenen darbe sinyal

sayisi yazllir.

Dir: Y6n belirlemek icin kullanilan giristir. Motor “Dir” degeri 1 oldugu zaman ileri yonde, 0 oldugu

zaman geri yonde doéner.

#AxCon0: Darbe sinyali ¢ikisidir. Blok darbe sinyali trettiginde anlik sinyal Gretir.

Cou: Blok ¢ikisidir.

Eksen Numarasi: Eksen kontrol blogunun hangi dijital ¢cikigtan baglanacag belirtilir.
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21 SERI HABERLESME BLOKLARI
21.1Rx Paket

21.1.1 Baglantilar

Kan: Blok baglanti girisi #RxPO: Blok cikisi

L MI1000

21.1.2 Baglanti Agiklamalari
Kan: Blok baglanti girisi

Seri port ya da TCP soket blogunun gikisinin baglandigi giristir.

#RxPO0: Blok cikisi

Seri port ya da TCP lzerinden alinan mesaji Paket Ayristirici bloguna génderen ¢ikis
baglantisidir.

480 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



Mi(RODEV"

b

e ]

21.1.3 Ozel Ayarlar

Cozme Yontemi: Sekmede ayarlanan 6zel

“® Rx Paket ? X durumuna gore gelen veriyi degerlendirir.
Parametreler | Hat Tanimi Notlar I
Blok Adi (rRxPO )
Gozme Yontem [Frame Timeout | FrameTimeOut(ms): Burada belirlenen ms

degeri kadar siire icerisinde gelen veri

FrameTimeOut(ms) [0 ] paketini okur.

Paket Boyutu [0 ]

SOF ( )

EOF ( ] Paket Boyutu: Gelen veri paketinin byte

. olarak boyutunu belirler.
| Log-kayit bellegine ekle

[~ DevNET ile senkronla
LCD/Web Izleme/MQTT Formati

(¢ Izleme Tok/MQTT Blok Numaralari SOF: Gelen veri paketinin baglangic

(" Sadece izleme/MQTT Hat Etiketleri karakterinin girildigi alandir.

(" Izleme ve Degistirme /MQTT Hat Etiketleri

>l < ™
( Tamam || Iptal | EOF: Gelen veri paketinin bitis karakterinin
girildigi alandir.

21.1.4 Blok Acgiklamasi
Rx Paket blogu gelen verinin tanimlanmasi amaciyla kullanilir. Gelen verinin blok 6zel
ayarlarindan belirlenen kurallara uygun olarak gelip gelmedigini denetler. Uygun ise Paket

Ayristirici bloguna gonderir. Uygun degil ise gelen veriyi degerlendirmez.

Cikisina paket ayristirma blogu baglanmalidir.
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Rx paket blogunun ¢ézme yéntemi ornek icin "Paket Basi/Paket Sonu" olarak segctik. Paket basi
karakteri A paket sonu karakteri ise B secildi. Cikisina Paket ayristirici blogu baglanarak indeks

araliklari belirlenmistir.
21.2Paket Ayristirici

21.2.1 Baglantilar

#PAyrO: Ayristirilmis sonug cikisi

RxP: Rx paket girisi

Son: Sonug gecerli ¢ikisi

21.2.2 Baglanti Agiklamalari
RxP: Rx paket girisi

Rx Paket blogunun cikisi Paket Ayristirici blogunun “RxP” girisine baglanir.

#PAyr0: Ayristiriimis sonuc cikisi

Parsellenen veri degeri ¢ikisidir.

Son: Sonuc gecerli cikisi

Her basarili parsel sonunda 1 adet yUkselen kenar tetiklemesi treten cikistir.
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21.2.3 Ozel Ayarlar

# Paket Aynistinc ? % Parse Segment Type: Gelen veri paketinin
nasil ayrilacagi bu sekme altindan segilir.
Parametreler l Hat Tanimi ] Motar ]
Blok Adi [F'-"'-YF':' ]
Parse Segment Type |P.'5.|'IFI‘I‘|E karakteri kullan ﬂ
Parse Value Type |.ﬁ.sn:ii_Integer ﬂ
Parse Value Type: Ayristirilacak olan
Kisim [EI ] verinin deger turiddar.
DederIndeksi [IZI ]
String Ofseti 0. |
DederBoyt [IZI ]
[ Logkayt bellegine ekle Degerlndeksi: Gelen veri paketinin kaginci
[ DevMET ile senkronla indeksten sonra ayrilmasi gerektigi buradan
LCD/Meb IzlemeMOTT Formah girilir.
(% Izleme Tok/MQTT Elok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MOQTT Hat Etiketleri

DegerBoyt: Gelen verinin kag byte
araliklarla ayristirilacagi buradan belirlenir.

e

L Tamam j[ Iptal

-/

21.2.4 Blok Acgiklamasi

Gelen verinin Pars (Ayristirma) edilmesi igin kullanilir. Veriler cihazlar arasinda paketler halinde
iletilirler. Bu veri paketlerini kullanilabilir son durum olan bilgi haline getirebilmek igin bu
paketlerin ayristirilmasi gerekmektedir. Paket ayristirici blogu blok ézelliklerinden belirlemis

oldugumuz kurallara gbre gelen veri paketlerini pargalara béler.
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21.2.5 Ornek Uygulama

 Rx Paket 7 >

parametreler | HatTanmi | Notiar |

Blok Ad [rypo )

Cézme Yontemi  |Paket BagyPaket Sonu |

FrameTmeOut(ms) [o

)
PaketBoyutu |10 )|
soF (a )
EOF (e )
I™" Logayt belledine ekie

[ DevNET ile senkronla
CD/Web IzlemeMQTT Format

@ izleme Tok/MQTT Blok Mumaralar
C Sadece [zleme/MQTT Hat Etketleri
" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

() (i

Rx paket blogunun ¢ézme yontemi drnek igin "Paket Bagi/Paket Sonu" olarak segtik. Paket basi

karakteri A paket sonu karakteri ise B segildi. Cikisina Paket ayristirici blogu baglanarak indeks

araliklari belirlenmigtir.
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.| T Paket Aynshinc ? X
Parametreler I Hat Tanimi ] Notlar ]
Parse Segment Type |Paket ofseti kullan j
Parse Value Type |B\n_1nteger ﬂ
String Ofseti [6. = 3|

I Log4ayit belledine ekle
I” DevNET ile senkronla
LCD/Web [zeme/MQTT Format
@ [zleme Tok/MQTT Blok Numaralan
(" Sadece izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etketleri

—

( Tamam ( iptal

Ornek olarak hex tabaninda 41 01 00 02 00 FF 00 FF 00 42 génderildiginde, paket basi ve
paket sonu karakterler eslesip (41 : A, 42:B) aradaki 8 bayt ise data paketlerini olusturmus olur.

01 00 ilk data igin blok ¢ikisinda 1 degeri gorundr.

01 00 --> 00 01 hex den decimale ¢evrildiginde 1 olur.

FF 00 --> O0OFF hexden decimale 255 olur.
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21.3Tx Paket

21.3.1 Baglantilar

Kan: Blok baglanti girisi

Deg: Blok deger girisi #TxPak0: Blok gikisi

B0 - -

Tx: Tetikleme girisi M'lﬂﬂﬂ

21.3.2 Baglanti Aciklamalan
Kan: Blok baglanti girisi

Seri port blok ¢ikisinin baglandigi giris baglantisidir.

Ded: Blok deger qgirisi

Gonderilecek olan veri paketinin icerisinde bulunacak olan veriyi bu giristen génderdigimiz

degerler olusturur.

Tx: Tetikleme qirisi

“Tx” blok girisine her ylkselen kenar tetiklemesi geldiginde “#TxPak0” blok ¢ikisindan bir adet

veri paketi gonderir.

#TxPak0: Blok cikisi

Veriler paket haline getirildikten sonra “#TxPak0” blok ¢ikisindan paket veri olarak gonderilir.
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21.3.3 Ozel Ayarlar

W Tx Paket ? X
Checksum Type: Giden paketin guvenlik
kisminin nasil olusturulacagini belirler.
Parametreler | Hat Tanimi Notlar |
Blok Adi [TxPako ]
Checksum Type  |Yok =l Append Value Type: Gonderilecek olan
Append Value Type |ASCII Integer | verinin tlrind belirtir.
Mesaj [ ]
DegerIndeksi [0 ]
S [0 ] Mesaj: Gonderilecek olan veri paket formu
gerhont girilir. Orn: “ CAIDDE” C: baslangic E: bitis
[ Log-kayt bellegine ekle karakteridir.

[ DevNET ile senkronla
LCD/Web Izleme/MQTT Formati

Degerindeksi: Yazmactan gelen degerin

(¢ izleme Tok/MQTT Blok Numaralari paket icerigindeki sirasi belirlenir.

: i . Bu deger 0 olursa; Data ve Seri numarasini

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
log kayita ekler; 1 olursa eklemez.

(" Izleme ve Degistirme /MQTT Hat Etiketleri

DegerBoyt: Gonderilecek olan verinin byte

P n Wy Y
[ Tamam || Iptal
= )\ J olarak boyutu buraya girilir.

21.3.4 Blok Aciklamasi

Gonderilmek istenen verinin bagka cihazlar tarafindan algilanabilmesi igin bazi kurallara gére
veri paketi formuna donusturtlerek génderilmesi gerekir. Tx Paket blogu “Deg” blok girisinden
gonderilmek istenen veriyi paket haline donustirerek “#TxPak0” blok ¢ikisindan veri paketi

gonderir.
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21.3.5 Ornek Uygulama

#TxPacl- - - B: 3001

' | 5end Sequences

L——= Commmunicatio |Colors&Fonts Mode

Come 9600, None, 8, 1

Communication

: — Send MNarme

Sequence

4D 6572 68 61 62 61 20 62 65

ascll | FHEX | K1l

43 31 aa 45

Receive Sequences

MName

||E| Active

Sequence Answer

Yukaridaki érnek uygulamada Tx Paket blogu ile 7 degeri gonderilmistir ve seri port

simulasyonu olan Docklight uygulamasi tarafindan okunmustur.

* T Package

Parameters l Line Definition ] Motes ]

Block Mame

Checksum Type

Yandaki resimde gonderilecek veriyi Tx

[TxF‘an:El

|Nnne

Append Value Type |BIN Inteqger

Message [C 1DDE
ValueIndex [2
Valuelen [2

Paket blogu hangi kurallara paket haline

getirip génderecegi ayarlanmistir

[ Add to log-record memory
[ Sync with DevNET
LCD/Mieb View [ MOQTT Format
(* Mo View [ MQTT Block Numbers
(" View Only [ MQTT Line Labels
(" View and Set f MQTT Line Labels

[ Ok, -\Illf Cancel -\II
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21.4 Serial Gateway

21.4.1 Baglantilar

Rem: Baglanti girisi

Loc: Baglanti girigi l;OC
- Tx| SGW
Tx: Veri boyutu girisi .-
SIS
Tx: Veri TimeOut siiresi girisi © - Mr 1002 -

21.4.2 Baglanti Agiklamalari
Rem: Bagdlanti girisi

Uzaktaki cihazin baglandigi port girigi ayarlanir.

Loc: Baglanti girisi

Yerelde calisan cihazin baglandigi seri port girisidir.

Tx: Veri boyutu girisi

Gonderilecek olan verinin boyutunun ayarlandidi giristir.

Tx: Veri TimeOut slresi girisi

Gonderilecek olan verinin “timeout” suresi girigidir.
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21.4.3 Ozel Ayarlar

“® Serial Gateway ? X
Parametreler | Hat Tammi | Notlar | Buffer Size: Tek pakette génderilecek olan verinin
Sk A W byte tiriinden dt'ager bo'y.utudur. Bu deger “Tx” blok
girisinden de belirlenebilir.
Buffer Size 0 |
Buffer Timeout(miliseconds) 0 j

[ Log-kayit bellegine ekle

[ DevNET ile senkronla

LCD/Web Izleme/MQTT Formati

(¢ Izleme Tok/MQTT Blok Numaralar . - .. .
k/MQ ! ! Buffer Timeout (miliseconds): Gonderilecek olan

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri verinin “timeout” suresinin girildigi yerdir. Bu deger

" Tzleme ve Degistirme /MQTT Hat Etiketleri “Tx” blok girisinden de belirlenebilir.

™

l‘\ Tamam )I:\ Iptal /l

21.4.4 Blok Aciklamasi
Transparan veri iletimini saglamak icin kullanilan bloktur. Seri Port blodu ile uzaktan baglanan

cihaz arasinda herhangi bir protokolden bagimsiz olarak veri gdnderimi saglar.

21.4.5 Ornek Uygulama

Yandaki resimde:

TCP Soket blogu ile uzaktan baglanan cihazin

baglanti ayarlar girilmistir.

Seri Port Blogu ile yerelde galisan PLC’ye Seri port

baglantisi ile bagl olan cihazin baglanti ayarlari
girilmistir. Bu sayede yerelde g¢alisan seri port

uzerinden haberlesen cihaz ile uzaktan baglanan

cihaz arasinda Serial Gateway blogu kullanilarak

iletisim saglanmistir
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Uzak baglanti cihazi similasyonu igin Hercules uygulamasi;

Seri baglanti simulasyonu icin ise Docklight kullanilarak yapilan érnek:

%

UDF Setup | Serid  TCP Clint | TCP erver | UDP | TestMode | Abou |

Received/Sent data

TCP

Send

Merhaba ben DocklightMerhaba Ben Herc

1les

|Merhaba Ben Hercules

1592168133111 502

Ping X Discannect

TEA authorization
TEA key

1:|0020304 3 |09040B0C
2:|0G060708 4 |0DOECFT0

Autharization code

I ]

PortStore test
[~ NVT disable

Received lest data

[ Rediect to UDP

’—HEXE HI_IJQI’GUP

[ HEX  Send vy, HW-group.com
Heraules SETUP wtility
Version 3.2.8

[~ HEX  Send

& Docklight Seripting V2.2 (Eval)
File Edit Run Tools

Scripting - Help  Stop Communication (F)

(BP0 LR Zag B

L—= Commmunication port open

Send Sequences

Colors&Fonts Mode COoMe

Communication

= Send  Name Sequence
- Merhaba ben Dockl

Receive Sequences

| Active.  Name Sequence Answer

Decimal

[Ascl | Hex Einary

9600, Mone, 81

- Merhaba ben Docklight
- Merhaba Ben Hercules

10/9/2019 10:67:67.613 [TX]
10/9/2019 10:87:10.216 [RX]

Script Editor

Yukaridaki simulasyon uygulamasinda Seri Port Gzerinden ASCII olarak génderilen “Merhaba

ben Docklight” mesaji Hercules tarafindan okunmus ve Hercules tarafindan génderilen

“Merhaba ben Hercules” mesaji Docklight tarafindan okunmustur
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22 METIN BLOKLARI

22.1 METIN REFERANSI

22.1.1 Baglantilar

#MtnRef0: Metin veri gikigi

T R
22.1.2 B
#MtnRef0: Metin veri cikisi

Metin veri ¢ikisi referans baglantisidir.

22.1.3 Ozel Ayarlar

Metin Referans

Parametreler I Hat Tarumi I Motar

BlokAd  [MinRefo

r Log-ayt!| 1. Sicaklik degeri: %es

. 2, Alarm Durumu
I DevnET ik 3. +447935465844

LCD/Web Iz 4.
5.

® fzleme g
" Sadece 8:
" izleme vel

String Ofseti IIIJ. Deneme metini -
-

String Ofseti: Metin tablosundan kullanilacak olan
verinin segcildigi kisimdir.
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22.1.4 Blok Aciklamasi

Programlama yapilirken metin tablosuna girilen degerleri kullanmak icin Metin Referansi bloklari
kullanilir. SMS goénder ve SMS alici, arama kabul etme ve arama yapma bloklarinda, numara
girisleri ve mesaj igerikleri metin referansindan tanimlanir. Metin referansi blogunun string

ofsetinden metin tablosundaki génderilecek SMS icerigi veya telefon numarasi segimi yapilir.

Metin tablosuna ulasmak igin, Mikrodiagram ya da Telediagram programi Uzerinde mod

secenekleri arasinda yer alan, projeler sekmesinden Metin Tablosu kismina basilir.

# main.mdv - metin - Mikrodiagram

Dosya Dizenle Build Araglar Pencere  Yardim

— .
Cihaz Konfigirasyonu | PLCwveUzantlar | (QUEGREESETRY | BlokOzelikeriTablosu | Deflisken Adresi Tablosu | Gisterim Segenekleri | IEC61350 Table |

Kap Editora

W [(™===) Metin Tablosu

. |[E2

Metin Tablosu
Simulasyon

[ |

od d String Igeridi

Online Izleme 000 Deneme metini

001 Sicaklik dederi: 365
002 Alarm Durumu
003 +447935465844
004

005

Metin tablosu Gzerinden kullanilacak metin i¢erikleri (numara, mesaj icerigi gibi) tabloya girilir.
Kullanilacak metin icerigi girilirken dikkat edilmesi gereken noktalar sunlardir:

Turkcge karakter kullanilmamalidir, kelimeler arasi bosluk birakilmamalidir. Telefon numaralarinin
metin igerigine yazilma sekli GSM operatoérlerine gore farklilik gésterebilir (bazi operatérler lke
telefon kodlari ile (+905001234567), digerleri Ulke telefon kodu olmadan (05011234567)

numaralandirmayi destekler.). Metin tablosunun her bir satirinda en fazla 63 karakter olabilir.
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22.2METIN DEGISTiRME

22.2.1 Baglantilar

InA: Birinci metin degeri girisi

#MtnDeg0: Metin degistirme

InB: Ikinci metin degeri girisi aikis,

5o o o bZdlE @ @ 8 @ oo oo oo oo
. . . .M:IDDU ......

Ttk: Tetik girisi

22.2.2 Baglanti Aciklamalari

InA: Birinci metin degeri girisi

Birinci metin girisidir.

InB: ikinci metin degeri girisi

ikinci metin girigidir.
Ttk: Tetik qgirisi
Blok tetikleme girisidir.

#MtnDed0: Metin dedistirme cikisi

Metin Degistirme blogu ¢ikis baglantisidir.
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22.2.3 Ozel Ayarlar

String Ofseti:  islem sonucunun yazilacagi metin
tablosundaki indeks belirlenir.

% Metin Degigtirme

Parametreler l HatTanm | Notiar |

BlokAd  [MmDed0 )|
String Ofset |D' Deneme metini ﬂ String islem: Yapilacak islemin secildigi kisimdir.
String islem | |

. R Siringe Dondstir
[ Trig Aktifi Birlestir
™ Giris (et SoMUnaEkle
Girig Ustiir Temize

[ Logkayt! Dedistir

Trig Aktifken Calis: Secili ise; Blok “Ttk” blok girisine
yikselen kenar (lojik (1)) tetiklemesi geldiginde islem

[ DevNET ile senkronla yapilrr.
LCD/Web Izleme/MQTT Format Segili degil ise her PLC dénglisiinde matematiksel islem
(¢ Izleme Tok/MQTT Blok Mumaralar yapilir

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

(" Izleme ve Degistirme MQTT Hat Etiketeri
Giris Ustiine Yaz: Secili ise; “InA” blok girisindeki
- — deger ile “InB” blok girisindeki deger isleme tabi
L\_ o= j L_ Iptal j tutulur, sonug “InA” blok girisine yazilir.

22.2.4 Blok Aciklamasi
Metin Degistirme bloklari Metin Referansi bloklari Gzerinde islem yaparak, islem sonucunda

olusan yeni metni segilen metin ofsetine yazar.

Metin formath veriyi stringe donustur, birlestir, sonuna ekle, temizle ve degistir islemleri yapmak

icin kullantlir.

Stringe donustur islevi secildiginde; “InA” girisine word ya da long yazmag baglanir. “InB”
girisine ise metin referansi ile “InA” girigine girilen degerin yazilacagi metin segilir. “InA”
girisinden girilen deg@erin yazilacagi kisima ka¢ basamak okunacagi "%s" ifadesi ile
belirtiimelidir. Word, Long ve Analog degerler, bu islemle metne gevrilir. Sonug blok

secgeneklerinde yer alan String Ofsetinden segilen metin tablosu indeksine yazilir.

Birlestir islevi secildiginde; “InA” girisine baglanan metin referansi ile “InB” girisine baglanan
metin referansi birlestirilir. Sonug blok segeneklerinde yer alan String Ofsetinden segilen metin
tablosu indeksine yazilir.
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Sonuna ekle islevi secildiginde; “InA” girisine baglanan metin referansinin sonuna “InB” girisine
baglanan metin referansi eklenir. Sonug blok seceneklerinde yer alan String Ofsetinden segcilen

metin tablosu indeksine yazilir.

islem Kullanilan Aciklama
Girigler
Stringe DonUstir InA, InB “InA” girisine baglanan long veya word yazmag degerinden metne

donisturilmek istenen deger girilir. “InB” girisine baglanacak metin
referans blogundan ise “InA” giris degerinden kag basamak
okunacagi “%s” ifadesi ile belirtilmelidir. Metne donistirilmek
istenen deger blok seceneklerinden metin ofseti kismindan segilen
metin tablo indeksine kaydedilir. (Orn: InA= 539, InB= %03s ise 539
sayisi metin degistir blok seceneklerinde yer alan metin ofseti
kismindan secilen metin tablo indeksine kaydedilir.)

Birlestir InA, InB Birlestir islevi secildiginde; “InA” girisine baglanan metin referansi
ile “InB” girisine baglanan metin referansi birlestirilir. Sonug blok
seceneklerinde yer alan String Ofsetinden segilen metin tablosu
indeksine yazilir. (Orn: InA=mikro, InB=dev Sonu¢g=mikrodev)

Sonuna Ekle InA, InB Sonuna ekle islevi secildiginde; “InA” girisine baglanan metin
referansinin sonuna “InB” girisine baglanan metin referansi eklenir.
Sonug blok segceneklerinde yer alan String Ofsetinden segilen metin
tablosu indeksine yazilir. (Orn: InA=mikro, InB=dev
Sonug=mikrodev)
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“InA” blok girisine bagli Word Yazmagi bloktan gelen veri “InB” blok girisinde bulunan "%s"
ifadesiyle string degere donusecektir. Trig Aktitken Calis secenegi isaretlenerek sadece DIO’dan
lojik (1) sinyali geldiginde islem yapilacaktir.
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22.3METIN ISLEM

22.3.1 Baglantilar

InA: Birinci metin degeri girisi

InB: ikinci metin degeri girisi #Mtnis0: Metin islem ¢ikisi

Ttk: Tetik girisi

22.3.2 Baglanti Aciklamalari

InA: Birinci metin degeri girisi

Birinci metin degeri girisidir.

InB: ikinci metin degeri girisi

ikinci metin degeri girisidir.
Ttk: Tetik qgirisi
Blok tetikleme girisidir.

#MtnisO: Metin islem cikisi

Metin islem c¢ikis baglantisidir.
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22.3.3 Ozel

Ayarlar

% Metin islem

Parametreler l Hat Tarumi ] Motar ]

Blok Adi [ MinisD

)

Math |

[ Trig s Karslastr

Yaz=5ay

™ Logk String Uzunludu

F|

[ DevMET ile senkronla

LCD/Web IzlemeMJTT Format

(* izleme TokMQTT Blok Mumaralan

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

(" Izleme ve Dedistirme MOQTT Hat Etketleri

Ii Tamam ]I:_ iptal )

Math: Yapilacak islem basamaginin segildigi kisimdir.

Trig Aktifken Calis: Secili ise; Blok “Ttk” blok girisine
yikselen kenar (lojik (1)) tetiklemesi geldiginde islem

22.3.4 Blok Agiklamasi

Metin islem blogu Metin Referansi bloklari tizerinde islem yaparak, islem sonucunda olusan tam

say| degeri blok ¢ikisina yazar. Gergeklestirilen islemler ve agiklamalar tabloda verilmistir:

Suchen InA metin referansi InB metin referansini kapsiyor ise InB’deki ifadenin InA
metin referansinin kaginci indeksinden basladigini ¢ikisina yazar.
Karsilastir InA ve InB metin referanslarinin indekslerini kargilastirir ve birbirinden farkli

gerekmektedir.

olan degerin ASCII karsiligini ¢ikigina yazar.
Not: InA metin referansinin InB metin referansini kapsiyor olmasi

Not: InB metin referansi InA metin referansini kapsiyor ise birbirinden farkl

olan degerin ASCII kargiligini 65.356 sayisindan g¢ikartarak ¢ikisa yazar.

Metin Uzunlugu

InA referansindaki metinin karakter sayisini ¢ikisa yazar

Yazi to Sayi

InA referansindaki metin icerigi tam sayiya gevirerek ¢ikisa yazar
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23 TAKVIM BLOKLARI

23.1HAFTALIK ZAMANLAYICI

23.1.1 Baglantilar

Gun: Gun segimi girisi

A.Z: Agma zamani girisi #HZ0: Blok gikis!

K.Z: Kapatma zamanigirisi | + = - . - . =575 5 o o oo oo

23.1.2 Baglanti Aciklamalari

Gun: Gin secimi girisi

GUn secgimi girigidir.

A.Z: Acma zamani girisi

Acma saatinin belirlendigi girigtir.

K.Z: Kapatma zamani girisi

Kapatma saatinin belirlendigi girigtir.

#HZ0: Blok cikisi
Lojik (0) veya lojik (1) ¢ikis Ureten blok ¢ikigidir.
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23.1.3

Ozel Ayarlar

% Haftalik Zarnanlayici

Parametreler l HatTanmi | Notiar |

Blok Adi |Hz0
Giinler
[ Pazartesi [ sal
[ Carsamba [ Persembe
[ Cuma [ Cumartesi
[ Pazar [ Tiim Giinler

Saat Perindu(Dakika Cozindriiginde Calsir)

00:00 3: ve 0000 3: zaman arahd

[ Tiim Giin

[ Log-kayit belledine ekle
[ DevMET ile senkronla
LCD/Web IzlemeMQTT Format
(® Tzleme Tok/MOTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MOQTT Hat Etiketeri
(" Izleme ve Dedistirme MOQTT Hat Etiketleri

Gunler: Haftalik Zamanlayici blogunun
hangi glinlerde aktif olacagi blok
seceneklerinden veya blogun “Gun”
girisinden segilebilir.

Saat Periyodu: Haftalik Zamanlayici
blogunun ¢alisma saat araligini tanimlamak
icin kullanilr.

-

L_ Tamarm )I:_ Iptal

Tlm Gin: Secili ise zaman araligi pasif
olur, secili giinlerde blok cikisi 24 saat aktif
olur.

23.1.4

Blok Agiklamasi

Haftanin secilen guin ve saat araliklarinda Haftallk Zamanlayici blogu “#HZ0” ¢ikisinda lojik

(1) sinyali Uretir.

Haftanin 7 giina belirlenen saat araliklarinda ¢alistirilmak istenen sistemlerin kontrollinde

basit ve mikemmel programlama kolayhgi sunar.

Haftanin gunu blok digindan secilmek istendigi durumlarda her gtna bir bit temsil
etmektedir. En anlamsiz bit (LSB) Pazartesi gununu, en anlamli bit (MSB) Pazar ginuna

ifade etmektedir. Yani pazartesi igin 1, sali igin 2, garsamba icin 4, persembe i¢in 8, cuma
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icin 16, cumartesi icin 32, pazar igin 64 degeri girilmelidir. Birden fazla giin secilmek istendigi
durumlarda giinlere karsilik gelen degerler toplanarak yazilir. Ornegin pazartesi, carsamba,

cuma gunu secilmek istendiginde 1+4+16=21 degeri giriimelidir.

Haftalik Zamanlayici blogunun “A.Z” ve “K.Z” giris deg@erleri disaridan girilmek istendigi
durumlarda, arada herhangi bir noktalama igareti olmadan girilir. Ornegin 16:30 degeri igin

1630 yazilmahdir. 01:17 icin 117 degeri girilmelidir.

Haftalik Zamanlayici blogunun degeri dakika ¢oézinurliginde ¢ahlistigi icin, istenilen saat

diliminde + 30 sn. araliginda islem gergeklesmektedir.

23.1.5 Ornek Uygulama

Ornekte; Haftalik Zamanlayici blogunun “Gilin” girigine Bit Birlestirme blogunun “O1” gikisl
baglanmistir. Bit Birlestirme blogunun her bir girigi bir guna temsil etmektedir. Bit Birlestirme
blogu girislerine ikili yazmag baglanmistir. Boylelikle Haftalik Zamanlayici blogunun “Gin”

girigine gun bilgisi saglanmistir.

Haftalik Zamanlayici blogunun “A.Z” ve “K.Z” giriglerine birer Word Yazmag blogu baglanmistir.

Haftalik Zamanlayici blogunun g¢alisma zaman aralidi blok disindan tanimlanmistir.

Haftalik Zamanlayici blogunun “O1” ¢ikisina baglanan Réle Cikis (RQO) blogu ile pompa On/Off

yapilmak istenmistir.
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Pompa, haftanin segcili olan Sali, Persembe, Cuma ginlerinde ve 08:30 ile 17:00 saatleri

arasinda c¢alisacak, diger gin ve saat saatlerde ¢alismayacaktir.
23.2YILLIK ZAMANLAYICI

23.2.1 Baglantilar

A.T: Agma tarihi girisi

#YZ0: Blok gikig

K.T: Kapatma tarihi girisi

23.2.2 Baglanti Aciklamalari
A.T: Acma tarihi girisi

32 bit Long agma tarih degeri girisidir. “Unix Epoch” saniye degeridir. Acma zamani olarak 00:00
1/1/1970 ’den itibaren saniye degeri girilir.

K.T: Kapatma tarihi girisi

32 bit Long kapatma tarih dederi girisidir. “Unix Epoch” saniye degeridir. Kapatma zamani

olarak 00:00 1/1/1970 ‘den itibaren saniye degeri girilir.

#YZ0: Blok cikisi
Yilhk zamanlayici blogunun lojik (0) veya lojik (1) olan blok ¢ikigidir.
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23.2.3 Ozel Ayarlar

Yilhk Zarmanlayici

Parametreler | HatTanmi | Motiar |

Blok Adi [ Y20 ]

= June, 2022 =

Mon Tue Wed Thu Fri Sat Sun o
Agma Tarihi: Yillik zamanlayici

22 30 31 1 2 3 4 5 ctkisinin lojik (1) olacag tarih

23 & 7 3 10 1 12 degeri blok seceneklerinden veya
blogun “A.T” girisinden

24 13 14 15 17 18 13 belirlenebilir.

9
16

25 20 21 22 23 24 25 26
30

% 27 218 29 1 2 3
7 4 5 6 7 8 3 10
Acma Tarihis | 10/06/2022 =
= June, 2022 =

Mon Tue Wed Thu Fri Sat Sun

22 30 31 1 2 3 4 3
23 o 7 g 10 11 12
24 13 14 15 17 18 19

9
15

25 20 21 22 23 24 25 26
30

26 27 28 29 1 2 3
27 4 5 B 7 8 9 10
LI |1Uf06,f2022 :I Kapama Tarihi: Yillik zamanlayici

cikisinin lojik (0) olacagi tarih
degeri blok seceneklerinden veya
blogun “K.T” girisinden

I DevwNET ile senkronla belirlenebilir.

LCD Web Izleme/MOQTT Format

r Log-+kayit bellegine ekle

® izleme Tok/MQTT Blok Mumaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketleri

[ Tamam )[ Iptal )
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23.2.4 Blok Aciklamasi
Yilhk Zamanlayici blogu yilin belirlenen 2 zaman araligi arasinda lojik (1) ¢ikis Uretmesi igin
kullanilir. Yilhik Zamanlayici blogunun girilen agma ve kapatma tarihleri arasinda lojik (1) sinyali

uretir. Aralik disinda lojik (0) ¢ikisi verir.

Acma tarihi (A.T) ve kapatma tarihi (K.T) blok girisinde deger girilecek ise Unix Epoch Time
tipinden saniye degeri agma ve kapatma zamani olarak girilir. Tarih degerinden, Unix Epoch

Time hesaplamak i¢in asagidaki linki kullanilabilir:

https://www.epochconverter.com/
23.3 ASTRONOMIK ZAMANLAYICI

23.3.1 Baglantilar

Enl: Enlemdegerigirisi | peeesesesssssssssssssesees #AZmnO: Blok cikisi

Sun (SunRise): Glines

Byl: Boylam degeri girisi dogus saati

Sun (SunSet): Glines batis

Ofs: Ofset degeri girisi i
s: Ofset degeri girisi saati

23.3.2 Baglanti Aciklamalarn

Enl: Enlem dederi girisi

Gulnes dogus ve batis saatinin hesaplanacagi cografi konuma ait enlem koordinat bilgisidir.

Ornegin 51°30' i¢in sadece 51 girilmelidir.

Byl: Boylam degeri girisi

Gulnes dogus ve batis saatinin hesaplanacagi Cografi konuma ait boylam koordinat bilgisidir.

Ornegin 39°20' igin sadece 39 girilmelidir.

Ofs: Ofset degeri girisi

Yaz/Kis saat uygulamasi saat dilimi se¢imidir. -10, -9, ... +1, +2, .. +9 gibi saat dilimi ofseti girilir.

#AZmn0: Blok cikisi

Girilen koordinatlardaki konum igin giindliz vakti ise ¢ikis 1, gece vakti ise ¢ikis O’dir.
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Sun (SunRise): Glnes dogus saati

Girilen koordinatlardaki konum icin giines dogus vaktidir. Ornegin glines dogus saati 05:43 ise

bu blogun ¢ikisinda 543 degeri okunur.

Sun (SunSet): Gines batis saati

Girilen koordinatlardaki konum igin giines batis vaktidir. Ornegin glines batis saati 18:25 ise bu

blogun ¢ikisinda 1825 degeri okunur.

23.3.3 Ozel Ayarlar

Astronomik Zamanlayic

Enlem: Enlem degeri blok segeneklerinden

seceneklerinden veya blogun “Byl”
girisinden girilebilir.

Parametreler Hat Tarimi I Motar I veya blogun “Enl” girisinden girilebilir.
Blok Ad | Azmno ]

Enlem [D ]

BT [D ] Boylam: Boylam degeri blok

Ofset{Summer MWinter Time) [D

r Log-+kayit bellegine ekle

™ DevwNET ile senkronla
—LED\Web Izleme/MQTT Format

® izleme Tok/MQTT Blok Numaralan

(" Sadece izleme/MQTT Hat Etiketleri
Ofset: Saat dilimi segimi blok
seceneklerinden veya blogun “Ofs”
girisinden yapilabilir.

(" izleme ve Dedistrme MQTT Hat Etiketleri

() ()
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23.3.4 Blok Acgiklamasi
Enlem, boylam ve ofset degeri girilerek guinesin dogus ve batis saatlerini hesaplar. Bu saat hesabi
her gin degisiminde 1 kez calistirilir. Gliines dogus / batis zamanina gbre blok ¢ikisi set edilir.

Blok cikis deger kontroll her dakika basinda calistirilir.

Astronomik Zamanlayici blogunun “#AZmn0” ¢ikisinda, girilen koordinatlar igin glindiiz siresince

lojik (1) sinyal ¢ikisi verir, gunes battiktan sonra gece suresince de lojik (0) sinyal ¢ikigi verir.

Astronomik Zamanlayici blogunun “Sun (SunRise)” ¢ikisinda, girilen koordinatlar icin gunes

dogus vaktidir. Ornegin gliines dogus saati 05:43 ise bu blogun gikisinda 543 degeri okunur.

Astronomik Zamanlayici blogunun “Sun (SunSet)” ¢ikisinda, girilen koordinatlar icin gliines batis

vaktidir. Ornegin glines batig saati 18:25 ise bu blogun ¢ikisinda 1825 degeri okunur.

Ofset degeri, GMT zaman dilimi bilgisidir. Zaman dilimi bilgisi + veya — olarak girilebilir.
Astronomik Zamanlayici blogunun “Enl”, “Byl” ve “Ofs” giris de@erleri blogun sec¢eneklerinden de
girilebilir.

23.3.5 Ornek Uygulama

Astronomik Zamanlayici blogunun enlem, boylam ve ofset bilgileri blok girislerine baglanan

yazmaglarla belirlenmistir. Bu degerler blok seceneklerinden de belirlenebilir.

Astronomik Zamanlayici blogunun “Day” ¢ikisina ise Dijital Cikis blogu veya Rdle Cikis blogu

baglanabilir.
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istanbul icin enlem: 41, boylam:29 ve ofset 3 olarak giriimelidir. Saatlerin ileri alindigi zaman

dilimlerinde yaz saat farki i¢in:2 ofset degeri girilmelidir.

Astronomik Zamanlayici blogunun “Sun (SunRise)” ve “Sun (SunSet)” ¢ikislarindan gunesgin

dogus ve batis saatleri de izlenebilmektedir.

23.4SISTEM SANIYE

23.4.1 Baglantilar

#SSBO: Blok gikisi
23.4.2 Baglanti Agiklamasi
Dur: Blok cikisi

Unix Epoch zaman saniyesini bildiren blok ¢ikigidir.

23.4.3

Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

23.4.4

Blok Acgiklamasi

Sistem saniye blogu PLC'nin gergek zaman saatinin saniye degerini gosterir. PLC gercek zaman

saatinden okunan bilgi, Linux Epoch Time gére 00:00 1/1/1970 tarihinden itibaren saniye degeri

olarak hesaplanarak, blok ¢ikisina yazilir.
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23.4.5 Ornek Uygulama

1495734839

Ornekte PLC'ye ait gercek saniye degeri okunmaktadir.

23.5SISTEM MILISANIYE

23.5.1 Baglantilar

#SMiBO: Blok gikisi

23.5.2 Baglanti Aciklamalarn
#SMiBO0: Blok cikisi

32 bit Long olarak sistemin milisaniyesini bildiren blok ¢ikisidir.

23.5.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

23.5.4 Blok Aciklamasi
Sistem Milisaniye blogu PLC’nin ¢alismaya basladigi andan itibaren i¢ registerlarda saydigi
yazilimsal milisaniye ¢6zUnUrliklG sayicinin degerini okur. Bu saya¢ cihaz resetlendiginde

sifirlanir ve 0’dan saymaya baslar.
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23.5.5 Ornek Uygulama

91541
. B: 6001 .
. M: 8002 -

Ornekte PLC resetlendikten sonra gegen sirenin milisaniye tiriinden degeri gériilmektedir.

(sistem yaklasik 191 saniye 6nce resetlenmis demektir.)
23.6 SISTEM SSDD (SAAT-DAKIKA)

23.6.1 Baglantilar

#SHHMO: Blok dakika cikisi

Hou: Blok saat ¢ikigi

23.6.2 Baglanti Agiklamalari
#SHHMO: Blok dakika ¢ikisi
16 bit Word, dakika ¢ikisidir.

Hou: Blok saat cikisi
16 bit Word, saat cikisidir.

23.6.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

23.6.4 Blok Aciklamasi
Sistem dakika saat blogu PLC'nin gercek zaman saatinin, saat ve dakika degerini gésterir. 0-59

arasi dakika, 0-23 arasi saat degerini gosterir.
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23.6.5 Ornek Uygulama

R AN
- M:4007

PLC'nin saat ve dakika bilgisi okunmaktadir ve o anki saatin 18:15 oldugu gorilmektedir.

23.7SISTEM HAFTANIN GUNU

23.7.1 Baglantilar
: #SHEBD #SHGBO: Blok cikisi
. . B:-3029 . . . .
Lo Mo4028 0

23.7.2 Baglanti Aciklamalari

#SHGBO0: Blok cikisi
16 bit Word haftanin guini degerinin okundugu blok ¢ikisidir.

23.7.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

23.7.4 Blok Agiklamasi
Sistem haftanin giint blogu PLC'nin gercek tarihinde haftanin kaginci guni oldugunu gdsterir.
Pazar gunu 0, pazartesi 1, sall 2, carsamba 3, persembe 4, cuma 5, cumartesi 6 olarak

okunmaktadir.
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23.7.5 Ornek Uygulama

. B: 3000 .
- M: 4000 -

Haftanin kacginci gini olundugu gézlemlenmistir. Okunan deger 0 olduguna goére glinlerden

pazardir.
23.8SISTEM AYIN GUNU

23.8.1 Baglantilar

#SAGBO: Blok gikis

23.8.2 Baglanti Agiklamalari
#SAGBO: Blok cikisi
16 bit Word ayin ginu degerinin okundugu blok ¢ikisidir.

23.8.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

23.8.4 Blok Agiklamasi
Sistem ayin ginu blogu PLC'nin gergek zaman saatinde ayin kaginci guninde oldugunu

gosterir. 1-31 arasi deger alabilir.
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23.8.5 Ornek Uygulama

- M: 4001 -
Ayin giini degeri blok Gzerinde gosterilmektedir.
23.9SISTEM YILIN GUNO

23.9.1 Baglantilar

#SYGBO: Blok cikisl

23.9.2 Baglanti Aciklamalari
#SYGBO: Blok cikisi
16 bit Word yilin glint degerinin okundugu blok ¢ikisidir.

23.9.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

23.9.4 Blok Aciklamasi
Sistem yilin gind blogu PLC'nin gergek zaman saatinde yilin kaginci glini oldugunu gésterir. 1-

365 arasi deger alir.
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Yilin guint de@eri okunmus olup, yil baglayali 148 gun olmus demektir.

23.10 SISTEM AY

23.10.1 Baglantilar

#SAYBO -
.Br-3029 - . - .
CMo4023 0

#SAyBO: Blok gikis

23.10.2 Baglanti Agiklamalari
#SAyBO0: Blok cikisi
Blok ¢ikisi baglantisidir.

23.10.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

23.10.4 Blok Aciklamasi

Sistem ay blogu PLC'nin ger¢cek zaman saatinde yilin kaginci ayi oldugunu gosterir.
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23.10.5 Ornek Uygulama

. B: 3003 .

- M:4003 -
Yilin 5.ay1 (Mayis) oldugu gézlemlenmistir.
23.11 SISTEM YILI

23.11.1 Baglantilar

ETIBD #SYI1BO: Blok gikis

CCB:3030 . - -
- Mo4030 0

23.11.2 Baglanti Aciklamalan
#SY1B0O: Blok cikisi
Blok ¢ikisi baglantisidir.

23.11.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlar yoktur.

23.11.4 Blok Acgiklamasi
Sistem yil blogu PLC'nin gercek zaman saatinde, hangi yil oldugunu gdsterir.
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23.11.5 Ornek Uygulamalar

2017

. B: 3008 .
. M: 4008 -

Sistemin hangi yila ayarl oldugu okunmustur.

23.12 ZAMANI KAYDET

23.12.1 Baglantilar

Kay: Kayit tetikleme girisi

San: Saniye girisi

Dak: Dakika girisi

. L. | - - .P
Hou: Saat girisi B HE*_L ZKaB || 0 1 | #2KaBO: Blok gikis
Giin: Giin girisi St D S0
| :ﬁ:i-'._ I
o DR WY AR
y: Ayeirisi B:-3020- . . . . .
Co o Mo4029 00
Yil: Yil girisi

23.12.2 Baglanti Agiklamalari
Kay: Kayit tetikleme qirisi

Zamani kaydetme iglemi icin yukselen kenar tetiklemesi verilen girigtir.

San: Saniye girisi

Zaman kaydedici saniye girisidir.

Dak: Dakika qirisi
Zaman kaydedici dakika girisidir.
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Hou: Saat girisi

Zaman kaydedici saat girisidir.

Gun: Gun girisi

Zaman kaydedici gun girisidir.
Ay: Ay girisi
Zaman kaydedici ay girisidir.

Yil:_Yil giris
Zaman kaydedici yil girisidir.

#ZKaB0: Blok cikisi
Blok ¢ikisi baglantisidir.

23.12.3 Ozel Ayarlar

Ozel ayarlari yoktur.

23.12.4 Blok Agiklamasi
PLC’nin saat ve tarih bilgisini lojik proje icinden ayarlamak icin kullanilir. Kaydet girisine gelen
sinyalin yukselen kenarinda blok girislerine yazilan degerleri PLC'nin gercek zaman saatine

kaydeder.
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23.12.5 Ornek Uygulama

Ornekte; Zamani Kaydet blogunun giriglerine yazilan saat ve tarih degerleri “Kay” blok girisine

gelen yikselen kenar tetiklemesinde sistem gercek zaman saatine yazilmigtir.
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23.13NTP Senkronizasyon Blogu

23.13.1 Baglantilar

Ser: NTP Server IP Girisi

Por: NTP Server Port Girisi

Ttk: Tetik Girisi

23.13.2 Baglanti Acgiklamalari

Ser: NTP Server IP Girisi

NTP Server IP bloga bu giristen tanimlanabilir.

Por:NTP Server Port Girisi

NTP Server Port numarasi bloga bu giristen tanimlanabilir.

Ttk: Tetik Girisi

Senkronizasyon igin tetik girisidir. Yukselen kenar olarak ¢alisir.
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23.13.3 Blok Ozel Ayarlar

| " NTP Syncronise Block ? >
D — l Hat Tarmi ] Notlar " | NTP Server IP: NTP Server IP numarasi blok
" | girisinden girilecegi gibi blok 6zel ayarlarindan da
Blok Adi [NTF'IZI ] - | ayarlanabilir.
NTP Server P [0.0.0.0 )
NTPPort 123 )
I Trig aktifken Calg
[ Log+kawt belledine ekle
[ DevMET ile senkronla
LCD/Web TzlemeMQTT Format
(% Izleme Tok/MQTT Blok Mumnaralan
(" Sadece fzleme/MOTT Hat Etketeri - | NTP Server Port: NTP Server Port numarasi blok
o g|r|§|nden.g.|rlleceg| gibi blok 6zel ayarlarindan da
ayarlanabilir.
p
|'\ Tamam | | Iptal |

Not: Tetikleme sonucu galigsmasi igin blok 6zel ayarlarindan “Trig Aktifken Calis” secenegi

isaretli olmasi gerekir.

23.13.4 Blok Acgiklamalan

NTP Senkronizasyon Blogu Ttk-Tetik pinine gelen ylksek kenar sinyali ile aktif oldugundan blok
tetik girisine Gergek Zamanli Darbe Ureticisi, Simetrik Darbe Ureticisi ya da ikilik Yazmag blogu
baglanabilir Tetik girisine baglanan bloklar NTP sunucuyla esleme siklidini ayarlamak igin

kullanilir.

NTP sunucu ayarlari igin fonksiyon blogu igerisinden NTP Server IP kismina NTP sunucu IPsi
girilir. NTP port kismina ise sunucu portu girilir. Trig Aktitken Calis segcenegi ise tetikleme

sonucu blogun calismasini saglar.

istenilirse NTP Server IP ve NTP Port bilgileri NTP Esleme Blogunun Ser ve Por pinlerine

baglanarak da tanimlanabilir.
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23.13.5 Ornek Uygulama

“® MTP Syncronise Block

Parametreler | HatTammi | Notiar |

Blok Adi [nTPo

NTP Server IP | 51.105.208.173

NTPPort  [123

v Trig Aktifken Calis

™ Log+ayit bellegine ekle

™ DevNET ile senkronla
CD/Web zlemeMQTT Format

(® izeme Tok/MOTT Blok Mumaralan
(" sadece izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Degistirme MQTT Hat Etiketleri

() (L sa

Gergek zamanli darbe Uretecinin zamanlama sikhi§i saniyede 1 segilmistir. GZDU blogu NTP
senkronizasyon bloguna saniyede bir tetik géndererek, saniyede bir NTP sunucuyla zaman

eslemesi gercgeklestirilir.
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23.14ZAMAN PLAN SECIcI

23.14.1 Baglantilar

#ZPS0: Default gikisi

Kal: Kalan gikigi

23.14.2 Baglanti Aciklamalari

#ZPS0: Blok cikisi
Zaman plan segici blok ¢ikisidir.

Kal: Kalan cikisi
Zaman plan secici kalan ¢ikigidir.
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23.14.3 Ozel Ayarlar

%. Zaman Plan Segici 7 X
Parametreler l Hat Tarumi ] Notlar ]
Blok Adi (zPs0 ]
Cizelge Secim Tablosu

Mo 1 M2 "3 T4 s [Te 7
Msa g 71w M1 M2 13 TN14 15
M1 a7 T8 [T19 2o 21 W22 [ 23
M2 T2s Ta2as T2z T8 [T2a T30 M3
M3z T3 T3 T3 T3 Tar Tas I3
Fao Tar Tazg a3 Taa Nas Tas [ az Cizelge Secim Tablosu:

M4 [T a9 5o 51 52 753 [ 54 [ 55 .Zamanlaylu etiketleri icin
Mse 57 'se ['s9 [Teo 61 [ 62 [ 63 indeksler tanimanir.

I Log+ayit belledine ekle
I DevMET ile senkronla
LCD/Web IzlemeMQTT Format
(® Izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
(" sadece Izleme/MQTT Hat Etiketeri
(" izleme ve Defistirme MQTT Hat Etiketleri

[_ Tamam )[_ iptal ]

23.14.4 Blok Acgiklamasi
Mikrodev ViewPLUS SCADA ile entegre olarak kullanilabilir. Tek bagina kullaniimaz.

Mikrodiagram Zaman Plan Segici blogunda hangi indeks secilmisse, ViewPLUS SCADA
programinda Zamanlayici Etiketinin ayni indeksi segilmelidir. ViewPLUS SCADA programindan
PLC zaman plan segici ayarlarinin yapilabilmesi igin Scada Editdrden Zamanlayici eklenip,

Zamanlayici Etiketi secimi yapiimaldir.

Zaman Plan Segici blogundan birden fazla indeks segilmesi ve ViewPLUS SCADA da bu
indekslere taniml etiketlerin eklenmesi durumunda indeksler arasinda VEYA(OR) iglemi yapilir

ve hangi indeksin zaman dilimi sarti saglaniyorsa ¢ikis lojik (1) olur.

PLC saati, ViewPLUS SCADA programindan secilen gin ve saat se¢im araliginda ise Zaman
Plan Secici blogunun “#ZPS0” ¢ikigi lojik (1), diger durumlarda “#ZPS0” ¢ikigi lojik (0)

konumundadir.
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Blok “Kal” ¢ikisi ise ViewPLUS SCADA programindan segilen zaman dilimi sarti sagliyorsa 0

cikisi verir, saglamiyorsa gartin saglamasina ne kadar sure kaldigini gosterir.

Not: PLC icine maksimum 63 farkli indeks tanimlanabilir, ayni indeks birden fazla zaman plan

secicide tanimlanirsa, blok ¢ikiglari ayni ¢ikisi verir.
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23.14.5 Ornek Uygulama

Zamanlayici 1

B Zamanlama Konfigurasyonu ? >

zaman plan segici 1

aktf  [zaman R 4 pzsd 5ol car ¥4 per ¥ Cum _ Cmrt - Paz Basiangi: | 17:00 |+ Bitis: | 22:00 |+
zaman plan segici 2

aktf  [zaman R ¥4 pzsd 5ol car ¥4 per ¥ Cum _ Cmrt - Paz Basiangic | 22:30 |+ Bitis: | 23:30 |+

o] e

Orneklerde; 1. resimde PLC programi ikinci resimde ViewPLUS SCADA ara yuzi bulunmaktadir.

zaman plan segici1 drneginde; PLC zaman tarihi haftanin segcili glinlerinden birinde ve saati de
17:00 ile 22:00 arasinda oldugu icin Zaman Plan Segici blogunun “Def’ ¢ikisi ve bu ¢ikisa bagl
Role Blogu (RQO) ¢ikigi lojik (1) konumdadir. Zaman Plan Segici blogunun “Kal” ¢ikisi, “Def” gikisi
lojik (1) oldugundan O’dir.

zaman plan secici2 érneginde; ise PLC zaman tarihi haftanin segili ginlerinden birindedir ancak
saati 22:30 ile 23:30 arasinda olmadigi igin Zaman Plan Segici blogunun “Def” ¢ikigi ve bu ¢ikisa
bagli Réle blogunun (RQO) cikigi lojik (0) durumdadir. Zaman Plan Segici blogunun “Kal” ¢ikisi
ise saatin 22:30’a ka¢ dakika kaldigini géstermektedir. Bu durumda PLC sistem saatinin 21:21
oldugu “Kal” gikisindaki 69 degerinden tahmin edilebilmektedir.
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24 MAKRO BLOKLARI

24.1 MAKRO BLOK

24.1.1 Baglantilar
in0: Birinci veri girisi o
: |['|F #MCRO: Birinci veri gikisl
in1: ikinci veri girisi II-IT
in2: Uglincii veri girisi : 'F
. 1n |
in3: Dordinci veri girisi - E'SDGU o o1: Ikinci veri ¢ikisl
M:eooo -
Ttk: Tetik girisi
24.1.2 Baglanti Aciklamalari

in0: Birinci veri girisi

Birinci veri girigidir.

in1: ikinci veri girisi

ikinci veri giriidir.

in2: Uclincii veri girisi

Uglinci veri girisidir.

in3: Dorduncu veri girisi

Dorduncu veri girisidir.

Ttk: Tetik qgirisi
Tetik baglantisi girigidir.

#MCRQO: Birinci veri cikisi
Birinci veri ¢ikisi baglantisidir.
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o1: Ikinci veri cikisi

ikinci veri gikisi baglantisidir.

24.1.3 Ozel Ayarlar

Makro

Parametreler | HatTanmi | MNotlar

Blok Adi [MCRO ]

Makro

r Trig Aktifken Calis Makro: Ozel komut tanimlamalari yapilan

™ Log+ayt bellegine ekle kisimdir.

™ DevNET ile senkronla
LCD/Web Izleme MOTT Formah

* izleme TokMQTT Blok Numaralan
(" Sadece izlemeMQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Defiistirme MQTT Hat Etiketleri

(Cronn ) ()
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24.1.4 Blok Acgiklamasi
Makro blogu ile kullaniciya 6zgl bloklar tasarlanabilir. Kullaniciya 6zgu bloklar blok

seceneklerinde bulunan “Makro” kismina 6zel komut tanimlamalari yapilarak olusturulabilir.

Makro bloguna 6zgl analog format tabaninda 50 adet degisken bulunmaktadir. "v0","v1","v2"
. ve "v49" adreslemelerini kullanarak makro icerisinde degisken tanimlamalari yapilir.

Burada tanimlanan degigkenler “Analog (floating point)” formatindadir.
Makro blogunun girislerinden veri okumak icin "i0", "i1", "i2" ve "i3" adreslemeleri kullanilir.
Makro blogunun ¢ikiglarina veri aktarmak icin "#MCRO" ve "o1" adreslemeleri kullanilir.

Makro icerisinde mikrodiagram programinda tanimlanan herhangi bir blok degerinin okunmasi
ya da yazilmasi istenirse "$" ifadesi ve blok numarasi belirtilerek bu islem gerceklestirilir.
Ornegin; 1056 numarall blok degerini makro igerisinde adreslemek igin "$1056" yazmak
yeterlidir. Mikrodiagram makro adresleme ¢6zimi sayesinde mikrodiagram programinda

tanimlanan tim bloklara deger yazilabilir veya okunabilir.
"[" karakteri ile komut satiri baglangici olusturulur. "]" ile de komut satiri sonu olusturulur.

Temel komut satiri kullanimi: ["adresleme" = "adresleme" "komut" "adresleme"] olarak

kullanilir.
"[E]" ifadesiyle makro sonu belirtilir.
IF kullanimi; [IF, <Durum 0/1>, <atlama satiri>]

Ornegin; Durum degeri eger 0 ise atlama satirinda belirtilen adim kadar ilerideki komut
satirina gegilir, durum degeri 1 ise bir sonraki komut satirindan calistirma devam eder.
Kullanilan IF komutunun atlama satirina, alt satirlar igin pozitif sayi degeri, Ust satirlar i¢in ise
negatif sayi degeri yazilir. IF'in 2 alt satirina gegmek igin atlama satiri kismina 2, IF'in 2 Ust

satirina gecmek icin ise atlama satiri kismina-2 degeri yazilir.
Ornek;

[v1=v0>$1504] —> v0 degeri $1504 numarali blok degerinden blylik mi? Biyik ise v1'e 1

atanacaktir.

[IF,v1,2] —> v1 degeri 0 ise donglye girme ve 2 satir sonrasina atla; 1 ise donguye girmek icin

komut satirina devam et
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[v2=$1504+0] —> 1 Ust satirdaki IF 1 ise yani vO degeri $1504'den blyik ise degeri $1504'U

v2'ye ata. Atama iglemlerinde makro satir formatina uygun olmasi igin "+0" eklenmisgtir.

[E]-> Makro sonu

24.1.5 Komutlar
Komut Komut Tanimi
+ Toplama
- Cikarma
* Carpma
/ Bdélme
% Mod alma
& Mantiksal ve islemi
| Mantiksal veya iglemi
A Mantiksal 6zel veya islemi
> Buyuktar
< Kiguktar
e Esittir
b Buyuk Esit
k Kuguk Esit
n Esit Degil
IF Mantiksal Eger
[ Komut satir baslangic
] Komut satiri sonu
E Makro sonu
$ Blok Adresleme
vo,v1, .. Degisken
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24.1.6 Ornek Uygulama

8 adet ikili yazmag degderinin makro igerisine yazilan mantiksal "ve" islemiyle denetlenmesi:
Makro blogu sadece trig aktitken ¢alisacaktir.
Makro komutlart:

[VvO=$1056 & $1057] -> $1056 ve $1057 ile adreslenen yazmagclari mantiksal "ve"
isleminde degerlendirip sonucu degisken 0'a ata,

[VO=v0 & $1058] -> v0 ve $1058 ile adreslenen yazmaglari mantiksal "ve" isleminde
degerlendirip sonucu degisken 0'a ata,

[VO=v0 & $1059]
[VO=v0 & $1060 ]
[VO=v0 & $1061]
[VO=v0 & $1062]
[VO=v0 & $1063]

[00=v0 + 0] —> Degisken 0 (v0)'da bulunan degeri makro blogunun O.
cikigsina aktar.

[E] —> Makro sonu tanimlama iglemi

$1063 yazmag degeri 0 ve diger yazmag degerleri 1 olan iglem sonucu;

Ve(AND) igsleminin tanimi geregi girislerden herhangi biri lojik (0) ise ¢ikis lojik (0)’dir, dolayisiyla
Makro blogu c¢ikigl lojik (0)'dir.
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Tum yazmag degerleri 1 olan iglem sonucu.
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25 DALI BLOKLARI
25.1 DALI Blogu

25.1.1 Blok Baglantilari

Dal: Genisleme Switch ID’si
girisi

#DALIO: Armatirin isik seviyesi
cikisi

Add: Armatir adresi girisi

Dat: Data Byte 1 girisi
Rx: Armatilrden gelen mesaj
sayisi

Dat: Data Byte 2 girisi

Res: Armatiire gonderilen mesaj
sayisl

Tri: Tetik girisi

25.1.2 Blok Baglanti Agiklamalari

Dali hattina dali manager blogundan génderilemeyen data paketlerini géndermek icin kullanilir.
Girigler:

1. Dali Bus: Genigleme Switch ID’si girigidir.

2. Address Byte: Armatir adresi girigidir.

3. Data Byte 1: Dali hattina génderilmek istenen data paketinin 1. byte ni temsil eder.
(Deger desimal olarak goénderilir.)

4. Data Byte 2: Dali hattina gonderilmek istenen data paketinin 2. byte ni temsil eder.
(Deger desimal olarak goénderilir.)

5. Trig: Blogun tetik girigidir. Buraya tetik uygulandiginda blok tGzerinden génderilmek

istenen data paketi dali hattina gonderilir.
Cikiglar:

1. DALIO: Armaturin 1gik seviyesini verir.
2. Rx: Armatirden gelen mesaj sayisi

3. Res: Armature gonderilen mesaj sayisi
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25.1.3 Ozel Ayarlar
Dalibus No: Genisleme Switch ID’si girisidir. Bu
> deger blok seceneklerinden veya blok girisinden
girilebilir.
Parametreler I Hat Tanimi ] Notlar ]
Blok Adi [DAIJD ] Adress Byte: Armatir adresi girisidir. Bu deger
blok seceneklerinden veya blok girisinden
Dalibus No 0 - girilebilir.
Address Byte |D :I
. Data Bytel: Dali hattina gonderilmek istenen
Data 1 0 5
ata Byte | :l data paketinin ilk byte ni temsil eder. Bu deger
Data Byte2 |D :l blok segeneklerinden veya blok girisinden
z irilebilir.
Number of Data Bytes |D :I g

| Log-kayt belefjine ekle
| DevNET ile senkronla
LCD/Web IzZleme/MQTT Format
(* izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
(" sadece IZleme/MQTT Hat Etiketleri
(" izleme ve Degistirme /MQTT Hat Etiketleri

|.-" '\l |.-" R
| Tamam | Iptal

Data Byte2: Dali hattina gonderilmek istenen
data paketinin ikinci byte ni temsil eder. Bu deger
blok segeneklerinden veya blok girisinden
girilebilir.

Number of Data Bytes: Dali hattina gonderilmek
istenen data paketinin kag byte tan olustugunu
belirtmek icin kullanilr.

DevNet ile senkronla: Bu kutucuk
isaretlendiginde; armatiirden cevap gelmezse
veri ¢ikiglarini O yapar.

25.1.4 Blok Aciklamasi

DALI blogu, armattrlere dogrudan veri paketi gdbnderebilmenizi saglar. DALI Manager

blogundan gbnderilemeyen veri paketlerini, byte'larina ayristirarak bu blok araciligiyla DALI

hattina iletebilir ve bdylece armaturleri uzaktan kontrol edebilirsiniz. Veri byte boélumlerine,

gondermek istediginiz veri paketinin desimal karsiliklarini girmeniz gerekmektedir.

Mikrodev DALI Genisleme Modulu ile isleme baglamadan 6nce bir USB-DALI Donustiricu ile

konfigurasyon yapilmis olmalidir. Konfigirasyon; adresleme, gruplama, power-on, min, max

level secimlerini ve sahne secgimlerini icermelidir. Bu adreslere gore plc programi yazilir.
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Not: Dali 2 destegi bulunan dali anahtarlama elemanlarindan goénderilen data paketi rtu

Uzerinden okunabilmektedir. Bunun i¢in dali blogu kullaniimaktadir.

Ornegin: Dali bus no 0’dan okunan 0. adresindeki dali anahtarlama elemani takil olsun,

buradaki data paketini okuyabilmek icin dali blogunun 6zel ayarlari asagdidaki gibi girilmelidir.

# DALI Block ? >

Parametreler ] Hat Tanimi | Notiar |

ook
Dalibus No |0 =
Address Byte |0 :I
Data Bytel |255 =
Data Byte2 |255 =
Number of Data Bytes |0 :I

[ Log-kaytt bellefiine ekle
[ DevNET ile senkronla
LCD/Web Izleme/MQTT Formati
(* Izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri
(" IzZleme ve Degistirme /MQTT Hat Etiketleri

l." \l l." N \l
| Tamam | Iptal )

Dalibus No: 0 (ilgili anahtarlama elemani hangi dali genisleme modiiliine bagliysa onun switch
id si girilir.)

Address Byte: 0 (Anahtarlama elemanin bagh oldugu adres numarasi girilir.)

Data Byte1: 255 (Anahtarlama elemanindan génderilen data paketini okumak icin buraya 255
degeri girilir.)

Data Byte2: 255 (Anahtarlama elemanindan génderilen data paketini okumak icin buraya 255

degeri girilir.)

534 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



RiKRODEV"

borawan brow o Ld

25.1.5 Ornek Uygulama

“#* DAL Block ? X

Parametreler | Hat Tanimi | Notlar |

sk
Dalbus No 0 =
Address Byte ] 3:

Data Bytel 255
Data Byte2 255 =
Number of Data Bytes |0 3:

[ Log-kaytt belegine ekie
[~ DevNET ile senkronia
LCD/Web Tzleme/MQTT Formati

* Izleme Tok/MQTT Blok Numaralan
" Sadece Izleme/MQTT Hat Etketleri
(" IzZleme ve Defjistirme /MQTT Hat Etiketleri

Ornek uygulamada, DALI bus numarasi 0’a, 0. adreste bir DALI anahtarlama elemani
baglanmistir. Anahtar agik pozisyondayken DALI blogunun Rx ¢ikisindan 0 degeri okunmakta,
kapal pozisyondayken ise 255 degeri okunmaktadir. Anahtarlama elemanindan okunan bu

degerlere gore sahadaki DALI armaturleri kontrol edilmektedir.

535 Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu



MiKRODEV"

wekorar o brow o zd

25.2Dali Manager Blogu

25.2.1

Blok Baglantilan

Bus: Genisleme Switch ID’si
girisi

Add: Armatir adresi girisi

Add: Armatiir/Grup segimi

Max: Maksimum level aydinhk
icin tetik girisi

Min: Minimum level aydinlik
icin tetik girisi

Off: Armatilr/Grup kapat girisi

DimValue: Armatir parlaklik
deger girisi

DimTrig: Parlaklik degeri
uygulama tetik girisi

Sce: Sahne numarasi girisi

Sce: Sahne numarasini uygula
tetik girisi

Rea: Armatiirden; Dim level,
durum ve alarm byte larini
okumak igin tetik girisi

DA

)

.-I-I
&

7

A

L &0 &

S
~ I MI4000 -

LMO-

#DALMO: Armatiriin i1sik seviyesi
cikisi

Sta: Armatiiriin durum bilgisi
cikisi

Fai: Armatir alarm bilgisi ¢ikigi

Dev: Armatirin aktif olup
olmadigini izleme ¢ikigi

Tx: Armatlre gonderilen mesaj
sayisl

Rx: Armatirden gelen mesaj
sayisl

RxC: Okuma islemi durum bilgisi

536

Dagitik Kontrol Sistemleri / Programlama Kilavuzu




25.2.2 Blok Baglanti Aciklamalari
Girigler:
1. Bus Id: Genisleme Switch ID’si girisidir.

11.

© N o o b~ w DN

Address: Armatlr adresi girisidir.

Address Type: Bu giris 0 ise armatur, 1 ise grup adresi olarak islem yapilir.

Max Level: Bu girise tetik uygulandiginda armatir/grup maksimum level aydinlik verir.
Min Level: Bu girise tetik uygulandiginda armatir/grup minimum level aydinlik verir.
Off: Bu girise tetik verildiginde armattr/grup kapanir.

Dim Value: Armatlre 85-254 arasi parlaklik degeri girigidir.

Dim Trig: Bu girise tetik geldiginde “Dim Value” girisine uygulanan degeri armatire
uygular.

Scene No: Sahne numarasi girigidir. 0-15 arasi deger girilir.

Scene Trig: Bu girise tetik geldiginde “Scene No” girisine uygulanan degeri DALI hattina
gOnderir ve sahne uygulamasi baslatilir.

Read Trig: Armatirden; dim level, durum ve alarm byte larini okumak igin tetik verilir.
(ADDRESS TYPE 0 OLMALIDIR!)

Cikiglar: Read trig uygulandiginda glincellenir.
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1. Actual Level: Armatirin 1sik seviyesini verir.

2.

Status Byte: Armatlrin durum bilgisini icerir. Bit ayristirma yaparak asagidaki bilgileri
elde edebiliriz;

o 0. Bit: Genel alarm. 0= Hata yok, 1=Hata var

o 1. Bit: Lamba arizasi. 0= Hata yok, 1= Hata var

e 2. Bit: Lamba durumu. 0= Kapali, 1=Acik

e 3. Bit: Limit hatasi. 0= Hata yok, 1=Min/Max level disinda deger girilirse 1 olur.

e 4. Bit: Fade ¢calisma. 0= Fade ¢alisma yok 1=Fade ¢alisma acik.*

e 5. Bit: Reset durumu. 0= Reset durumunda degil, 1= Tum degiskenler (dim, fade,

..vb) baslangi¢ durumunda.
e 6. Bit: Adres hatasi. 0= Adresleme yapildi, 1= Adresleme yapilmadi.
e 7. Bit: Enerji Dongusi. 0=Normal ¢alisma, 1= ilk eneriji verildiginde 1 olur, sonraki

dim level degisimlerinde vb 0’a dlser.
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*fade: Analog rampa gibi armatirin yavas yavas yanip sénmesini saglar érnegin dim level

0’dan 100’e 10sn de gitme islemi. Bu 10sn konfiglirasyonda belirtiimeli, plcde esktra bir islem

yapmiyoruz.

3. Fail Status Byte: Armatirun alarm bilgisini icerir. Bit ayristirma yaparak asagidaki

bilgileri elde edebiliz;

e 0.
o 1
o 2
o 3.
o 4.
e 5.
e 6
o 7.

Bit:
. Bit:
. Bit:
Bit:
Bit:
Bit:
. Bit:
Bit:

Led kisa devre
Led acik devre
YUk azalmasi

Yuk artmasi

Asiri akim koruma
Termal kapatma
Termal asiri yuk

Referans hatasi

4. Device Status: Okuma tetigi geldiginde O olur, eger armatirden cevap gelirse 1 olur,

dismede gecikme blogu ile bu timeout degeri ayarlanabilir ve armatirin aktif olup

olmadigi izlenebilir.

Tx: Armatlre gonderilen mesaj sayisi

Rx: Armatirden gelen mesaj sayisi

Rx Complete: Okuma iglemi sirasinda 0, okuma iglemi bittiginde 1 olur.
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25.2.3 Ozel Ayarlar
“# DALI ManagerBlock ? X Dalibus No: Genisleme Switch ID’si girisidir. Bu
deger blok segeneklerinden veya blok girisinden
Parametreler l Hat Tarmi ] Motar ] girilebilir.
Blokad  [DALMO

Adress: Armatir adres girisidir. Bu deger blok
seceneklerinden veya blok girisinden girilebilir.

Dalibus Mo |EI

Address |EI

Adress Type: 0 ise armatdir, 1 ise grup adresi
olarak islem yapilir. Bu deger blok
seceneklerinden veya blok girisinden girilebilir.

Address Type |EI

Cim Value |IZI

(b k] bl el ]

Scene Mo |EI

Dim Value: Armatire 85-254 arasi parlaklik

[ Log+ayit belledine ekle JooaTe ; )
degeri girisidir. Bu deger blok seceneklerinden

[ DevNET ile senkronla veya blok girisinden girilebilir.
LCD/Web Tzleme MOQTT Formah
® izleme Tok/MQTT Blok Numaralan Scene No: Sahne numarasi girisi. 0-15 arasi deger

girilir. Bu deger blok segeneklerinden veya blok

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri girisinden girilebilir.

(" Izleme ve Degistirme MOTT Hat Etiketeri

DevNet ile senkronla: Bu kutucuk
P ~ - ~ isaretlendiginde; armatiirden cevap gelmezse veri
L\ Tamam Jl L\ Iptal Jl cikislarini O yapar.

25.2.4 Blok Aciklamasi
DALI Manager blogu armaturlere veya gruplara uzaktan erigsim imkani saglar. DALI Manager
blogu sayesinde armatur parlakligini ayarlayabilir, blok gikislarindan sahadaki armaturlerin 11k

seviyesini, armatur durum bilgisini ve armatur hata bilgilerini okuyabiliriz.

Mikrodev DALI Genisleme Modiili ile isleme baslamadan énce bir USB-DALI Donlsturictu ile
konfiglirasyon yapilmis olmahdir. Konfigirasyon; adresleme, gruplama, power-on, min, max

level secimlerini ve sahne secgimlerini icermelidir. Bu adreslere gore plc programi yazilir.
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25.2.5 Ornek Uygulama

Ornek uygulamada dali genisleme modiiliiniin Switch ID 0. girisine bagli olan 0. adresteki

armaturine Dali manager blogundan 90 dim degeri gonderilmistir.

Read trig girisi tetiklendiginde dali manager blogunun ¢ikisinindan 90 dim degeri okunmustur.
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25.3 Dali Manager Blogu 2

25.3.1 Blok Baglantilan

Bus: Genisleme Switch ID’si
girisi

Add: Armatir adresi girisi

#DALM20: Armatirin isik

Add: Armatiir/Grup segimi seviyesi cikisl

Max: Maksimum level aydinhk
icin tetik girisi

Min: Minimum level aydinlik
icin tetik girisi Sta: Armatirin durum bilgisi

cikisi

Off: Armatilr/Grup kapat girisi

DimValue: Armatir parlaklik
deger girisi

DimTrig: Parlaklik degeri Fai: Armatir alarm bilgisi ¢ikigi

uygulama tetik girisi

Sce: Sahne numarasi girisi

Sce: Sahne numarasini uygula
tetik girisi

Dev: Armaturin aktif olup
Rea: Armatiirden; Dim level, olmadigini izleme cikisi
durum ve alarm byte larini
okumak icin tetik girisi
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25.3.2 Blok Baglanti Aciklamalari
Girigler:

© N o o bk w0 D=

11.

Bus Id: Genisleme Switch ID’si girisidir.

Address: Armatir adresi girisidir.

Address Type: Bu giris 0 ise armatur, 1 ise grup adresi olarak islem yapilir.

Max Level: Bu girise tetik uygulandiginda armatir/grup maksimum level aydinlik verir.
Min Level: Bu girige tetik uygulandiginda armatur/grup minimum level aydinlik verir.
Off: Bu girise tetik verildiginde armattr/grup kapanir.

Dim Value: Armature 85-254 arasi parlaklik degeri girigidir.

Dim Trig: Bu girise tetik geldiginde “Dim Value” girisine uygulanan degeri armatire
uygular.

Scene No: Sahne numarasi girigidir. 0-15 arasi deger girilir.

Scene Trig: Bu girise tetik geldiginde “Scene No” girisine uygulanan degeri DALI hattina
gOnderir ve sahne uygulamasi baslatilir.

Read Trig: Armatirden; dim level, durum ve alarm byte larini okumak igin tetik verilir.
(ADDRESS TYPE 0 OLMALIDIR!)

Cikislar: Read trig uygulandiginda guncellenir.

1. Actual Level: Armatirin 1sik seviyesini verir.

2.
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Status Byte: Armatlrin durum bilgisini igerir. Bit ayristirma yaparak asagidaki bilgileri
elde edebiliriz;

e 0. Bit: Genel alarm. 0= Hata yok, 1=Hata var

e 1. Bit: Lamba arizasi. 0= Hata yok, 1= Hata var

e 2. Bit: Lamba durumu. 0= Kapali, 1=AcIk

o 3. Bit: Limit hatasi. 0= Hata yok, 1=Min/Max level disinda deger girilirse 1 olur.

o 4. Bit: Fade ¢alisma. 0= Fade ¢alisma yok 1=Fade ¢alisma acik.*

o 5. Bit: Reset durumu. 0= Reset durumunda degil, 1= Tim degiskenler (dim, fade,

..vb) baslangi¢ durumunda.
e 6. Bit: Adres hatasi. 0= Adresleme yapildi, 1= Adresleme yapilmadi.
e 7. Bit: Enerji Dongusu. 0=Normal ¢aligma, 1= ilk enerji verildiginde 1 olur, sonraki

dim level degisimlerinde vb 0’a duger.
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*fade: Analog rampa gibi armatirin yavas yavas yanip sénmesini saglar érnegin dim level

0’dan 100’e 10sn de gitme islemi. Bu 10sn konfiglirasyonda belirtiimeli, plcde esktra bir islem

yapmiyoruz.

3. Fail Status Byte: Armatirun alarm bilgisini icerir. Bit ayristirma yaparak asagidaki

bilgileri elde edebiliz;

0.

7.

® o B w N =

Bit:
. Bit:
. Bit:
Bit:
Bit:
Bit:
. Bit:
Bit:

Led kisa devre
Led acik devre
YUk azalmasi

Yuk artmasi

Asiri akim koruma
Termal kapatma
Termal asiri yuk

Referans hatasi

4. Device Status: Okuma tetigi geldiginde O olur, eger armatirden cevap gelirse 1 olur,

dismede gecikme blogu ile bu timeout degeri ayarlanabilir ve armatirin aktif olup

olmadigi izlenebilir.
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25.3.3

Ozel Ayarlar

“* DALl Manager2Block

Parametreler l Hat Tarumi Motar

Dalibus No: Genisleme Switch ID’si girisidir. Bu
deger blok segeneklerinden veya blok girisinden
girilebilir.

BlokAd  [DALM20

Dalibus Mo |I3I

Address |[]

Address Type |[]

Cim Value |[J

Scene No |I3I

[ Log-kayit bellegine ekle

[ DevMET ile senkronla

LCD M eb Tzleme MOTT Formah

(* Izleme Tok/MOQTT Blok Mumaralan

(" Sadece Izleme/MQTT Hat Etiketleri

(" izleme ve Dedistirme MQTT Hat Etiketeri

b k] bl bl ] L

.

Il\ Tamam jl:: Iptal

-

Adress: Armatir adres girisidir. Bu deger blok
seceneklerinden veya blok girisinden girilebilir.

Adress Type: 0 ise armatdir, 1 ise grup adresi
olarak islem yapilir. Bu deger blok
seceneklerinden veya blok girisinden girilebilir.

Dim Value: Armatire 85-254 arasi parlaklik
degeri girisidir. Bu deger blok seceneklerinden
veya blok girisinden girilebilir.

Scene No: Sahne numarasi girisi. 0-15 arasi deger
girilir. Bu deger blok segeneklerinden veya blok
girisinden girilebilir.

DevNet ile senkronla: Bu kutucuk
isaretlendiginde; armatiirden cevap gelmezse veri
cikislarini O yapar.
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